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Perfil de la empresa

MAS DE 400 PROFESIONALES CON UNA PASION

Son las personas, con su profesionalidad y su com-
promiso, las que hacen de la empresa algo grande:
esta es la profunda conviccion por la que siempre se
ha guiado Pizzato Elettrica a la hora de elegir a sus
trabajadores y colaboradores.

En la actualidad, Giuseppe y Marco Pizzato lide-
ran un equipo consolidado que ha experimentado
un crecimiento notable desde hace 10 anos para
garantizar la méxima eficiencia a la hora de respon-
der al considerable incremento tanto del volumen
de ventas como del numero de paises en los que
opera la empresa.

Al frente de los diferentes sectores estratégicos se
encuentra un grupo de profesionales dotados de un
gran nivel de experiencia y competencia adquirido
directamente sobre el terreno a lo largo de décadas
de trabajo.

Muchos de ellos cuentan con un extenso curricu-
lum labrado en el seno de la empresa, otros son
expertos cuyo conocimiento ha contribuido a com-
plementar y ampliar nuestra competencia como
empresa.

Los empleados de Pizzato Elettrica, ya sean del
departamento de diseno o del de asistencia técnica,
pasando por los del equipo de direccion y los opera-
rios, creen en la empresa y en su potencial y dan lo
mejor de si, sabiéndose piezas clave y protagonis-
tas de lo que ocurre en el seno de un grupo dotado
de un gran valor.
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100% MADE IN ITALY

Pizzato Elettrica es uno de los principales producto-
res europeos de interruptores de posicion, microin-
terruptores, dispositivos de seguridad, médulos de
seguridad, interruptores de pedal, dispositivos de
control y sefalizacién y dispositivos para ascenso-
res.

Una realidad empresarial como la que representa
Pizzato Elettrica se fundamenta sobre un sistema
de valores sélidos y ampliamente compartidos.
El trabajo de la empresa se sustenta sobre los
mismos pilares de siempre, que ademas constitu-
yen las directrices que guian su actividad.

PASION POR LA CALIDAD

La pasién por la calidad del producto, la orientacién
a la excelencia, la innovacién y el desarrollo cons-
tantes representan los principios cardinales del tra-
bajo diario llevado a cabo por Pizzato Elettrica.
Quien utilice los productos de Pizzato Elettrica
tendrd la certeza de haber elegido un dispositivo
de calidad certificada, resultado de un proceso
controlado exhaustivamente en nuestra cadena de
produccion.

La empresa tiene por objetivo ofrecer al mercado
soluciones seguras, fiables e innovadoras.

ATENCION AL CLIENTE

El éxito de un producto depende de su respuesta
a las exigencias especificas de sus usuarios fina-
les. Prestar atencién a la evolucion del mercado es
clave para prever qué nuevas aplicaciones pueden
llegar a ser verdaderamente necesarias. Por esta
razén, desde siempre Pizzato Elettrica busca man-
tener una estrecha relacion de sinergia con aquellas empresas que la eligen como proveedor; un didlogo continuo que permite determinar
la evolucion futura de la gama de productos con el objetivo de hacer que sea lo mas flexible y completa posible y ofrecer la solucién
6ptima en respuesta a las mas diversas necesidades.

100% MADE IN ITALY

Todos los productos de Pizzato Elettrica se disefan, prueban y fabrican internamente en los emplazamientos con los que cuenta la
empresa en Marostica, en la provincia de Vicenza. Este factor brinda a la empresa la capacidad de responder en todo momento a las
peticiones particulares de sus clientes, ofreciéndoles una gama de productos completa y con soluciones avanzadas desde el punto de
vista tecnolégico.
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Perfil de la empresa

1984: EL INICIO DE UNA HISTORIA EMPRESARIAL

1984

1988

1990

1995

1998

2002

2007

2010

2012

2013

2014

2016

Nace la sociedad Pizzato di Pizzato B. & C. snc., dedicada a la produc-
cion de interruptores de posicion.

La sociedad se convierte en una S.r.l. (sociedad de responsabilidad limi-
tada) y pasa a denominarse Pizzato Elettrica, una marca que en poco
tiempo comienza a ser conocida y apreciada en toda ltalia.

Se construye la primera fabrica propia (P1) dedicada a tareas de meca-
nizado.

A finales de la década, avalada por el desarrollo de unos productos
de calidad y su experiencia afianzada en el mercado italiano, Pizzato
Elettrica da el salto al mercado internacional.

Se abre una segunda fabrica (P3), en la que se llevan a cabo tareas de
moldeado de materiales plasticos. En paralelo, prosigue el desarrollo
de la gama de interruptores de posicion. Comienzan unos anos clave
para el disefo de dispositivos de seguridad. El &mbito de la seguridad
se convierte en uno de los sectores clave de la empresa.

Se construye un tercer centro (P4), en el que se ubica el taller de
ensamblaje.

La empresa obtiene la certificacién ISO 9001:2000. Nacen los prime-
ros modelos de médulos de seguridad. Se construye un nuevo centro
para acoger las oficinas centrales y la gestién logistica (P5) que por
muchos anos seré la sede principal de la empresa. Contintia creciendo
la gama de productos dedicados a la automatizacion y a la seguridad
industrial.

Pizzato Elettrica afronta el primer cambio generacional: Giuseppe vy
Marco Pizzato asumen la direccion de la empresa.

La cartera de productos de Pizzato Elettrica crece con la introduccion
de la linea de dispositivos de control y sefalizacion EROUND. Esta
gama de productos se combina con los interruptores de posicion y los
dispositivos de seguridad, lo que permite ofrecer soluciones comple-
tas a los clientes.

Se presenta el primer software creado por Pizzato Elettrica, Gemnis
Studio, un entorno de desarrollo gréfico que permite crear, simular y
depurar los programas concebidos para su integracion en los médulos
de la familia Gemnis.

Nace en Alemania la primera filial de Pizzato Elettrica, Pizzato Deuts-
chland GmbH.

La empresa adquiere unas nuevas instalaciones (P8) con una super
ficie de 6000 m2, que se dedicarén a la fabricacion de pulsadores y
maquinas automaticas.

Se presenta la nueva serie de interruptores de seguridad NS con elec-
troiman y tecnologia RFID que es el resultado de méas de treinta anos

2017

2018

2019

2021

2022

2023

2024

de experiencia de la empresa en el campo de la seguridad industrial y
que a dia de hoy representa la actualidad de su sector.

Abre sus puertas en Francia la segunda filial de Pizzato Elettrica, Pizzato
France SARL.

La empresa se sigue expandiendo y obtiene el certificado de calidad
segun la versién mas reciente de la norma 1SO 9001 de 2015.

En Espana, Pizzato Elettrica abre su tercera filial, Pizzato Iberica SL.

Se pone la primera piedra de las nuevas instalaciones (P6) destinadas a
convertirse en la nueva sede principal de la empresa.

Se presenta la maneta de seguridad P-KUBE Krome, un producto
inédito en el mercado, que confirma la capacidad de Pizzato Elettrica
para innovar en el sector de la automatizacion y de la seguridad indus-
trial.

En los Estados Unidos, Pizzato Elettrica abre su cuarta filial, Pizzato
USA Inc.

Se inauguran las nuevas instalaciones (P6), un moderno edificio de
28000 m? construido con las tecnologias mas avanzadas de la Indus-
tria 4.0, en el que se transfieren todas las oficinas y departamentos de
produccioén, lo que permite seguir mejorando los flujos de material e
informacion.

El departamento logistico y el transporte se optimiza con la construc-
cion de un nuevo almacén completamente automatizado.

En India y Corea del Sur nacen respectivamente Pizzato Elettrica India
Ltd. y Pizzato Korea Ltd., filiales comerciales de Pizzato Elettrica.

Nace Pizzato Academy, el nuevo punto de formacion de Pizzato Elet-
trica que se encarga de organizar webinars para conocer mejor nues-
tros productos y seguir la constante evolucion de la normativa del
sector.

Nace Pizzato Shanghai Trading Co.Ltd., séptima filial de Pizzato Elet-
trica, con sede en China. La oferta de formacién de Pizzato Academy
se completa con cursos presenciales centrados en el software Gemnis
Studio, que se afaden a los webinars existentes. La feria SPS — Smart
Production Solutions de Nuremberg se convierte en el escenario del
lanzamiento de la revolucionaria serie NX de interruptores de seguridad
RFID con blogueo mas pequenos del mundo.

En el Reino Unido se funda Pizzato UK Ltd., la octava filial de Pizzato
Elettrica.

Actualmente, Giuseppe y Marco Pizzato lideran una empresa en continuo
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desarrollo, como atestiguan la introduccion de nuevos productos, el
incremento del nimero de empleados y del volumen de facturacion y
la entrada en nuevos mercados. Pizzato Elettrica contintia su proceso
de internacionalizacion y de desarrollo de nuevos productos.
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MAS DE 100 MILLONES DE UNIDADES VENDIDAS POR TODO EL MUNDO
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El catalogo de productos de Pizzato Elettrica supera los 10.000 ar-
ticulos, con mas de 1.500 cédigos especiales desarrollados para
personalizar los dispositivos de acuerdo con los requisitos espe-
cificos de los clientes.

Los dispositivos de Pizzato Elettrica se agrupan en diferentes ti-
pologias clasificadas en tres macrocategorias principales.

INTERRUPTORES DE POSICION

Por todo el mundo se instalan a diario interruptores de posicién
de Pizzato Elettrica en todo tipo de maquinaria industrial, para su
uso en aplicaciones en multiples sectores como el de la madera,
el metal, el plastico, la automocién, el embalaje, los trabajos de
elevacion, el médico y el naval, etc.

Para poder utilizarlos en una gran variedad de aplicaciones y pai-
ses, estos interruptores de posicién estan disenados para poder
fabricarse en versiones muy distintas. Esto es posible gracias al
gran numero de formas de base para la carcasa, las docenas de
blogues de contactos diferentes, el centenar de actuadores, los
distintos materiales, la fuerza de actuacién y la gran variedad de
posibilidades de montaje.

La gama de productos que ofrece Pizzato Elettrica dentro del sec-
tor de los interruptores de posicion es una de las mas amplias del
mundo. Ademas, el empleo de materiales de calidad, de tecno-
logias de alta fiabilidad como el bloques de contactos de doble
puente y el grado de proteccion IP67 hacen de esta gama de in-
terruptores de posicién una de las mas evolucionadas en cuanto
a la tecnologia utilizada.

DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD

Pizzato Elettrica fue la primera empresa italiana en desarrollar pro-
ductos especificos para este sector, creando y patentando dece-
nas de productos innovadores que le permitieron convertirse en
uno de los principales fabricantes europeos de dispositivos de
seguridad.

La amplia gama de productos especificos para la seguridad de las
maéaaquinas, integramente disefados y montados en las plantas de
Marostica (VI), incluye interruptores de seguridad con actuador
separado (con o sin mecanismo de enclavamiento) e interrupto-
res para bisagras, asi como los dispositivos con tecnologia RFID
mas modernos para la proteccién contra manipulaciones como
los sensores de la serie ST y dispositivos con enclavamiento de
la serie NG, NS y NX.

Ademas, la gama de productos se ha ampliado con las manetas
de seguridad para resguardos, con el innovador modelo P-KUBE
Krome que dispone de un asa luminosa con LED de sefalizacion
multicolor y con los mdédulos de seguridad de la serie CS, dis-
ponibles en las versiones con funcién Unica o programables por
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el usuario gracias al software Gemnis Studio (programado inte-
gramente por Pizzato Elettrica y distribuido con licencia gratui-
ta), con la caja de distribucion pasiva de la serie BC y la pasarela
de conexion P-Connect. Las cajas completas de dispositivos de
control de la serie ES se complementan con las nuevas cajas de
serie ES con protector luminoso y acustico. Asimismo, los man-
dos de control de la serie BN ya estan disponibles con tecnolo-
gia 10-Link.

INTERFAZ HOMBRE-MAQUINA

Los dispositivos de control y sefalizacion de la linea EROUND
de Pizzato Elettrica estan disefados para su uso en el sector de
la interfaz hombre-maquina. El sofisticado disefio y la atencion
al detalle, unidos a la elegancia del producto, se conjugan con la
méxima seguridad y fiabilidad dando lugar a una de las series mas
completas y de vanguardia que existen hoy en dia en el mercado.

Con el fin de responder a las peticiones y a los requisitos de los
clientes, Pizzato Elettrica ofrece un sinfin de accesorios especial-
mente disehados para complementar su amplia gama de pro-
ductos y permitir la instalacion de los propios dispositivos en la
maquinaria.
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- Perfil de la empresa

MILLONES DE CODIGOS DE PRODUCTO CERTIFICADOS

Una marca no es suficiente: la empresa tiene como objetivo gozar
de un amplio reconocimiento y convertirse en sinénimo de calidad
y garantia absoluta.

Un resultado que ha ido logrando y consolidando con el paso de
los anos, gracias a la renovacion y ampliacién de su palmarés de
certificaciones otorgadas por los principales organismos de con-
trol, tanto italianos como de ambito internacional. La calidad de
los productos es verificada por organismos de certificacién que
emiten diversos certificados de calidad: IMQ, UL, CCC, TUV
SUD, EAC. Estos organismos obligan a la empresa a alcanzar y
mantener unos elevados estandares técnicos y de calidad, que
se revisan anualmente en el curso de numerosas inspecciones
diferentes. Los controles, realizados sin previo aviso por parte
de inspectores cualificados, implican la toma de muestras de los
productos y materiales comercializados, ya sea en las fabricas o
directamente del mercado, para someterlos a los tests oportunos.

e MARCADO CE. Todos los productos de Pizzato Elettrica llevan el
marcado CE, de conformidad con las directivas europeas.

e MARCADO UKCA. Todos los productos de Pizzato Elettrica llevan
el marcado UKCA, de conformidad con las directivas del Reino
Unido.

e CERTIFICACION 1SO 9001. El sistema de produccién de la
empresa cumple los estandares de la norma internacional 1ISO
9001, en su ultima version de 2015. La certificacion abarca todos
los centros y comprende el conjunto de la actividad productiva y
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de gestion de la empresa: el control en el punto de recepcion, la
actividad de los departamentos técnicos, de compras y comer-
ciales, la supervision del proceso productivo, los controles y las
pruebas finales a las que se someten los productos antes de
su expedicién, pasando por la revision de los instrumentos vy la
gestion del laboratorio de metrologia.

El sistema de gestion de la calidad de Pizzato Elettrica garan-
tiza que todos los procesos empresariales sensibles, desde el
diseno hasta la produccion de los componentes y de la provision
de material hasta el control de los productos no conformes se
lleven a cabo de acuerdo con los procedimientos previstos, con
el fin de ofrecer a nuestros clientes productos cada vez mejores
y maés fiables.

CERTIFICACION DE LOS SISTEMAS DE CALIDAD DE LA
EMPRESA. Pizzato Elettrica esté certificada segun la norma UNI
EN ISO 9000, reconocida tanto en Italia como en el extranjero.
Un certificado expedido por un ente independiente y acreditado
que garantiza en todo el mundo la calidad y la fiabilidad del servi-
cio ofrecido a los clientes.

CSQ, CISQ E IONET. El sistema CSQ forma parte de la federa-
cion CISQ (Certificacion italiana de los sistemas de calidad), inte-
grada por los principales organismos de certificacion que operan
en ltalia en diversos sectores comerciales. La CISQ representa a
Italia en el seno de la IQNet, la mayor red internacional de certi-
ficacion de los sistemas de calidad y de gestion empresarial a la
que estan adheridos mas de 25 organismos de certificacion de
otros tantos paises.
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Pizzato Deutschland GmbH Pizzato France Sarl Pizzato Iberica SL Pizzato USA
Munich Villeurbanne - Lyon Barcelona East Syracuse, NY
Ano de fundacién: 2013 Ano de fundacion: 2016 Ano de fundacién: 2017 Ano de fundacion: 2018
info@pizzato.com info@pizzato.com info@pizzato.com info@pizzatousa.com
Pizzato Elettrica India Ltd. Pizzato Korea Ltd. Pizzato ShanghaiTrading Co.Ltd. Pizzato UK Ltd.
Pune Selul Shanghai Londres
Ano de fundacion: 2021 Ano de fundacion: 2021 Ano de fundacion: 2023 Ano de fundacion: 2024
info@pizzato.com info@pizzato.com info@pizzato.com info@pizzato.com

El objetivo de las filiales fuera de Italia es coordinar y apoyar las actividades de las agencias de representacion o distribuidores presentes
en los distintos paises, gestionando de la mejor manera posible las actividades comerciales y de marketing con el objetivo de aumentar
la visibilidad de la marca y la introduccién de los productos de Pizzato Elettrica en los mercados considerados estratégicos.

Los productos de Pizzato Elettrica estan presentes en mas de 80 paises: la red de distribucién comercial, compuesta por empresas loca-
les con probada experiencia en el sector, junto con la capacidad de produccion de la sede central en Italia, son la base para la formacién de
un grupo que, junto con sus socios, tiene todas las credenciales para convertirse en una de las empresas mas importantes en el campo

de la automatizacién y la seguridad industrial.

ASISTENCIA TECNICA Y COMERCIAL

Horario:

Teléfono:
E-mail:
Idiomas en los que

OFICINAS COMERCIALES

Uno de los puntos fuertes de la sociedad se encuentra en su red comercial,
capaz de prestar atencién directa garantizada hasta en cinco idiomas: ita-
liano, inglés, francés, alemén y espafiol. Un servicio que confirma la calidad
y la atencién que ofrece Pizzato Elettrica en su respuesta a las necesidades
de clientes de todo el mundo.

Horario: De lunes a viernes
08.00-12.30/14.00-17.30 CET

Teléfono: +39 0424 470 930

E-mail: info@pizzato.com

\diomas en los que g~ | s | | ) ) | 3

se presta asistencia:
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se presta asistencia:

CENTROS TECNICOS

Los centros técnicos de Pizzato Elettrica ofrecen asistencia técnica directa y
cualificada en italiano e inglés, ayudando a nuestros clientes a seleccionar los
productos méas adecuados para su aplicacion, explicadndoles sus caracteristicas
asfi como el modo correcto de instalarlos.

De lunes a viernes
08.00-12.30/14.00-17.30 CET
+39 0424 470 930
tech@pizzato.com

(<




- Perfil de la empresa

el i
A0 oy g
.
i 6 Siigs

—-—— -
T——
g’

Programmatey

[—]
2
-]
=
=
=
=

FERIAS Y REUNIONES

FERIAS
La sociedad participa con regularidad en numerosas ferias de exhibicion del sector, tanto en Italia como en el extranjero, lo que le permite
dar a conocer al mercado de forma directa sus productos, las Ultimas novedades, etc.

REUNIONES

Ademés de ofrecer un servicio de asistencia técnica cualificado, Pizzato Elettrica encarna el papel de socio dindmico y atento a las
necesidades de sus clientes organizando numerosas reuniones y cursos de formacion, en los que se presta especial atencién al aspecto
normativo relacionado con la seguridad de la maquinaria.

©
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SITIO WEB WWW.PIZZAT0.COM

NOTICIAS DE LOS PRODUCTOS
Si visita el sitio web www.pizzato.com, puede mantenerse informado de todas las novedades de los productos, visualizar toda gama de
productos fabricados por Pizzato Elettrica y consultar toda la documentacién disponible.

BUSQUEDA MEDIANTE FILTROS
Puede buscar el producto deseado introduciendo el cédigo del producto o utilizando los filtros disponibles e introduciendo las propieda-
des requeridas para encontrar el producto més adecuado para su aplicacion.

CATALOGO PARA CONSULTAY DESCARGA
El catdlogo puede descargarse o bien consultarse directamente online pagina a pagina, una soluciéon de gran comodidad para todos
aquellos que deseen ver la cartera de productos de forma sencilla e inmediata.

IMAGENES DE ALTA RESOLUCION
Cada uno de los productos cuenta con una completa ficha con imégenes de alta resolucion que permiten al visitante visualizar cada arti-
culo de forma clara, precisa y detallada ampliando las imégenes tanto como sea necesario.

INSTRUCCIONES DE USO
Puede descargarse las instrucciones de uso y montaje de los productos en formato PDF.

ARCHIVOS 2DY 3D
Para todos los articulos, hay disponibles los dibujos en 2D y 3D en formatos compatibles con los programas CAD méas comunes.

CERTIFICADOS
En el sitio web encontraré las versiones actualizadas de los certificados de homologacion de los productos y de las declaraciones de
conformidad CE segun los requisitos de las directivas europeas de productos aplicables.

GALERIA DE VIDEOS
La extensa seccién de contenidos en video permite mostrar las principales caracteristicas, la funcionalidad y las aplicaciones de los
diversos productos.

TRADUCCIONES EN MULTIPLES IDIOMAS
La versién multilingle del sitio web permite a los clientes del mercado internacional encontrar toda la informaciéon que necesitan en un
solo lugar.

WEBINARS

Los webinars de Pizzato Elettrica profundizan en el sector de la seguridad de las méquinas, con especial atencién a la evolucion de la
normativa. Los ponentes son expertos con una especializacion precisa y una competencia especifica en las normativas vy las directivas
del sector.

CROSS-REFERENCE
Es posible encontrar un producto de Pizzato Elettrica que sea funcionalmente una alternativa a otros presentes en el mercado.
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- Novedades Catalogo general PLC y Modulos de seguridad

SERIE DE M()DU!.OS DE SEGURIDAD PARA LA
MONITORIZACION DE MOTORES ELECTRICOS

Pizzato renueva la gama de productos CS AM y ahade una serie de médulos de seguridad
completamente nueva, que amplia las funciones de la anterior para satisfacer la necesidad de
monitorizaciéon de los motores eléctricos.

e Deteccion de paro de motor

e Control de la velocidad de rotaciéon del motor

e Control del sentido de giro del motor

e Monitorizacién de tipo «sensorless»: las funciones de seguridad del médulo no requieren
sensores externos

e Configurables en funcién de la aplicacion: los médulos se pueden configurar a través del
software Pizzato CS AM Configurator para parametrizar las funciones requeridas en funcion de
la aplicacion y las caracteristicas del motor.

e Diagnéstico de los componentes de transmisién: con la ayuda de un solo sensor de
proximidad, se puede obtener, en combinacién con las funciones de seguridad, un diagnostico
del funcionamiento de los componentes de transmision del motor.

e Salidas de seguridad OSSD o de relé: los médulos CS AM estan disponibles con salidas de
seguridad OSSD y con salidas de seguridad de relé.

» 65

CS AM1e - Deteccion de paro de motor

Los médulos CS AM1e permiten identificar la presencia de movimiento en el motor, ya que las
salidas de seguridad se desactivan cuando la tension residual en los extremos de los bobinados
del motor es superior a un umbral seleccionable. Esta tecnologia permite detectar la rotacion del
motor incluso cuando no tiene alimentacién y gira por inercia.

» 65
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CS AM2e - Deteccion de la velocidad y el sentido de giro del
motor

Los médulos CS AM2e permiten controlar la velocidad de rotacién del motor mediante la medi-
cion de la frecuencia de las fases del mismo. Las salidas de seguridad se desactivan cuando la
frecuencia medida se encuentra fuera del rango configurado.

En los motores trifasicos, también se puede determinar el sentido de giro del motor: las salidas
de seguridad se desactivan cuando el sentido de giro no es el esperado.

» 65

CS AM3e - Deteccion de paro de motor, velocidad y sentido de
giro del motor

Los médulos CS AM3e incorporan todas las funciones de seguridad de la nueva familia CS AM:
disponen de la deteccién de paro del motor mediante la mediciéon de la tensién residual en las
fases del motor; el control de la velocidad mediante la medicion de la frecuencia; la identificacion
del sentido de giro. Al escoger un moédulo CS AM3e, se obtiene total flexibilidad para configurar
las funciones de seguridad segun los requisitos de la aplicacion en cuestion.

» 65
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Moddulos de seguridad con una sola funcion

Diagrama de seleccion

Para paros de emergencia y control  Para paros de emergencia, control  Para paros de emergencia y control Temporizadores de seguridad
de final de carrera para resguardos  de final de carrera para resguardos  de final de carrera para resguardos

méviles moviles, alfombras y bordes de se-  mdviles con contactos retardados
guridad con tecnologfa de 4 hilos en la apertura de las entradas

CS AR CS AR-51 CS AT CSFS
01 | 2NO + INC 22 | 3NO + INC 51 \2No 00 | 2NO + INC (instanténeos) 1e | INO + 2NC
02 | 3NO 23 | 3NO + INC 2NO (retardados) 20 [ 1INO + INC + 1CO

3NO (instantaneos) .

04 | 3NO + INC 24 | 4NO + INC 1 | 500 (ratardaddog 3¢ | INO + INC + 1CO
05 | 3NO + INC 25 | 4NO + INC 4o | 2N (instantanecs 5e | INO + INC + 1CO
06 | 3NO + INC 40 | 2NO 1NO (retardados)
07 | 4NO + INC 41 |2NO
08 | 2NO 46 | INO
20 | 2NO 91 | 2NO + 10PT
21| 2NO

FUNCION DE
SEGURIDADY
CONTACTOS DE

SALIDA

Para mandos bimanuales o Para la deteccion de paro de Médulos de ampliacion
controles de sincronismo motor, velocidad y sentido de
giro del motor
CS DM CSAM CS ME
01 | 3NO + 1NC 11 |2 0SSD o1 5NO + 1NC (instantaneos)
- —_— 1NC (con retorno)
02]2N0 fzjsN0 02 4NO + 2NC (instantaneos)
20 | 2NO 21 |2 0SSD 1NC (con retorno)
22 | 3NO 03 3NO (instantaneos)
P A 1NC (con retorno)
_2BISNO+SNO 20 4NO + 2NC (retardados)
31 [20SSD 1NC (con retorno)
33 | 3NO+ 3NO 31 4NO + 2NC (retardados)
1NC (con retorno)
CONEXION
TENSION DE . (\J/t | I\tll )t(
4 ornes de tornilio conector con conector con
ALIMENTACION

bornes de tornillo bornes de resorte

12v 24V 24V 10..30V 120V 230V
DC DC AC/DC DC AC AC

U12 u24 024 E02 120 230

13 <‘>[||Zlat|] Catalogo general PLC y Médulos de seguridad 2025-2026



Introduccion

Con mas de veinte anos de experiencia en el campo de la seguridad y la automatizacién industrial, Pizzato Ele-
ttrica propone los modulos de seguridad de la serie CS, disefados para las principales funciones de seguridad
presentes en las maquinas industriales.

Todos los modulos de seguridad de la serie CS estan fabricados con la tecnologia més moderna y la mayor aten-
cién por el detalle.

La produccién tiene lugar en las plantas de Pizzato Elettrica en Marostica (ltalia) y se utiliza para ello lineas de
montaje SMT (tecnologia de montaje en superficie) especiales. Con el fin de cumplir los requisitos de las directi-
vas WEEE y RoHS, estas lineas funcionan libres de plomo.

Cableado rapido con conectores extraibles

Los médulos de seguridad de la serie
CS se pueden pedir con bornes de torni-
llo o bien con conectores extraibles con
bornes de tornillo o bornes de resorte.
En las versiones con conectores extrai-
bles, el cableado y la instalacion son
mucho mas répidos y sencillos.

Ademas, en caso de tener que sustituir
un modulo danado, se reducen nota-
blemente los tiempos de parada de la
maquina.

Todos los moédulos de
seguridad de la serie
CS disponen de carca-
sas adecuadas para el
montaje en raill DIN vy
tienen formas compac-
tas (espesores de 22,5
a 45 mm) que permiten
reducir las dimensiones
totales en el interior de
los cuadros eléctricos.

Certificado de prueba CE de tipo Inspeccion final del 100% de los productos
El certificado de prueba CE de tipo es emitido por un orga- Cada modulo de seguridad se prueba individual-
nismo notificado y garantiza el cumplimiento de los requisitos mente en estaciones de prueba automatizadas y
de seguridad de la Directiva sobre maquinas. El certificado de se le da un numero de serie Unico para garantizar
prueba CE de tipo es una garantia para el cliente de que los al usuario los altos estandares de calidad de Piz-
expertos de un organismo notificado han comprobado el cumplimiento zato Elettrica.
de las directivas y supervisan continuamente el proceso de produccion Este proceso permite detectar productos con
y comprueban la conformidad de los productos con la muestra (tipo) defectos de produccion o divergencias respecto a
probada en el momento de la homologacion. Un producto que recibe el los parametros de funcionamiento estandar.

certificado CE de tipo se puede marcar con el simbolo CE junto con un
numero de cuatro cifras que identifica el organismo notificado.

Certificados de calidad Asistencia técnica
Todos los modulos de El departamento técnico de Pizzato Elettrica ayuda
seguridad de Pizzato Elet- a los instaladores de los moédulos de seguridad de
trica tienen certificados de la serie CS con informacién Util durante y tras la
calidad que confirman el cumplimiento de los requisitos de seguridad y instalacion en las aplicaciones mas complejas.

de las directivas vigentes en los diferentes mercados internacionales.

Estructura del 06di90 jAtencion! La posibilidad de poder generar un cédigo no implica la disponibilidad real del producto. Péngase en contacto con nuestra oficina de ventas.

Funcién de seguridad Tipo de conexién Tensién de alimentacion

AR Para paros de emergencia y control de final de carrera V  Bornes de tornillo U12 12Vdc
para resguardos mowlesl . M  conector con bornes de tornillo U24 24Vdc
Para paros de emergencia y control de final de carrera para
AT resguardos mdviles con contactos retardados en la aper- X conector con bornes de resorte 024 24 Vac/dc
tura de las entradas E02 10 ... 30Vdc
FS Temporizadores de seguridad 120 120 Vac
DM Para mandos bimanuales o controles de sincronismo 230 230 Vac

ME Moddulos de ampliacion

Para consultar la estructura del codigo de los médulos CS AMee, vea pagina 66
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Tabla de seleccion de modulos de seguridad con una sola funcion

Cédigo de producto

Tension de alimentacion

u12 ‘ u24 ‘ 024 ‘ E02 ‘ 120 ‘ 230

Para aplicaciones hasta

PL ‘ SIL ‘

Categoria
Seguridad

instanténeos‘ retardados ‘ con retorno

Contactos de salida

Modulos de seguridad para paros de emergencia y control de final de carrera para resguardos moviles

CS AR-01 - -
CS AR-02 - -
CS AR-04 - -
CS AR-05 - -
CS AR-06 - -
CS AR-07 ® - -
CS AR-08 | =
CS AR-20 - -
CS AR-21 - -
CS AR-22 - -
CS AR-23 - -
CS AR-24 - -
CS AR-25 - -
CS AR-40 - -
CS AR-41 - -
CS AR-46 - -
CS AR-91 - -

O 0O QO 9O ® ® ® ® ® ® ® ® ® ® d® O D
W =N N WWWWWWWWWwWwwww

2NO+1NC
3NO
3NO+1NC
3NO+1NC
3NO+1NC
4NO +1NC
2NO
2NO
2NO
3NO+1NC
3NO+1NC
4NO+1NC
4NO +1NC
2NO
2NO
1NO

A 2N NWOWWWWWWRER™PEESESES~SDd

2NO +10OPT

Maédulo para paros de emergencia, control de final de carrera para resguardos moviles, alfombras y bordes de
seguridad con tecnologia de 4 hilos

CS AR-51

[ -[-[m[-[-[-] e

4 |2NO

Modulos de seguridad para paros de emergencia y control de final de carrera para resguardos moviles con
contactos retardados en la apertura de las entradas

CSAT-0® - - | - H B e 8 2NO +1NC 2NO -
CSAT10® - - | - H B e 3 3NO 2NO -
CSAT-3(® - - | - - - e 8 2NO 1NO -
Moédulos de seguridad temporizados

CSFS-103 - - | - H B @ @) ® - 1NO +2 NC -
CSFS-2(® - | | - - | | - d 2 3 - 1NO +1NC+1CO -
CSFS-3(® - | - - | - d 2 8 - 1NO +1NC +1CO -
CSFS-5(3 -l - - m - d 2 3 - 1NO +1NC +1CO -

Modulos de seguridad para mandos bimanuales o controles del sincronismo

CS DM-01 - -
CS DM-02 - -
CS DM-20 - -

11l C conforme a EN ISO 13851
|1l C conforme a EN ISO 13851
11l A conforme a EN ISO 13851

3NO+1NC
2NO
2NO

Modulos de ampliacion con contactos de salida que durante la desactivacion reaccionan instantaneamente o con

retardo

CS ME-01 -l =0 =1 =] - @ ® @) 5NO +1NC - 1NC
CS ME-02 - - -] -] - @ ® ® 4NO +2NC - 1NC
CS ME-03 - | - - - | - @ ® ® 3NO - 1NC
CS ME-20VU24-G) - | - - - - @ ® ® - 4NO+2NC |1NC
CSME-31VU24-TS12 | - W | - | - | - | - @ ® ® - 4NO+2NC |1NC

B Disponible con este articulo
- No disponible con este articulo

@ Dependiente del maédulo base

@ Categoria 4 para contactos in-
stantaneos,

categoria 3 para contactos retardados.

15

® Tiempos de liberacién, contactos
retardados

tiempo fijo

ajustable de 0,3 a 3 s, paso 0,3 s
ajustablede 1a 10 s, paso 1's
ajustable de 3a 30 s, paso 3 s
ajustable de 30 a 300 s, paso 30 s

A WN-=O

<4 pirzato

@ Solo para el modulo CS AR-07
no hay disponible la versién con

bornes de tornillo.

®Tiempo de liberacién en caso
de falta de alimentacion
TF0.5 0,5 s tiempo ajustado fijo

TF1 1 stiempo ajustado fijo
TF2 2 stiempo ajustado fijo
TF3 3 s tiempo ajustado fijo

Catalogo general PLC y Mo6dulos de seguridad 2025-2026



o Arranque Arranque Entradas de | Entradas Arranque Tipo de entradas (®) Dimensionc)
Coédigo de producto | automatico controlado potencial | equipoten- | paralelo 3 | del Pagina
y manual opuesto ciales (solo 24 Vdc) ‘ —K ‘ [0*% ‘ E/ﬂ e la carcasa
r“ﬂ"] [ iﬁ T @?25.
CS AR-01 | | | | | | | || - 22,5 x 114 mm 19
CS AR-02 | | | | | | ] | | - 22,5 x 114 mm 21
CS AR-04 | | | - | | - | | - 22,5 x 114 mm 23
CS AR-05 | - | [ | | | | | | - 22,5 x 114 mm 25
CS AR-06 - | | | | | | || - 22,5 x 114 mm 25
CS AR-07 | | | - | | - - - 22,5 % 129 mm 27
CS AR-08 | | | | | | | | - 22,5 x 114 mm 29
CS AR-20 | ] - - - - | ] - - - 22,5 x 114 mm 31
CS AR-21 - || - - - || - - - 22,5 x 114 mm 31
CS AR-22 | ] - - - - | ] - - - 22,5 x 114 mm 33
CS AR-23 - [ ] - - - [ ] - - - 22,5 x 114 mm 33
CS AR-24 | - - - - | - - - 22,5 x 114 mm 35
CS AR-25 - || - - - || - - - 22,5 x 114 mm 35
CS AR-40 | ] - - - - | - - - 22,5x 91 mm 37
CS AR-41 - | - - - | - = - 22,5 x 91 mm 37
CS AR-46 | ] - | ] - - | ] - [ | - 22,5 x 91T mm 39
CS AR-91 | | | - | | - | | - 22,5 x 114 mm 41
- / g %%‘;}Z’i, 4
8 4
CS AR-51 u m u - - m - [ -] [225x114mm| 43
] r|| I’ i g‘.:;)ﬁ:
CS AT-0 ® | | | | | | | || = 45 x 114 mm 45
CSAT-10Q | | | | | | | | || - 45 x 114 mm 47
CSAT-3® | | | - - | - | = 45 x 114 mm 49
CSFS-103 - - - - - | - - - 45 x 114 mm 51
CSFS-2(® - - - - - | - - - 45 x 114 mm 53
CSFS-30® - - - - - | - - - 45 x 114 mm 55
CSFS-503 | | - | - | - || - 45 x 114 mm 57
g L
3
CS DM-01 - - | - - | - - - 22,5 x 114 mm 59
CS DM-02 - - | - - | - - - 22,5 x 114 mm 61
CS DM-20 - - | - | - = = 22,5 x 114 mm 63
P
- Al
CS ME-01 - - @ @ - [ | - - - |225xM4mm| 75
CS ME-02 - - @ @ - [ | - - - [225x1M4mm| 77
CS ME-03 - - - | - | || - - 22,5 x 91 mm 79
CS ME-20VU24-6 - - @ @ - ] - - - 1225x1M4mm| 81
CS ME-31VU24-TS12 - - @ @ - | - - - 45 x 114 mm 83
®Tipo de entrada
? contactos electromecanicos
{ salidas por semiconductor (p. e]. barreras fotoeléctricas)
&r% sensores magnéticos de seguridad
M‘ alfombras y bordes de seguridad de 4 hilos
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Tabla de seleccion de modulos de seguridad del control del motor

Caodigo de producto

Tension de alimentacion

u12 ‘ u24 ‘ 024 ‘ E02 ‘ 120 ‘ 230

Para aplicaciones hasta

Categoria
PL ‘ SIL ‘ Seguridad

Contactos de salida

instanténeos‘ retardados ‘ con retorno

Para la deteccion de paro de motor, velocidad y sentido de giro del motor, serie CS AM

CS AM11
CS AM12
CS AM21
CS AM22
CS AM23
CS AM31
CS AM33

® ® ® ® ® d @
W W wWwwwww
B R

2 0SSD - -
3NO - -
2 0OSSD - -
3NO - -
3 NO + 3NO - -
2 0SSD - -
3 NO + 3NO - -

B Disponible con este articulo
- No disponible con este articulo

17
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Cédigo de producto

Funcion de seguridad

Deteccion de paro Deteccion de la

Deteccion del

Tipo de entradas

. Con sensor de
Sin sensores

Dimensiones
de la carcasa

Pagina

de motor velocidad del motor | sentido de giro proximidad
CS AM11 | | - - | | 22,5 x 114 mm 67
CS AM12 [ | - - | [ | 45 x 114 mm 67
CS AM21 - | | | | 22,5 x 114 mm 67
CS AM22 - | | | | | 45 x 114 mm 67
CS AM23 - | | | | | 45 x 114 mm 67
CS AM31 [ | [ | | | | [ | 22,5 x 114 mm 67
CS AM33 | | | | [ | | 45 x 114 mm 67

Catalogo general PLC y Modulos de seguridad 2025-2026
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Moédulo de seguridad para paros de emergen-
ciay control de final de carrera pararesguardos
moviles, circuitos de salida por semiconductor
0SSD y sensores magnéticos de seguridad

Caracteristicas principales

® Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PLe

e Entradas: con 1 o 2 canales, conectables a
contactos electromecanicos, sensores mag-
néticos de seguridad o salidas por semicon-
ductor OSSD

e Salidas: de relé, 2NO de seguridad, TNC de
senfalizacion

e Entrada con arranque configurable: automati-
co, manual o controlado

e Tension de alimentacién: 10 ... 30 Vdc,
24 Vac/dc, 120 Vac, 230 Vac

Certificados de calidad:

C€@= @Al 5

Certificado de prueba CE de tipo: IMQ CP 432 DM
Homologacion UL: E131787

Homologacion CCC: 2024010305656748
Homologacion EAC: RU [O-IT.PA07.B.37848/24

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre méaquinas 2006/42/CE,
Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 13855, EN ISO 14118,

ENISO 12100, EN ISO 13850, EN 60529, EN 61000-6-2,
EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1, EN 60947-1,
EN IEC 63000, EN ISO 13849-1, EN ISO 13849-2,

EN 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14, GB/T14048.5

Estructura del codigo

CS AR-01V024

Tipo de conexion
V  Bornes de tornillo
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte

19

Tension de alimentacion

230

Modulo de seguridad CS AR-01

Datos técnicos

Carcasa

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:
Dimensiones:

Datos generales

Safety Integrity Level (SIL) hasta:
Performance Level (PL) hasta:
Categoria de seguridad hasta:
Parédmetros de seguridad:
Temperatura ambiente:

Durabilidad mecaénica:

Durabilidad eléctrica:

Grado de contaminacion:

Tension asignada soportada al impulso (U‘mp):
Tension asignada de aislamiento (U):
Categoria de sobretension:

Alimentacion
Tensiones asignadas de alimentacion (U ):

Ondulacién residual max. en DC:
Tolerancia de tension de alimentacion:

Potencia absorbida AC:
Potencia absorbida DC:

Circuito de control
Proteccién contra cortocircuitos:

Tiempos del PTC:

Resistencia maxima por entrada:
Corriente por entrada:

Duracion min. del impulso de arranque t
Tiempo de excitacion t,:

Tiempo de liberacion t,:

Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t,.:
Tiempo de simultaneidad t:

MIN*

Circuito de salida
Contactos de salida:

Tipo de contacto:

Material de los contactos:

Tension conmutable méxima:

Categorias de empleo de los contactos de salida:

Corriente térmica méaxima por rama al aire libre | ,:
Suma méaxima de corrientes X |, %:

Corriente minima:

Resistencia de los contactos:

Fusible de proteccién externo:

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea pagina 135, tipo A

Maximum SIL 3 segtin EN 62061
PL e seguin EN ISO 13849-1

cat. 4 segun EN ISO 13849-1
vea pagina 151

-25°C ... +55°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

4 kV

250V

Il

10 ... 30 Vdc

24 Vac/dc; 50...60 Hz

120 Vac; 50...60 Hz

230 Vac; 50...60 Hz

10%

-10% ... +15% de U, para 24 Vac/dc
+15% de U, para 120 Vac, 230 Vac
<5VA

<2W, <3W (CS AR-01¢E02)

resistencia PTC, |h=0,5 A
intervencién > 100 ms, rearme > 3 s
<50Q

30 mA (tipico)

> 100 ms, > 50 ms (E02)

<300 ms, < 1560 ms (E02)

<20 ms

<70 ms, < 100 ms (E02)

infinito

2 contactos NO de seguridad,
1 contacto NC de senalizacion
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A
DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6 A

72 A?

10 mA

<100 mQ

4A

La capacidad de carga y el nimero de contactos de salida se pueden aumentar mediante modulos

de ampliacion o contactores. Vea péginas 75-84.

Caracteristicas homologadas por la UL

024 24 Vac/dc

Rated supply voltage (U ):

Power consumption AC:
Power consumption DC:
Electrical ratings:

24 Vac/dc; 50...60 Hz
120 Vac; 50...60 Hz
230 Vac; 50...60 Hz
<5 VA

<4 W

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty

120 120 Vac

230 Vac

Notes

- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty

- Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid.

-The terminal tightening torque of 5-7 Ib in.

E02 10 ...30Vdc

limited energy.

- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section

30-12 AWG.

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In.
- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou
avec tension limitée et énergie limitée.

<4 pirzato
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Moédulo de seguridad CS AR-01

Disposicion de bornes Diagramas de funcionamiento

Configuracion con arrangue automatico

[a1]1a]23]31]
A1/A2
XYY /s
s11/512
0000 s21/522
13/14, 23/24
pizzato C€
4>.pwa 31/32
@cni
@ce tt, b ot ot t
2000 Configuracion con arranque controlado
GITL At1/A2
A2 [ 14 24 [32] J LI s11/512
| | s21/522
$33/534 (START)
1314, 2324
3132
tA tR‘ tA tR‘ tM|N tA tR

Esquema de bloques Configuracion con arranque manual

e S Fa-p 18 o ey X ey W ey "

J LI s11/s12
- J U S$21/822
S33/S34 (START)
““\'\“'7 13/14, 23/24
LED —I 31/32
—~ /4 PwR
SZ\\: tA tm tA\ tm tMIN ta
Leyenda:

t,¢ duracion minima del impulso de t.,; tiempo de liberacion
arranque t;: tiempo de liberacion en caso de

t.: tiempo de simultaneidad falta de alimentacion

C’
‘DZ" -—=- ‘\T ‘\T --- f t: tiempo de excitacion
Notas:

La configuracién con un canal se obtiene considerando solo el efecto de la entrada
S11/S12. En este caso, se debe considerar el tiempo t,, para la entrada S11/512, el

B E E’ 24 '{32 I- tiempo t, para la alimentacion, el tiempo t, para la entrada S11/S12 y el arranque,
y el tiempo t,, para el arranque.

C

Configuracion de las entradas

Salidas por semiconductor OSSD (p. ej. serie ST, NS, NG o barreras fotoeléctricas) Arranque automatico
Configuracion de las entradas con arranque manual Para activar el arranque
1 canal 2 canales automatico en el maédulo,

se debe puentear el pul-
+ sador de inicio entre los
bornes S33 y S34 tal y
como se muestra en los
esguemas.

0SSD1 0SSD2

Arranque controlado

Para activar el arranque
controlado en el maodulo,
retire la conexion entre los
bornes S22 y S35.

Circuitos de paro de emergencia

Configuracién de las entradas con arranque manual Supervision de resguardos moviles y sensores

1 canal leanaes magnéticos de seguridad

El' moédulo de seguridad
puede supervisar circuitos
de paro de emergencia,

circuitos de control para
resguardos moviles o —»

sensores magnéticos de
seguridad. Reemplace los
contactos de los pulsado-
res de paros de emergen-
cia con los contactos de
los interruptores o de los
sensores.

Los sensores se pueden
utilizar solo en la confi-
guracion con 2 canales.

—p [4]>..

El diagrama no indica la posicién exacta de los bornes en el producto

Ejemplos de aplicacion Vea pagina 85
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2A

Modulo de seguridad para paros de emergen-
ciay control de final de carrera para resguardos
moviles, circuitos de salida por semiconductor
0SSD y sensores magnéticos de seguridad

Caracteristicas principales

e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PL e

e Entradas: con 1 o 2 canales, conectables a
contactos electromecanicos, sensores mag-
néticos de seguridad o salidas por semicon-
ductor OSSD

e Salidas: de relé, 3NO de seguridad

e Entrada con arranque configurable: automati-
co, manual o controlado

e Tension de alimentacion: 10 ... 30 Vdc,
24 Vac/dc, 120 Vac, 230 Vac

Certificados de calidad:

C€@= @ Al 5

Certificado de prueba CE de tipo: IMQ CP 432 DM
Homologacion UL: E131787

Homologacion CCC: 2024010305656748
Homologacion EAC: RU [O-IT.PA07.B.37848/24

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre méaquinas 2006/42/CE,
Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 13855, EN ISO 14118,

EN ISO 12100, EN ISO 13850, EN 60529, EN 61000-6-2,
EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1, EN 60947-1,
EN IEC 63000, EN ISO 13849-1, EN ISO 13849-2,

EN 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14, GB/T14048.5

Estructura del codigo

CS AR-02V024

Tipo de conexion
V  Bornes de tornillo
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte

21

Tension de alimentacion

Modulo de seguridad CS AR-02

Datos técnicos

Carcasa

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:
Dimensiones:

Datos generales

Safety Integrity Level (SIL) hasta:
Performance Level (PL) hasta:
Categoria de seguridad hasta:
Pardmetros de seguridad:
Temperatura ambiente:

Durabilidad mecénica:

Durabilidad eléctrica:

Grado de contaminacion:

Tension asignada soportada al impulso (U‘mp):
Tension asignada de aislamiento (U):
Categoria de sobretension:

Alimentacion
Tensiones asignadas de alimentacion (U ):

Ondulacion residual max. en DC:
Tolerancia de tension de alimentacion:

Potencia absorbida AC:
Potencia absorbida DC:

Circuito de control
Proteccién contra cortocircuitos:

Tiempos del PTC:

Resistencia maxima por entrada:
Corriente por entrada:

Duracion min. del impulso de arranque t,
Tiempo de excitacion t,:

Tiempo de liberacion t,:

Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t,:
Tiempo de simultaneidad t:

MIN*

Circuito de salida

Contactos de salida:

Tipo de contacto:

Material de los contactos:

Tensién conmutable méaxima:

Categorias de empleo de los contactos de salida:

Corriente térmica méaxima por rama al aire libre | ,:
Suma maxima de corrientes X |, %:

Corriente minima:

Resistencia de los contactos:

Fusible de proteccion externo:

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea pagina 135, tipo A

Maximum SIL 3 seguin EN 62061
PL e seguin EN ISO 13849-1

cat. 4 segun EN ISO 13849-1
vea péagina 151

-25°C ... +55°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

4 kV

250V

Il

10 ... 30 Vdc

24 Vac/dc; 50...60 Hz

120 Vac; 50...60 Hz

230 Vac; 50...60 Hz

10%

-10% ... +15% de U, para 24 Vac/dc
+15% de U, para 120 Vac, 230 Vac
<bVA

<2W, < 3W (CS AR-02¢E02)

resistencia PTC, Ih=0,5 A
intervencion > 100 ms, rearme > 3 s
<50Q

<30 mA

> 100 ms, > 50 ms (E02)

<300 ms, < 150 ms (E02)

<20 ms

<70 ms, < 100 ms (E02)

infinito

3 contactos NO de seguridad,
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A
DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6 A

72 A?

10 mA

<100 mQ

4 A

La capacidad de carga y el nimero de contactos de salida se pueden aumentar mediante moédulos

de ampliacion o contactores. Vea paginas 75-84.

Caracteristicas homologadas por la UL

Rated supply voltage (U ):

24 Vac/dc

Power consumption AC:
Power consumption DC:
Electrical ratings:

24 Vac/dc; 50...60 Hz
120 Vac; 50...60 Hz
230 Vac; 50...60 Hz
<5 VA

<4 W

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty

120 Vac
230 Vac

Notes

- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty

- Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid.

-The terminal tightening torque of 5-7 Ib in.

10 ... 30 Vdc

limited energy.

- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section

30-12 AWG.

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In.
- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou
avec tension limitée et énergie limitée.

<4 pirzato
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Moédulo de seguridad CS AR-02

Disposicion de bornes

Diagramas de funcionamiento

Configuracién con arranque automatico

2A

|A1 |13|23|33|
X7 X7 A1/A2
©00Q S11/512
$21/522
< pizzatn e | | | | 13114, 23124, 33/34
@ | | N
@cHi U Uy Uy O Uy ESETN (tN
@cre
2000 Configuracién con arranque controlado
\2d2l2l%)
(el o] s
A2 |14 |24 | 34
J Ll s11/s12
J LI S21/522
$33/S34 (START)
| | | | | 13114, 23124, 33/34
Esquema de bloques oL L " v T ; r
A R1 A R1 MIN "A R
L/+
IO o) O Jsaal [25}-[z3]- ) I
Ii‘—‘_| ] LG} = E I_Z—a_} |_3_3_| Configuracion con arranque manual
A1/A2
------- | L S11/512
N J I p—
$33/S34 (START)
I | | | 1314, 23124, 33134
— /= I I I
tA tR1 tA tR1 tMIN tR
Leyenda:
- \ t,,¢ duracion minima del impulso de t.,; tiempo de liberacion
arranque t;: tiempo de liberacion en caso de
t:  tiempo de simultaneidad falta de alimentacion
t,;  tiempo de excitacion
Notas:

La configuracion con un canal se obtiene considerando solo el efecto de la entrada
S11/S12. En este caso, se debe considerar el tiempo t,, para la entrada S11/512, el

tiempo t, para la alimentacion, el tiempo t, para la entrada S11/S12 y el arranque,
y el tiempo t,, para el arranque.

Configuracion de las entradas

Salidas por semiconductor OSSD (p. ej. serie ST, NS, NG o barreras fotoeléctricas)
Configuracion de las entradas con arranque manual

1 canal 2 canales

0SSD1_0SsSD2

Circuitos de paro de emergencia
Configuracion de las entradas con arranque manual

2 canales

1 canal

El diagrama no indica la posicién exacta de los bornes en el producto

Catalogo general PLC y Modulos de seguridad 2025-2026

4 pizzato

Arranque automatico

Para activar el

esquemas.

arranque
automatico en el maédulo,
se debe puentear el pul-
sador de inicio entre los
bornes S33 y S34 tal y
como se muestra en los

Arranque controlado

Para activar el

arranque
controlado en el mdédulo,
retire la conexion entre los
bornes S22 y S35.

Supervisién de resguardos moviles y sensores
magnéticos de seguridad

El' moédulo de seguridad
puede supervisar circuitos
de paro de emergencia,

circuitos de control
moviles

resguardos

para

o

sensores magnéticos de
seguridad. Reemplace los
contactos de los pulsado-
res de paros de emergen-
cia con los contactos de
los interruptores o de los

sensores.

Los sensores se pueden
utilizar solo en la confi-

guracion con 2 canales.

- T

—p [4]>..

Ejemplos de aplicacion Vea pagina 85
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Médulo de seguridad para paros de emergen-
cia y control de final de carrera para resguar-
dos moviles y sensores magnéticos de seguridad

Caracteristicas principales

e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/PL e

e Entradas: con 1 0 2 canales, conectables a
contactos electromecanicos o a sensores
magnéticos de seguridad

e Conexion de los canales de entrada de poten-
cial opuesto

e Salidas: de relé, 3NO de seguridad, TNC de
senalizacion

e Entrada con arranque configurable: automati-
co, manual o controlado

e Tensién de alimentacién: 24 Vac/de, 120 Vac,
230 Vac

Certificados de calidad:

C€@= @ AL 25

Certificado de prueba CE de tipo: IMQ CP 432 DM
Homologacion UL: E131787

Homologacion CCC: 2024010305656748
Homologacion EAC: RU [O-IT.PA07.B.37848/24

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre méaquinas 2006/42/CE,
Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 13855, EN ISO 14118,

EN ISO 12100, EN ISO 13850, EN 60529, EN 61000-6-2,
EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1, EN 60947-1,
EN IEC 63000, EN ISO 13849-1, EN ISO 13849-2,

EN 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14, GB/T14048.5

Estructura del codigo

CS AR-04V024

Tipo de conexion
V  Bornes de tornillo
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte

23

| Tensién de alimentacion
024 24 \Vac/dc

120 120 Vac

230 230 Vac

Modulo de seguridad CS AR-04

Datos técnicos

Carcasa

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:
Dimensiones:

Datos generales

Safety Integrity Level (SIL) hasta:
Performance Level (PL) hasta:
Categoria de seguridad hasta:
Parédmetros de seguridad:
Temperatura ambiente:

Durabilidad mecanica:

Durabilidad eléctrica:

Grado de contaminacion:

Tensién asignada soportada al impulso (U
Tension asignada de aislamiento (U):
Categoria de sobretension:

\mp)'

Alimentacion
Tensiones asignadas de alimentacion (U ):

Ondulacion residual max. en DC:
Tolerancia de tension de alimentacion:
Potencia absorbida AC:

Potencia absorbida DC:

Circuito de control
Proteccién contra cortocircuitos:

Tiempos del PTC:

Resistencia maxima por entrada:
Corriente por entrada:

Duracion min. del impulso de arranque t,
Tiempo de excitacion t,:

Tiempo de liberacion t,:

Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t,:
Tiempo de simultaneidad t:

MIN*

Circuito de salida
Contactos de salida:

Tipo de contacto:

Material de los contactos:

Tension conmutable méxima:

Categorias de empleo de los contactos de salida:

Corriente térmica maxima por rama al aire libre |, :
Suma maxima de corrientes X |, %:

Corriente minima:

Resistencia de los contactos:

Fusible de proteccién externo:

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea pagina 135, tipo A

Maximum SIL 3 segun EN 62061
PL e segun EN ISO 13849-1

cat. 4 segun EN ISO 13849-1
vea pagina 151

-25°C ... +55°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

4 kV

250V

Il

24 Vac/dc; 50...60 Hz
120 Vac; 50...60 Hz
230 Vac; 50 ... 60 Hz
10%

+156% de U,

<bVA

<2W

resistencia PTC, Ih=0,5 A
intervencion > 100 ms, rearme > 3 s
<50Q

<30 mA

> 100 ms

<50 ms

<20 ms

<70 ms

infinito

3 contactos NO de seguridad
1 contacto NC de sefalizacion
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A
DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6 A

64 A?

10 mA

<100 mQ

4 A

La capacidad de carga y el nimero de contactos de salida se pueden aumentar mediante modulos

de ampliacion o contactores. Vea paginas 75-84.

Caracteristicas homologadas por la UL

Rated supply voltage (U ):

Power consumption AC:
Power consumption DC:
Electrical ratings:

24 Vac/dc; 50...60 Hz
120 Vac; 50...60 Hz
230 Vac; 50...60 Hz
<5 VA

<4 W

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty

Notes

- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty

- Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid.

-The terminal tightening torque of 5-7 Ib in.
- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage

limited energy.

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section

30-12 AWG.

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In.
- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou
avec tension limitée et énergie limitée.

<4 pirzato
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Modulo de seguridad CS AR-04

Disposicion de bornes

[13]23]s3]a1]

[7.Y7.Y7.Y7.\

@000

<@ pizzato €
@rwr
@cwi
@crz

@00Q
@O

|14|24|34|42|

Esquema de bloques
L/+

7

LED
L~ PWR
7| ¥
| B
r 1555 s
N/-
Configuracion de las entradas
1 canal

Diagramas de funcionamiento

Configuracién con arranque automatico

A1/A2
S11/S12
$21/S22

13/14, 23/24, 33/34

41/42
tC tA tR1 tC tA tRl tA tR
Configuracion con arranque controlado
A1A2
J | S11/812
i LI S21/522
$12/S34 (START)
13/14, 23/24, 33/34
41/42
tA tR1 tA tR1 tMIN tA tR
Configuracion con arranque manual
A1/A2
| L S11/512
| L S21/522
$12/S34 (START)
13/14, 23/24, 33/34
1 41/42
tA tR1 tA tR1 tMIN tR
Leyenda:
t,¢ duracion minima del impulso de t.,; tiempo de liberacion
arranque t;: tiempo de liberacion en caso de

t: tiempo de simultaneidad falta de alimentacion

t,: tiempo de excitacion

Notas:

La configuracion con un canal se obtiene considerando solo el efecto de la entrada
S11/S12 a la fuente de alimentacion. En este caso, se debe considerar el tiempo
t,, para la entrada S11/S12, el t\emp_o t, para la alimentacion, el tiempo t, para la
entrada S11/S12 y el arranque, y el tiempo t,,,.

Circuitos de paro de emergencia

Configuracion de las entradas con arranque manual

ON/-

El diagrama no indica la posicién exacta de los bornes en el producto

Arranque automatico

Para activar el arranque
automatico en el mddulo,
se debe puentear el
pulsador de inicio entre
los bornes S12 y S34 tal
y como se muestra en los
esquemas.

Catalogo general PLC y Modulos de seguridad 2025-2026

Arranque controlado

Para activar el arranque
controlado en el mddulo,
retire la conexion entre los
bornes S22 y S35.

4 pizzato

2 canales

Supervision de resguardos moviles y senso-
res magnéticos de seguridad

El médulo de seguridad
puede supervisar circui-
tos de paro de emergen-
cia, circuitos de control
para resguardos moviles
0 sensores magnéticos
de seguridad. Reem-
place los contactos de
los pulsadores de paros
de emergencia con los
contactos de los interrup-
tores o de los sensores.
Los sensores se pueden
utilizar solo en la confi-
guracion con 2 canales.

-7

— [4]>..
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24



2A

Moédulo de seguridad para paros de emergen-
ciay control definal de carrera pararesguardos
moviles, circuitos de salida por semiconductor
0SSD y sensores magnéticos de seguridad

Caracteristicas principales
e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/PL e

e Entradas: con 1 o 2 canales, conectables a
contactos electromecanicos, sensores mag-
néticos de seguridad o salidas por semicon-
ductor OSSD

e Salidas: de relé, 3NO de seguridad, 1NC de
sefalizacion

e Entrada con arranque configurable: automati-

co, manual (solo CS AR-05) o controlado (solo
CS AR-06)

e Tensién de alimentacion: 24 Vac/dc, 120 Vac,
230 Vac

Certificados de calidad:

C€@= @ AL 25

Certificado de prueba CE de tipo: IMQ CP 432 DM
Homologacion UL: E131787

Homologacién CCC:  2024010305656748
Homologacién EAC: RU [-IT.PA07.B.37848/24

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre méaquinas 2006/42/CE,
Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 13855, EN ISO 14118,

EN ISO 12100, EN ISO 13850, EN 60529, EN 61000-6-2,
EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1, EN 60947-1,
EN IEC 63000, EN ISO 13849-1, EN ISO 13849-2,

EN 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14, GB/T14048.5

Estructura del codigo

Tipo de arranque
05 arranque manual o automético

06 arranque controlado

Tipo de conexién
V  Bornes de tornillo
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte

25

CS AR-05V024

Tension de alimentacion

024
120
230

Modulo de seguridad CS AR-05 / CS AR-06

Datos técnicos

Carcasa

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:
Dimensiones:

Datos generales

Safety Integrity Level (SIL) hasta:
Performance Level (PL) hasta:
Categoria de seguridad hasta:
Parédmetros de seguridad:
Temperatura ambiente:

Durabilidad mecanica:

Durabilidad eléctrica:

Grado de contaminacion:

Tensién asignada soportada al impulso (U
Tension asignada de aislamiento (U):
Categoria de sobretension:

Alimentacion
Tensiones asignadas de alimentacion (U ):

Ondulacion residual max. en DC:
Tolerancia de tension de alimentacion:

Potencia absorbida AC:
Potencia absorbida DC:

Circuito de control
Proteccién contra cortocircuitos:

Tiempos del PTC:

Resistencia maxima por entrada:
Corriente por entrada:

Duracion min. del impulso de arranque t
Tiempo de excitacion t,:

Tiempo de liberacion t,:

MIN*

Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t:

Tiempo de simultaneidad t:

Circuito de salida
Contactos de salida:

Tipo de contacto:
Material de los contactos:
Tension conmutable méxima:

Categorias de empleo de los contactos de salida:

Corriente térmica maxima por rama al aire libre | :

Suma maxima de corrientes X |, %
Corriente minima:

Resistencia de los contactos:
Fusible de proteccion externo:

\mp)'

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea pagina 135, tipo A

Maximum SIL 3 segun EN 62061
PL e segun EN ISO 13849-1

cat. 4 segun EN ISO 13849-1
vea pagina 151

-25°C ... +55°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

4 kV

250V

Il

24 Vac/dc; 50...60 Hz

120 Vac; 50...60 Hz

230 Vac; 50...60 Hz

10%

-10% ... +15% de U, para 24 Vac/dc
+15% de U, para 120 Vac, 230 Vac
<b5VA

<2W

resistencia PTC, Ih=0,5 A
intervencién > 100 ms, rearme > 3 s
<50Q

<30 mA

> 250 ms

<300 ms

<15 ms

<70 ms

infinito

3 contactos NO de seguridad
1 contacto NC de sefalizacion
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A
DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6 A

64 A?

10 mA

<100 mQ

4 A

La capacidad de carga y el nimero de contactos de salida se pueden aumentar mediante modulos

de ampliaciéon o contactores. Vea péginas 75-84.

Caracteristicas homologadas por la UL

Rated supply voltage (U ):

24 Vac/dc

Power consumption AC:
Power consumption DC:
Electrical ratings:

24 Vac/dc; 50...60 Hz
120 Vac; 50...60 Hz
230 Vac; 50...60 Hz
<5 VA

<4 W

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty

120 Vac
230 Vac

Notes

- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty

- Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid.

-The terminal tightening torque of 5-7 Ib in.
- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage

limited energy.

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section

30-12 AWG.

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In.
- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou
avec tension limitée et énergie limitée.

<4 pirzato
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Modulo de seguridad CS AR-05 / CS AR-06

Disposicion de bornes

[13]23]33]e1]

[7Y7.Y7.)

[@A2%)%) /

¢ pizzato G|
@rwr
@cwt
@cHz

Elelele) \

2i2)%2)

|14|24|34|42|

Esquema de bloques

L/+
|_A—1_| [ss2} - Jsaa} E 2]-[33][#1]-++---
1 -
HE--o -7
LED 1 |
S~ o [ o2
7| ¥& | rocica s | Losica EZQ‘
A
1
1
1

e O N

L[] = = [} i) flfic -
N/-

Configuracion de las entradas

Salidas por semiconductor OSSD (p. ej. serie ST, NS, NG o barreras fotoeléctricas)

Configuracién de las entradas con arranque manual (CS AR-05)

1 canal

o——4¢ o——4¢
24VDC 24VDC
o 0ssD ° |

2 canales

0OSSD1_0SSb2

Diagramas de funcionamiento

Configuracién con arranque automatico (solo CS AR-05)

A1/A2
$11/812 (+/812)

$21/S22 (+/S52)
13/14, 23/24, 33/34

41/42

A R1 A R

Configuracion con arranque controlado (solo CS AR-06)

A1/A2
S11/512 (+/S12)
$21/S22 (+/S52)
$12/S34 (START)
[ ] 13/14, 23/24, 33/34

d L

41/42

A R1 MIN A

Configuracion con arranque manual (solo CS AR-05)

A1/A2

LI S11/512 (+/512)
$21/522 (+/552)
$12/534 (START)
| 13/14, 23/24, 33/34

J
J L

I 41/42

t

A R1 R1 MIN

Leyenda:

t,¢ duracion minima del impulso de L
arranque t:

t: tiempo de simultaneidad

t,;  tiempo de excitacion

tiempo de liberacion
tiempo de liberacion en caso de
falta de alimentacion

Notas:

La configuracion con un canal se obtiene considerando solo el efecto de la entrada
CH1. En este caso, se debe considerar el tiempo t,,para la entrada CH1, el tiempo
t, para la alimentacion, el tiempo t, para la entrada CH1 y el arranque, y el tiempo
t, Para el arranque.

Arranque automatico (solo CS AR-05)

Para activar el arranque
automatico en el modulo,
se debe puentear el pul-
sador de inicio entre los
bornes S12 y S34.

Arranque controlado

Utilice el médulo CS AR-06 siguiendo los esquemas
para el arranque manual.

Circuitos de paro de emergencia

Configuracidn de las entradas con arranque manual (CS AR-05)

1 canal

L/+0QO

2 canales

Supervision de resguardos moviles y sensores

El' moédulo de seguridad
puede supervisar circuitos
de paro de emergencia,
circuitos de control para
resguardos moviles o
sensores magnéticos de

El diagrama no indica la posicién exacta de los bornes en el producto

Catalogo general PLC y Modulos de seguridad 2025-2026
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magnéticos de seguridad
%
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seguridad. Reemplace los
contactos de los pulsado-
res de paros de emergen-
cia con los contactos de
los interruptores o de los
sensores. Los sensores
se pueden utilizar solo
en la configuracién con
2 canales.

2A
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Modulo para paros de emergencia y control
de final de carrera para resguardos moviles

Caracteristicas principales

® Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PLe

e Entradas: con 1 o 2 canales, conectables a
contactos electromecénicos

e Conexioén de los canales de entrada de poten-
cial opuesto

e Salidas: de relé, 4NO de seguridad, 1NC de
senalizacion

e Entrada con arranque configurable: automati-
co, manual o controlado

e Tensién de alimentacion: 24 Vac/dc

Certificados de calidad:

(€ @= @ [ 5

Certificado de prueba CE de tipo: IMQ CP 432 DM
Homologacion UL: E131787

Homologacién CCC:  2024010305656748
Homologacién EAC: RU [-IT.PA07.B.37848/24

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre méaquinas 2006/42/CE,
Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 13855, EN ISO 14118,

EN ISO 12100, EN ISO 13850, EN 60529, EN 61000-6-2,
EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1, EN 60947-1,
EN IEC 63000, EN ISO 13849-1, EN ISO 13849-2,

EN 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14, GB/T14048.5

Estructura del codigo

Moédulo de seguridad CS AR-07

Datos técnicos

Carcasa

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:

Dimensiones:

Datos generales

Safety Integrity Level (SIL) hasta:
Performance Level (PL) hasta:
Categoria de seguridad hasta:
Pardmetros de seguridad:
Temperatura ambiente:
Durabilidad mecénica:
Durabilidad eléctrica:

Grado de contaminacion:

Tension asignada soportada al impulso (U‘mp):
Tension asignada de aislamiento (U):

Categoria de sobretension:

Alimentacion

Tension asignada de alimentacion (U ):

Ondulacion residual méax. en DC:

Tolerancia de tension de alimentacion:

Potencia absorbida AC:
Potencia absorbida DC:

Circuito de control
Proteccién contra cortocircuitos:

Tiempos del PTC:
Resistencia méxima por entrada:
Corriente por entrada:

Duracion min. del impulso de arranque t

Tiempo de excitacion t,:
Tiempo de liberacion t.:

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea péagina 135, tipo B

Maximum SIL 3 seguin EN 62061
PL e seguin EN ISO 13849-1

cat. 4 segun EN ISO 13849-1
vea péagina 151

-25°C ... +55°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

4 kV

250V

Il

24 Vac/dc; 50...60 Hz
10%

+156% de U,

<5VA

<2W

resistencia PTC, Ih=0,5 A
intervencion > 100 ms, rearme > 3 s
<50Q

<30 mA

> 100 ms

<70 ms

<40 ms

MIN*

Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t.: < 80 ms

Tiempo de simultaneidad t..:

Circuito de salida
Contactos de salida:

Tipo de contacto:
Material de los contactos:
Tension conmutable méxima:

infinito

4 contactos NO de seguridad
1 contacto NC de sefalizacion
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 220 Vdc

Categorias de empleo de los contactos de salida: AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A

Corriente térmica méaxima por rama al aire libre | ,:

Suma méaxima de corrientes X |, %:
Corriente minima:

Resistencia de los contactos:
Fusible de proteccién externo:

DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6 A

72 A?

10 mA

<100 mQ

4 A

La capacidad de carga y el nimero de contactos de salida se pueden aumentar mediante modulos
de ampliaciéon o contactores. Vea paginas 75-84.

CS AR-07M024

Tipo de conexién
M
X

conector con bornes de tornillo

conector con bornes de resorte

27

Tension de alimentacion

024 24 \Vac/dc

<4 pirzato

Caracteristicas homologadas por la UL

24 Vac/dc; 50...60 Hz
<5VA
<4W

Rated supply voltage (U ):
Power consumption AC:
Power consumption DC:
Electrical ratings:

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty
- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty
[\‘S;ZZO or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid.
-The terminal tightening torque of 5-7 Ib in

- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage
limited energy.

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section
30-12 AWG.

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In.

- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou
avec tension limitée et énergie limitée.

Catalogo general PLC y Modulos de seguridad 2025-2026
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Médulo de seguridad CS AR-07

Disposicion de bornes Diagramas de funcionamiento

Configuracién con arranque automatico

AN
N\

A1/A2
S11/812

(NN S21/522

13/14, 23/24,
33/34, 43/44

51/52

{ pizzaln g€
@rwr
@cni
@crz

Configuracién con arranque controlado

A1/A2

J | LI S11/512

| L S21/522

$33/534 (START)

13/14, 23/24,
14 24 34 |44 33/34, 43/44

51/52

A R1 A R1 MIN "A R

Esquema de bloques Configuracion con arranque manual

L/+ A1/A2

S ] Sy [t =} =} - ] | L s11/s12
| N S21/522

$33/S34 (START)

- 13/14, 23/24,
33/34, 43/44

_____ __\ _\_\__7 ] —l 51/52

tA tm tA tm tMIN tR

LED

Leyenda:
t,¢ duracion minima del impulso de t.,; tiempo de liberacion
arranque t;: tiempo de liberacion en caso de
t: tiempo de simultaneidad falta de alimentacion
t,;  tiempo de excitacion

DE"““"\'\'\":( Notas:

N

La configuracion con un canal se obtiene considerando solo el efecto de la entrada
S11/S12. En este caso, se debe considerar el tiempo t,, para la entrada S11/512, el
tiempo t, para la alimentacion, el tiempo t, para la entrada S11/S12 y el arranque,
y el tiempo t,, para el arranque.

=

e e} b

E
K

Configuracion de las entradas

Circuitos de paro de emergencia
Configuracion de las entradas con arranque manual

1 canal 2 canales

El diagrama no indica la posicién exacta de los bornes en el producto

Arranque automatico Arranque controlado Supervision de resguardos moviles

Para activar el arranque Para activar el arranque El'mddulo de seguridad puede supervisar circuitos de paro
automatico en el mdédulo, controlado en el mdédulo, de emergencia y circuitos de control para resguardos mévi-
se debe puentear el retire la conexion entre los les. Reemplace los contactos de los pulsadores de paros
pulsador de inicio entre bornes S22 y S35. de emergencia con los contactos de los interruptores.

los bornes S33 y S34 tal  E-\ —®
y como se muestra en los
esquemas.

adl

Ejemplos de aplicacion Vea pagina 85
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Moédulo de seguridad para paros de emergen-
ciay control de final de carrera pararesguardos
moviles, circuitos de salida por semiconductor
0SSD y sensores magnéticos de seguridad

Caracteristicas principales
e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/PL e

e Entradas: con 1 0 2 canales, conectables a
contactos electromecanicos, sensores mag-
néticos de seguridad o salidas por semicon-
ductor OSSD

e Salidas: de relé, 2NO de seguridad

e Entrada con arranque configurable: automati-
co, manual o controlado

e Tensién de alimentacién: 12 Vdce, 24 Vac/dc,
120 Vac, 230 Vac

e Posibilidad de restablecer varios médulos en
paralelo

Certificados de calidad:

(€@ @@ @Il ci

Certificado de prueba CE de tipo: IMQ CP 432 DM
Homologacion UL: E131787

Homologacién CCC:  2024010305656748
Homologacién TUV SUD: Z10 18 05 75157 018
Homologacion EAC: RU [O-IT.PAQ07.B.37848/24

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre méaquinas 2006/42/CE,
Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 13855, EN ISO 14118,

EN ISO 12100, EN ISO 13850, EN 60529, EN 61000-6-2,
EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1, EN 60947-1,
EN 60947-5-3, EN 61508-1, EN 61508-2, EN 61508-4,
EN IEC 63000, EN ISO 13849-1, EN ISO 13849-2,

EN 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14, GB/T14048.5

Estructura del codigo

CS AR-08V024

Tipo de conexion

V  Bornes de tornillo
M
X

conector con bornes de tornillo

conector con bornes de resorte

29

Mdodulo de seguridad CS AR-08

Datos técnicos

Carcasa

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:
Dimensiones:

Datos generales
Safety Integrity Level (SIL) hasta:

Performance Level (PL) hasta:

Categoria de seguridad hasta:
Parédmetros de seguridad:

Temperatura ambiente:

Durabilidad mecanica:

Durabilidad eléctrica:

Grado de contaminacion:

Tensién asignada soportada al impulso (U
Tension asignada de aislamiento (U):
Categoria de sobretension:

\mp):

Alimentacion
Tensiones asignadas de alimentacion (U ):

Ondulacion residual méx. en DC:
Tolerancia de tensién de alimentacion:

Potencia absorbida AC:
Potencia absorbida DC:

Circuito de control

Proteccién contra cortocircuitos:

Tiempos del PTC:

Resistencia maxima por entrada:

Corriente por entrada:

Duracion min. del impulso de arranque t, . :
Tiempo de excitacion t,:

Tiempo de liberacion tg,:

Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t,:
Tiempo de simultaneidad t:

Circuito de salida

Contactos de salida:

Tipo de contacto:

Material de los contactos:

Tension conmutable méxima:

Categorias de empleo de los contactos de salida:

Corriente térmica méaxima por rama al aire libre | :
Suma méxima de corrientes X |, %:

Corriente minima:

Resistencia de los contactos:

Fusible de proteccion externo:

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea pagina 135, tipo A

Maximum SIL 3 segun EN 62061
PL e segun EN ISO 13849-1

cat. 4 segun EN ISO 13849-1
vea pagina 151

-25°C ... +565°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

4 kV

250V

Il

12 Vde

24 Vac/dc; 50...60 Hz

120 Vac; 50...60 Hz

230 Vac; 50 ... 60 Hz

10%

+15% de U para 24 Vac/dc, 120 Vac, 230 Vac
-10% ... +15% de U, para 12 Vdc
<B5VA

<2W

resistencia PTC, Ih=0,5 A
intervencion > 100 ms, rearme > 3 s
<50 Q (15 Q)*
<40 mA (< 70 mA)*
> 100 ms
< 300 ms (220 ms)*
<20 ms (15 ms)*
<200 ms (50 ms)*
infinito
* version CS AR-08eU12

2 contactos NO de seguridad,
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A
DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6 A

36 A?

10 mA

<100 mQ

4A

La capacidad de carga y el nimero de contactos de salida se pueden aumentar mediante modulos

de ampliaciéon o contactores. Vea péginas 75-84.

Caracteristicas homologadas por la UL

Rated supply voltage (U ):

Power consumption AC:
Power consumption DC:

Electrical ratings:

24 Vac/dc; 50...60 Hz, 120 Vac; 50...60 Hz
230 Vac; 50...60 Hz

<bVA

<4W

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty
- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty

Notes:

- Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid.
-The terminal tightening torque of 57 Ib in.
- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage limited

energy.

limitée et énergie limitée.

Tension de alimentacion

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section 30-12 AWG.
- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In.
- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou avec tension

Caracteristicas homologadas por la TUV SUD

U112 12 Vdc Tensiones asignadas de alimentacion (U ): 24 Vac/dc +15%,
120 Vac +15%, 230 Vac +15%
024 24 \Vac/dc Potencia absorbida: 5 VA max. AC, 2 W max. DC
Corriente asignada de empleo (max.): 4 A
Carga conmutable maxima (méx.): 1380 VA
120 120 Vac Temperatura ambiente: -25 °C ... + 55°C
Temperatura almacén: -25°C ... +70°C
230 230 Vac Grado de proteccion: IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)

Conformidad a las normas: 2006/42/EC Directiva sobre méquinas,

EN ISO 13849-1:2015 (hasta Cat. 4 PL e), EN 60947-5-3:2013, EN 61508-1:2010
(hasta SIL 3), EN 61508-2:2010 (hasta SIL 3), EN 61508-4:2010 (hasta SIL 3),
EN 62061:2005/A2:2015 (hasta SIL CL 3)

<4 pirzato

Catalogo general

PLC y Médulos de seguridad 2025-2026



Modulo de seguridad CS AR-08

Disposicion de bornes

[ 1] 13] 23 Jsaq]

X XPX7
[@121e)%)

<@ pizzato G§
@rvwn
@cni
@cre

[@1E)e)E)
ooy

|A2 | 14 |24 |834|

Esquema de bloques

L/+
L
LED
L~ Pwr
| _SZ\} LoGIcA N LOGICA N
[
|
1
eeneee o f----\-
5l =l
2 [ L)

N/-

Configuracion de las entradas

2A

Diagramas de funcionamiento

Configuracién con arranque automatico

A1/A2

$11/812 (+/512)

$21/522 (+/S52)

| 13114, 23124
L

Configuracién con arranque controlado

A1/A2

U $11/512 (+/S12)

il
J

|J $21/822 (+/S52)

$33/S34 (START)

| 13114, 23124
-

Rl MIN t

Configuracién con arranque manual

A1/A2

|J $11/512 (+/S12)

J
J

L $21/522 (+/552)

$33/S34 (START)

| 13114, 23724
L

e tun t

Leyenda:
t,,¢ duracion minima del impulso de t.,; tiempo de liberacion
arranque t;: tiempo de liberacion en caso de

t: tiempo de simultaneidad falta de alimentacion

t,;  tiempo de excitacion
Notas:

La configuracion con un canal se obtiene considerando solo el efecto de la entrada
CH1. En este caso, se debe considerar el tiempo t,, para la entrada CH1, el tiempo
t, para la alimentacion, el tiempo t, para la entrada CH1 y el arranque, y el tiempo
t,,n Para el arranque.

Salidas por semiconductor OSSD (p. ej. serie ST, NS, NG o barreras fotoeléctricas)

Configuracion de las entradas con arranque manual

1 canal

0SsD

Circuitos de paro

2 canales

0OSSD1_0SSD2

de emergencia

Configuracion de las entradas con arranque manual

1 canal

El diagrama no indica la posicién exacta de los bornes en el producto

L/+OQ

2 canales

[0

Catalogo general PLC y Modulos de seguridad 2025-2026

4 pizzato

Arranque automatico

Para activar el arranque
automatico en el modulo,
se debe puentear el pul-
sador de inicio entre los
bornes S33 y S34 tal y
como se muestra en los
esguemas.

Arranque controlado

Para activar el arranque
controlado en el médulo,
retire la conexion entre los
bornes S22 y S35.

Supervision de resguardos moviles y sensores
magnéticos de seguridad
%‘

—p [4]}..

El modulo de seguridad
puede supervisar circuitos de
paro de emergencia, circuitos
de control para resguardos
méviles o sensores magnéti-
cos de seguridad. Reemplace
los contactos de los pulsado-
res de paros de emergencia
con los contactos de los inte-
rruptores o de los sensores.
Los sensores se pueden
utilizar solo en la configura-
cion con 2 canales.

Ejemplos de aplicacion Vea pagina 85
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Modulo para paros de emergencia y control
de final de carrera para resguardos moviles

Caracteristicas principales

® Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PLe

e Entradas: con 1 o 2 canales, conectables a
contactos electromecénicos

e Salidas: de relé, 2NO de seguridad

e Entrada con arrangue configurable: automati-
co, manual (solo CS AR-20) o controlado (solo
CS AR-21)

e Tensién de alimentacién: 24 Vac/dc, 120 Vac,
230 Vac

Certificados de calidad:

UK
CE @ @ AL EX
Certificado de prueba CE de tipo: IMQ CP 432 DM
Homologacion UL: E131787
Homologacion CCC: 2024010305656748

Homologacién EAC: RU [-IT.PA07.B.37848/24

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre méaquinas 2006/42/CE,
Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 13855, EN ISO 14118,

EN ISO 12100, EN ISO 13850, EN 60529, EN 61000-6-2,
EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1, EN 60947-1,
EN IEC 63000, EN ISO 13849-1, EN ISO 13849-2,

EN 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14, GB/T14048.5

Estructura del codigo

Tipo de arranque
20 arranque manual o automatico

21 arranque controlado

Tipo de conexion
V  Bornes de tornillo
M conector con bornes de tornillo

X  conector con bornes de resorte

31

CS AR-20V024

Datos técnicos

Carcasa

Modulo de seguridad CS AR-20 / CS AR-21

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:

Dimensiones:

Datos generales

Safety Integrity Level (SIL) hasta:
Performance Level (PL) hasta:
Categoria de seguridad hasta:
Pardmetros de seguridad:
Temperatura ambiente:
Durabilidad mecaénica:
Durabilidad eléctrica:

Grado de contaminacion:

Tension asignada soportada al impulso (U._):
Tension asignada de aislamiento (U):

Categoria de sobretension:

Alimentacion

Tensiones asignadas de alimentacion (U ):

Ondulacion residual max. en DC:

Tolerancia de tension de alimentacion:

Potencia absorbida AC:
Potencia absorbida DC:

Circuito de control
Proteccién contra cortocircuitos:

Tiempos del PTC:
Resistencia méxima por entrada:
Corriente por entrada:

Duracion min. del impulso de arranque t, . :

Tiempo de excitacion t,:

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea pagina 135, tipo A

Maximum SIL 3 segtin EN 62061
PL e segun EN ISO 13849-1

cat. 3 seguin EN ISO 13849-1
vea péagina 151

-25°C ... +55°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

4 kV

250V

Il

imp

24 Vac/dc; 50...60 Hz
120 Vac; 50...60 Hz
230 Vac; 50 ... 60 Hz
10%

+15% de U,

<5VA

<2W

resistencia PTC, Ih=0,5 A
intervencion > 100 ms, rearme > 3 s
<50Q

<70 mA

> 100 ms

<200 ms

Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t.: < 150 ms

Tiempo de simultaneidad t..:

Circuito de salida
Contactos de salida:

Tipo de contacto:

Material de los contactos:
Tensién conmutable méaxima:

infinito

2 contactos NO de seguridad
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

Categorias de empleo de los contactos de salida: AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A

Corriente térmica méaxima por rama al aire libre | :

Suma maxima de corrientes X | %
Corriente minima:

Resistencia de los contactos:
Fusible de proteccion externo:

DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6 A

36 A?

10 mA

<100 mQ

4 A

La capacidad de carga y el nimero de contactos de salida se pueden aumentar mediante modulos
de ampliacion o contactores. Vea paginas 75-84.

| Tension de alimentacion
024 24 \ac/dc

120 120 Vac

230 230 Vac

<4 pirzato

Caracteristicas homologadas por la UL

24 Vac/dc; 50...60 Hz
120 Vac; 50...60 Hz
230 Vac; 50...60 Hz
<5VA

<4 W

Rated supply voltage (U ):

Power consumption AC:
Power consumption DC:
Electrical ratings:

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty
- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty

Notes

- Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid.

-The terminal tightening torque of 5-7 Ib in.

- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage
limited energy.

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section
30-12 AWG.

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In.

- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou
avec tension limitée et énergie limitée.

Catalogo general PLC y Modulos de seguridad 2025-2026



Modulo de seguridad CS AR-20 / CS AR-21

Disposicion de bornes

|A1 |13 |23 |333|
v Yo Yo: X7,
<®.||3-s.€,
@cHi
Qo2
DTITII
|A2 | 14 |24 |SG4|

Esquema de bloques

/o 2A

Diagramas de funcionamiento

Configuracion con arranque automatico (solo CS AR-20)

| cH1:A1

CH2: A2

tC tA

| 13714, 23/24
-

tt &

Configuracion con arranque controlado (solo CS AR-21)

] | | cH1: A1
| Ll CH2: A2
$33/534 (START)
| ] | ] _13/14, 23/24
\ \ \ ™
tMIN tA tR tA tR

Configuracién con arranque manual (solo CS AR-20)

L/+
"LA_'Jl D [saa} E@
| | | cH1:A1
i Ll CH2: A2
[x] X -\ $33/534 (START)
(S T JUU I K -
| | | | 13/14,23/24
' \ T
! Y ER t,
LED
LA, P a2
Y& LOGICA }\7‘ LOGICA }\7‘ L q
— = eyenda:
[ t,: duracion minima del impulso de t,;  tiempo de excitacion
arranque t;:  tiempo de liberacién en caso de

C

Notas:

Configuracion de las entradas

1 canal

El diagrama no indica la posicion exacta de los bornes en el producto

Arranque automatico

Para activar el arranque
automatico en el mddulo,
se debe puentear el
pulsador de inicio entre
los bornes S33 y S34 tal
y como se muestra en los
esquemas.

Catalogo general PLC y Modulos de seguridad 2025-2026

Circuitos de paro de emergencia

Configuracion de las entradas con arranque manual

Arranque controlado

Utilice el mdédulo CS AR-21 siguiendo
esquemas para el arranque manual.

los

4 pizzato

t.: tiempo de simultaneidad

falta de alimentacién

La configuracion con un canal se obtiene considerando solo el efecto de la entrada
CHT:A1. En este caso, se debe considerar el tiempo t, para la entrada CH1:A1, el
tiempo t, para la entrada CH1:A1 y el arranque, y el tiempo t,,, para el arranque.

2 canales

Supervision de resguardos moviles

El médulo de seguridad puede supervisar circuitos de paro
de emergencia y circuitos de control para resguardos mévi-
les. Reemplace los contactos de los pulsadores de paros
de emergencia con los contactos de los interruptores.

-7

Ejemplos de aplicacion Vea pagina 85
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Modulo para paros de emergencia y control
de final de carrera para resguardos moviles

Caracteristicas principales

e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PLe

e Entradas: con 1 o 2 canales, conectables a
contactos electromecanicos

e Salidas: de relé, 3NO de seguridad, 1NC de
senalizacion

e Entrada con arranque configurable: automati-
co, manual (solo CS AR-22) o controlado (solo
CS AR-23)

® Tension de alimentacién: 24 Vac/dc, 120 Vac,
230 Vac

Certificados de calidad:

C€@= @Al 5

Certificado de prueba CE de tipo: IMQ CP 432 DM
Homologacion UL: E131787

Homologacién CCC:  2024010305656748
Homologacién EAC: RU [-IT.PA07.B.37848/24

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre maquinas 2006/42/CE,
Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 13855, EN ISO 14118,

EN ISO 12100, EN ISO 13850, EN 60529, EN 61000-6-2,
EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1, EN 60947-1,
EN IEC 63000, EN ISO 13849-1, EN ISO 13849-2,

EN 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14, GB/T14048.5

Estructura del codigo

Tipo de arranque
22 arranque manual o automatico

23 arranque controlado

Tipo de conexion
V  Bornes de tornillo
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte

33

CS AR-22V024

Datos técnicos

Carcasa

Modulo de seguridad CS AR-22 / CS AR-23

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:

Dimensiones:

Datos generales

Safety Integrity Level (SIL) hasta:
Performance Level (PL) hasta:
Categoria de seguridad hasta:
Pardmetros de seguridad:
Temperatura ambiente:
Durabilidad mecaénica:
Durabilidad eléctrica:

Grado de contaminacion:

Tension asignada soportada al impulso (U._):
Tension asignada de aislamiento (U):

Categoria de sobretension:

Alimentacion

Tensiones asignadas de alimentacion (U ):

Ondulacion residual max. en DC:

Tolerancia de tension de alimentacion:

Potencia absorbida AC:
Potencia absorbida DC:

Circuito de control
Proteccién contra cortocircuitos:

Tiempos del PTC:
Resistencia méxima por entrada:
Corriente por entrada:

Duracion min. del impulso de arranque t, . :

Tiempo de excitacion t,:

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea pagina 135, tipo A

Maximum SIL 3 segtin EN 62061
PL e segun EN ISO 13849-1

cat. 3 seguin EN ISO 13849-1
vea péagina 151

-25°C ... +55°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

4 kV

250V

Il

imp

24 Vac/dc; 50...60 Hz
120 Vac; 50...60 Hz
230 Vac; 50 ... 60 Hz
10%

+15% de U,

<5VA

<2W

resistencia PTC, Ih=0,5 A
intervencion > 100 ms, rearme > 3 s
<50Q

<70 mA

> 100 ms

<50 ms

Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t;: < 75 ms

Tiempo de simultaneidad t..:

Circuito de salida
Contactos de salida:

Tipo de contacto:
Material de los contactos:
Tension conmutable méxima:

infinito

3 contactos NO de seguridad
1 contacto NC de sefalizacion
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

Categorias de empleo de los contactos de salida: AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A

Corriente térmica méaxima por rama al aire libre | :

Suma méaxima de corrientes X |, %:
Corriente minima:

Resistencia de los contactos:
Fusible de proteccién externo:

DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6 A

80 A?

10 mA

<100 mQ

4 A

La capacidad de carga y el nimero de contactos de salida se pueden aumentar mediante modulos
de ampliaciéon o contactores. Vea péginas 75-84.

| Tension de alimentacion
024 24 Vac/dc

120 120 Vac

230 230 Vac

<4 pirzato

Caracteristicas homologadas por la UL

24 Vac/dc; 50...60 Hz
120 Vac; 50...60 Hz
230 Vac; 50...60 Hz
<5VA

<4 W

Rated supply voltage (U ):

Power consumption AC:
Power consumption DC:
Electrical ratings:

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty
- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty

Notes

- Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid.

-The terminal tightening torque of 5-7 Ib in.

- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage
limited energy.

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section
30-12 AWG.

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In.

- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou
avec tension limitée et énergie limitée.

Catalogo general PLC y Modulos de seguridad 2025-2026



Modulo de seguridad CS AR-22 / CS AR-23

Disposicion de bornes

[13 23 ]3] 1]

g =20
[C1E12)%)

P>, pizzato €|
A o
@cr
@cr

\2l2)2)2)

|14|24|34|42|

Esquema de bloques

L/+
..E D [s3} EE{ 33H41 }-...

LED

PWR LED
R —SZ . CH1 | CH2
RYVARSS LOGICA N LOGICA N

..@

N/-

Configuracion de las entradas

Diagramas de funcionamiento

Configuracion con arranque automatico (solo CS AR-22)

| cHi:a1

CH2: A2
13/14,23/24,33/34
41/42

Configuracién con arranque controlado (solo CS AR-23)

J | | cHi:a1
J L CH2: A2
$33/534 (START)
13/14,23/24,33/34
41/42
tM"N tA tR tA tR

Configuracion con arranque manual (solo CS AR-22)

J | | cH1: a1
A | CH2: A2
S$33/S34 (START)
I 13/14,23/24,33/34
] 41/42
tA tR tMIN tR
Leyenda:
t,¢ duracion minima del impulso de t,: tiempo de excitacion

-
=,

tiempo de liberacion en caso de

arranque
falta de alimentacion

t: tiempo de simultaneidad
Notas:

La configuracion con un canal se obtiene considerando solo el efecto de la entrada
CH1:A1. En este caso, se debe considerar el tiempo t,para la entrada CH1:A1, el
tiempo t, para la entrada CH1:A1 y el arranque, y el tiempo t,,,, para el arranque.

Circuitos de paro de emergencia

Configuracion de las entradas con arranque manual

1 canal

El diagrama no indica la posicién exacta de los bornes en el producto

Arranque automatico

Para activar el arranque Utilice el
automatico en el modulo,
se debe puentear el
pulsador de inicio entre
los bornes S33 y S34 tal  E-
y como se muestra en los

esqguemas.

Catalogo general PLC y Modulos de seguridad 2025-2026

Arranque controlado

moédulo CS  AR-23  siguiendo
esquemas para el arranque manual.

4 pizzato

2 canales

Supervision de resguardos moviles

El'mddulo de seguridad puede supervisar circuitos de paro
de emergencia y circuitos de control para resguardos mévi-
les. Reemplace los contactos de los pulsadores de paros
de emergencia con los contactos de los interruptores.

adl

los

Ejemplos de aplicacion Vea pagina 85
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Modulo para paros de emergencia y control
de final de carrera para resguardos moviles
Caracteristicas principales

® Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PL e

e Entradas: con 1 o 2 canales, conectables a
contactos electromecanicos

e Salidas: de relé, 4ANO de seguridad, TNC de
sefalizacion

e Entrada con arranque configurable: automati-

co, manual (solo CS AR-24) o controlado (solo
CS AR-25)

e Tensién de alimentacion: 24 Vac/dc

Certificados de calidad:

C€@= @ AL 5

Certificado de prueba CE de tipo: IMQ CP 432 DM
Homologacion UL: E131787

Homologacion CCC:  2024010305656748
Homologacion EAC: RU [-IT.PA07.B.37848/24

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre méaquinas 2006/42/CE,
Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 13855, EN ISO 14118,

EN ISO 12100, EN ISO 13850, EN 60529, EN 61000-6-2,
EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1, EN 60947-1,
EN IEC 63000, EN ISO 13849-1, EN ISO 13849-2,

EN 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14, GB/T14048.5

Estructura del codigo

Tipo de arranque
24 arranque manual o automaético

25 arranque controlado

Tipo de conexion
V  Bornes de tornillo
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte
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CS AR-24V024

Tension de alimentacion

024 24 Vac/dc

Modulo de seguridad CS AR-24 / CS AR-25

Datos técnicos

Carcasa

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:
Dimensiones:

Datos generales

Safety Integrity Level (SIL) hasta:
Performance Level (PL) hasta:
Categoria de seguridad hasta:
Pardmetros de seguridad:
Temperatura ambiente:

Durabilidad mecaénica:

Durabilidad eléctrica:

Grado de contaminacion:

Tension asignada soportada al impulso (U‘mp):
Tension asignada de aislamiento (U):
Categoria de sobretension:

Alimentacion
Tension asignada de alimentacion (U ):

Ondulacion residual méax. en DC:
Tolerancia de tension de alimentacion:
Potencia absorbida AC:

Potencia absorbida DC:

Circuito de control
Proteccién contra cortocircuitos:

Tiempos del PTC:

Resistencia méxima por entrada:
Corriente por entrada:

Duracion min. del impulso de arranque t
Tiempo de excitacion t,:

Tiempo de liberacion t,.:

Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t,:
Tiempo de simultaneidad t..:

MIN*

Circuito de salida
Contactos de salida:

Tipo de contacto:

Material de los contactos:

Tensién conmutable méaxima:

Categorias de empleo de los contactos de salida:

Corriente térmica méaxima por rama al aire libre | :
Suma maxima de corrientes X | 2

Corriente minima:

Resistencia de los contactos:

Fusible de proteccién externo:

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea pagina 135, tipo A

Maximum SIL 3 segtin EN 62061
PL e segun EN ISO 13849-1

cat. 3 seguin EN ISO 13849-1
vea péagina 151

-25°C ... +55°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

4 kV

250V

Il

24 Vac/dc; 50...60 Hz
10%

+156% de U,

<5VA

<2W

resistencia PTC, Ih=0,5 A
intervencion > 100 ms, rearme > 3 s
<50Q

<30 mA

> 100 ms

<85 ms

<40 ms

<170 ms

infinito

4 contactos NO de seguridad
1 contacto NC de senalizacion
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A
DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6 A

72 A?

10 mA

<100 mQ

4 A

La capacidad de carga y el nimero de contactos de salida se pueden aumentar mediante modulos

de ampliacién o contactores. Vea péginas 75-84.

Caracteristicas homologadas por la UL

Rated supply voltage (U ):
Power consumption AC:
Power consumption DC:
Electrical ratings:

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty
- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty

Notes

24 Vac/dc; 50...60 Hz
<5VA
<4W

-Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid.
-The terminal tightening torque of 5-7 Ib in.
- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage

limited energy.

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section

30-12 AWG.

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In.
- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou
avec tension limitée et énergie limitée.

<4 pirzato

Catalogo general
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Modulo de seguridad CS AR-24 / CS AR-25

Disposicion de bornes Diagramas de funcionamiento

Configuracion con arrangque automatico (solo CS AR-24)

|13 |23|33|43|
I7X7.X7) POWER-A1/A2
S11/512
000 13/14,23/24,
33/34,43/44
<@ pizzato € ] 51/52
PR
@cHi tc s t &
@cHz
Configuracién con arranque controlado (solo CS AR-25
2000 9 q ( )
T
POWER-A1/A2
|14|24|34|44| N 511/512
$33/S34 (START)
] 13/14,23/24,
33/34,43/44
| 51/52
t( tA tR1 tA tMIN tA tR

Esquema de bloques Configuracion con arranque manual (solo CS AR-24)

L/+ A1/A2
E ......... 1] LJ‘ 4@@@151 } T [ 1] s11s12
$33/S34 (START)
13/14, 23/24,
33/34, 43/44
I_—I 51/52
----- NN y NN
LED
LED
I~ /4 PWR - CHA ) CH2 Leyenda:
& _SZQ LOGICA > LOGICA > t,: duracion minima del impulso de ty,:  tiempo de liberacion
e arranque t;: tiempo de liberacion en caso de
t: tiempo de simultaneidad falta de alimentacion
t,;  tiempo de excitacion
- \_ -F- Notas:
La configuracion con un canal se obtiene considerando solo el efecto de la entrada
S11/S12. En este caso, se debe considerar el tiempo t,, para la entrada S11/512, el
tiempo t, para la alimentacion, el tiempo t, para la entrada S11/S12 y el arranque,

y el tiempo t,, para el arranque.

- i

N

Configuracion de las entradas

Circuitos de paro de emergencia
Configuracion de las entradas con arranque manual

1 canal 2 canales

El diagrama no indica la posicién exacta de los bornes en el producto

Arranque automatico Arranque controlado Supervision de resguardos moviles
Para activar el arranque Utilice el médulo CS AR-25 siguiendo los El médulo de seguridad puede supervisar circuitos de paro
automatico en el madulo, esquemas para el arranque manual. de emergencia y circuitos de control para resguardos movi-
se debe puentear el les. Reemplace los contactos de los pulsadores de paros
pulsador de inicio entre de emergencia con los contactos de los interruptores.
los bornes S33 y S34 tal  E-\ —®
y como se muestra en los
esquemas. —>
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Ejemplos de aplicacion Vea pagina 85
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Modulo para paros de emergencia y control
de final de carrera para resguardos moviles

Caracteristicas principales

® Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 2/
PLd

e Entradas: con 1 0 2 canales, conectables a
contactos electromecanicos

e Salidas: de relé, 2NO de seguridad

e Entrada con arranque configurable: automati-
co, manual (solo CS AR-40) o controlado (solo
CS AR-41)

e Tensién de alimentacion: 24 Vac/dc

Certificados de calidad:

C€@= @ [ 5

Certificado de prueba CE de tipo: IMQ CP 432 DM
Homologacion UL: E131787

Homologacién CCC:  2024010305656748
Homologacién EAC: RU [-IT.PA07.B.37848/24

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre méaquinas 2006/42/CE,
Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 13855, EN ISO 14118,

EN ISO 12100, EN ISO 13850, EN 60529, EN 61000-6-2,
EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1, EN 60947-1,
EN IEC 63000, EN ISO 13849-1, EN ISO 13849-2,

EN IEC 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14, GB/T14048.5

Estructura del codigo

Tipo de arranque
40 arranque manual o automatico

41 arranque controlado

Tipo de conexion
V  Bornes de tornillo
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte
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CS AR-40V024

Datos técnicos

Carcasa

Modulo de seguridad CS AR-40 / CS AR-41

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:

Dimensiones:

Datos generales

Safety Integrity Level (SIL) hasta:
Performance Level (PL) hasta:
Categoria de seguridad hasta:
Pardmetros de seguridad:
Temperatura ambiente:
Durabilidad mecanica:
Durabilidad eléctrica:

Grado de contaminacion:

Tension asignada soportada al impulso (U‘mp):
Tension asignada de aislamiento (U):

Categoria de sobretension:

Alimentacion

Tension asignada de alimentacion (U ):

Ondulacion residual méax. en DC:

Tolerancia de tension de alimentacion:

Potencia absorbida AC:
Potencia absorbida DC:

Circuito de control
Proteccién contra cortocircuitos:

Tiempos del PTC:
Resistencia méxima por entrada:
Corriente por entrada:

Duracion min. del impulso de arranque t

Tiempo de excitacion t,:

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea péagina 135, tipo D

Maximum SIL 3 segtin EN 62061
PL e segun EN ISO 13849-1

cat. 3 seguin EN ISO 13849-1
vea péagina 151

-25°C ... +55°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

4 kV

250V

Il

24 Vac/dc; 50...60 Hz
10%

+156% de U,

<5VA

<2W

resistencia PTC, Ih=0,5 A
intervencion > 100 ms, rearme > 3 s
<50Q

70 mA (tipico)

> 100 ms

<50 ms

MIN*

Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t;: < 150 ms

Tiempo de simultaneidad t..:

Circuito de salida
Contactos de salida:

Tipo de contacto:

Material de los contactos:
Tension conmutable méxima:

infinito

2 contactos NO de seguridad
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

Categorias de empleo de los contactos de salida: AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A

Corriente térmica maxima por rama al aire libre |,

Suma maxima de corrientes X |, %:
Corriente minima:

Resistencia de los contactos:
Fusible de proteccién externo:

DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6 A

36 A?

10 mA

<100 mQ

4 A

La capacidad de carga y el nimero de contactos de salida se pueden aumentar mediante modulos
de ampliacién o contactores. Vea péginas 75-84.

Tension de alimentacion

024 24 Vac/dc

<4 pirzato

Caracteristicas homologadas por la UL

24 Vac/dc; 50...60 Hz
<5VA
<4W

Rated supply voltage (U ):
Power consumption AC:
Power consumption DC:
Electrical ratings:

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty
- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty
[\‘S;ZZO or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid.
-The terminal tightening torque of 5-7 Ib in.

- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage
limited energy.

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section
30-12 AWG.

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In.

- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou
avec tension limitée et énergie limitée.
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Modulo de seguridad CS AR-40 / CS AR-41

Disposicion de bomes Diagramas de funcionamiento

Configuracion con arranque automatico (solo CS AR-40)

|A1 |13 |23 |333|
(X X?.X7)
| cH1:A1
CH2: A2
¢ pizzato € | | | 13/14,23/24
@rwr | I I I
@cwi Lt LU A &
@crz
Configuracién con arranque controlado (solo CS AR-41)
T
(e [14 [24 o] I | | chi:a1
] N CH2: A2
$33/S34 (START)
| | | | 13714, 23/24
I I I ™

tMIN tA tR tA tR

Esquema de bloques
Configuracién con arranque manual (solo CS AR-40)

L/+
.| 1 ) SR 1 SR, -Jaa}-
Alf () ) BRE; ] | | cH1: A1
| Ll CH2: A2
S$33/S34 (START)
rZ I N _ | | | 13/14,23/24
L& ] ; N\ ‘ -
! t ot &
LED !
L rwr LED 4 LED
T LOGICA Ezf\i1 LOGICA EZ\E:HZ Leyenda:
=1 t,: duracion minima del impulso de t,;  tiempo de excitacion
: arranque t;:  tiempo de liberacién en caso de
| t;: tiempo de simultaneidad falta de alimentacion
!
1
T TTTT o EK:|Z - _\_ - Notas:
La configuracion con un canal se obtiene considerando solo el efecto de la entrada
CHT:A1. En este caso, se debe considerar el tiempo t, para la entrada CH1:A1, el
tiempo t, para la entrada CH1:A1 y el arranque, y el tiempo t,,, para el arranque.

..E E@.

N/-

Configuracion de las entradas

Circuitos de paro de emergencia
Configuracion de las entradas con arranque manual

1 canal 2 canales

El diagrama no indica la posicién exacta de los bornes en el producto

Arranque automatico Arranque controlado Supervisiéon de resguardos moviles

Para activar el arranque
automatico en el modulo,
se debe puentear el
pulsador de inicio entre
los bornes S33 y S34 tal
y como se indica en el
esquema.

Utilice el médulo CS AR-41 siguiendo el esquema El' mddulo de seguridad puede supervisar circuitos de paro

para el arranque manual. de emergencia y circuitos de control para resguardos mévi-
les. Reemplace los contactos de los pulsadores de paros
de emergencia con los contactos de los interruptores.

adl
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Médulo de seguridad para paros de emergencia y
control definal de carrera para resguardos moviles,
dispositivos y sensores magnéticos de seguridad

Caracteristicas principales

e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 1/
PLc

e Entradas: con 1 o 2 canales, conectables a
contactos electromecanicos o a sensores
magnéticos de seguridad

e Salidas: de relé, TNO de seguridad
e Tensién de alimentacion: 24 Vac/dc

Certificados de calidad:

X ON@] =

Homologacién UL: E131787
Homologacion CCC:  2024010305656748
Homologacion EAC: RU [-IT.PA07.B.37848/24

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre méaquinas 2006/42/CE,
Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 13855, EN ISO 14118,

EN ISO 12100, EN ISO 13850, EN 60529, EN 61000-6-2,
EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1, EN 60947-1,
EN IEC 63000, EN ISO 13849-1, EN ISO 13849-2,

EN 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14, GB/T14048.5

Estructura del codigo

CS AR-46V024

Tipo de conexion
V  Bornes de tornillo
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte

39

Tension de alimentacion

Modulo de seguridad CS AR-46

Datos técnicos

Carcasa

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:
Dimensiones:

Datos generales

Safety Integrity Level (SIL) hasta:
Performance Level (PL) hasta:
Categoria de seguridad hasta:
Paréametros de seguridad:
Temperatura ambiente:

Durabilidad mecaénica:

Durabilidad eléctrica:

Grado de contaminacion:

Tension asignada soportada al impulso (U‘mp):
Tension asignada de aislamiento (U):
Categoria de sobretension:

Alimentacion
Tension asignada de alimentacion (U ):

Ondulacioén residual max. en DC:
Tolerancia de tension de alimentacion:
Potencia absorbida AC:

Potencia absorbida DC:

Circuito de control
Proteccién contra cortocircuitos:

Tiempos del PTC:

Resistencia méxima por entrada:

Corriente por entrada:

Tiempo de excitacion t,:

Tiempo de liberacion t.,:

Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t,;:
Tiempo de simultaneidad t..:

Circuito de salida
Contactos de salida:

Material de los contactos:
Tension conmutable méxima:
Categorias de empleo de los contactos de salida:

Corriente térmica maxima por rama al aire libre | ,:
Corriente minima:

Resistencia de los contactos:

Fusible de proteccion externo:

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea péagina 135, tipo D

Maximum SIL 1 segtin EN 62061
PL ¢ segun EN ISO 13849-1

cat. 1 segun EN ISO 13849-1
vea péagina 151

-25°C ... +55°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

4 kV

250V

Il

24 Vac/dc; 50...60 Hz
10%

-10% ..
<5VA
<2W

. +15% de U,

resistencia PTC, Ih=0,5 A
intervencion > 100 ms, rearme > 3 s
<50Q

<20 mA

<20 ms

<20 ms

< 150 ms

infinito

1 contacto NO de seguridad

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A

DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6 A

10 mA

<100 mQ

4 A

La capacidad de carga y el nimero de contactos de salida se pueden aumentar mediante moédulos

de ampliacion o contactores. Vea péginas 75-84.

Caracteristicas homologadas por la UL

024 24 Vac/dc

Notes

Rated supply voltage (U ):
Power consumption AC:
Power consumption DC:
Electrical ratings:

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty
- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty

24 Vac/dc; 50...60 Hz
<5VA
<4W

-Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid.
-The terminal tightening torque of 5-7 Ib in.
- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage

limited energy.

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section

30-12 AWG.

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In.
- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou
avec tension limitée et énergie limitée.

<4 pirzato
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Modulo de seguridad CS AR-46

Disposicion de bornes
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Esquema de bloques
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Diagramas de funcionamiento

L

| A1/A2
1 ] s11/812
| ] | | sous2
1 ] $31/532
L_| sa1/s42
[T] | 1314
t, i tc t, t
Leyenda:
t;:  tiempo de simultaneidad
t,:  tiempo de excitacion
t.,: tiempo de liberacion
t.:  tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion

..E (o} [so0} l
N/-

Configuracion de las entradas

Circuitos de paro de emergencia

Configuracion de las entradas con arranque automatico

2 canales y 1 pulsador de emergencia

Supervision de resguardos moviles y sensores mag-

néticos de seguridad

El moédulo de seguridad
puede supervisar circuitos de
paro de emergencia, circuitos
de control para resguardos
méviles o sensores magnéti-
cos de seguridad. Reemplace
los contactos de los pulsado-
res de paros de emergencia
con los contactos de los inte-
rruptores o de los sensores.
Los sensores se pueden
utilizar solo en la configura-
cion con 2 canales.

-~ T

— [4])...

2 canales y 2 pulsadores de emergencia

2 canales y 4 interruptores

Catalogo general PLC y Modulos de seguridad 2025-2026
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Moédulo de seguridad para paros de emergen-
ciay control de final de carrera para resguardos
moviles y sensores magnéticos de seguridad

Caracteristicas principales

e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/PL e

e Entradas: con 1 o 2 canales, conectables a
contactos electromecanicos o a sensores
magnéticos de seguridad

e Conexioén de los canales de entrada de poten-
cial opuesto

e Salidas: de relé, 2NO de seguridad, 1NC opto-
desacoplado de senalizacion

e Entrada con arrangue configurable: automati-
co, manual o controlado

e Tension de alimentacion: 24 Vac/dc

e Insensible a las caidas de tensién

Certificados de calidad:

(€ @= @5

Certificado de prueba UE de tipo: IMQ n. 340

(Directiva de Ascensores)

Certificado de prueba CE de tipo: IMQ CP 432 DM

(Directiva sobre maquinas)

Homologacion UL:  E131787

Homologacion CCC: 2024010305656748
Homologacion EAC: RU [-IT.PA07.B.37848/24

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre méaquinas 2006/42/CE,
Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE,

Directiva de Ascensores 2014/33/UE

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 13855, EN ISO 14118,

EN ISO 12100, EN ISO 13850, EN 60529, EN 61000-6-2,
EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1, EN 60947-1,
EN IEC 63000, EN ISO 13849-1, EN ISO 13849-2,

EN 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14,

GB/T14048.5, EN 81-20, EN 81-50

Estructura del codigo

CS AR-91V024

Tipo de conexion
V  Bornes de tornillo
M

X conector con bornes de resorte

conector con bornes de tornillo

41

Modulo de seguridad CS AR-91

Datos técnicos

Carcasa

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:
Dimensiones:

Datos generales
Safety Integrity Level (SIL) hasta:

Performance Level (PL) hasta:

Categoria de seguridad hasta:

Pardmetros de seguridad:

Temperatura ambiente:

Durabilidad mecanica:

Durabilidad eléctrica:

Grado de contaminacion:

Tensién asignada soportada al impulso (U‘mp):
Tension asignada de aislamiento (U):
Categoria de sobretensién:

Alimentacion

Tension asignada de alimentacion (U ):
Ondulacion residual méx. en DC:
Potencia absorbida AC:

Potencia absorbida DC:

Circuito de control

Proteccién contra cortocircuitos:

Tiempo de intervencién del PTC:
Resistencia méxima por entrada:

Corriente por entrada:

Duracion min. del impulso de arranque t, . :
Tiempo de excitacion t,:

Tiempo de liberacion t,,:

Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t,;:

Tiempo de simultaneidad t:
Tiempo de excitacion al aplicar
la tensién de alimentacion:

Circuito auxiliar de sefalizacion
Salida auxiliar (Y43-Y44):

Tension asignada de empleo (U):

Corriente asignada de empleo (I ):

Tension asignada soportada al impulso (U‘mp):
Tiempo de liberacion t,,:

Circuito de salida
Contactos de salida:

Tipo de contacto:

Material de los contactos:
Tensién conmutable méaxima:

Categorias de empleo de los contactos de salida:

Corriente térmica maxima por rama al aire libre | ,:
Suma maxima de corrientes X | 2

Corriente minima:

Resistencia de los contactos:

Fusible de proteccién externo:

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea pagina 135, tipo A

Maximum SIL 3 segun EN 62061
PL e segun EN ISO 13849-1

cat. 4 segun EN ISO 13849-1
vea péagina 151

-25°C ... +65°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

4 kV

250V

Il

24 Vac/dc; £15%; 50 ... 60 Hz
10%

<bVA

<25W

resistencia PTC, Ih=0,5 A
intervencion > 100 ms, rearme > 3 s
<50Q

<40 mA

> 50 ms

<120 ms

<20 ms

<65 ms

infinito

<300 ms

1TNO, optodesacoplado
24.Vdc

25 mA

4 kV

<1ms

2 contactos NO de seguridad,
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A
DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6 A

36 A?

10 mA

<100 mQ

4 A tipo F

La capacidad de carga y el nimero de contactos de salida se pueden aumentar mediante modulos

de ampliacion o contactores. Vea paginas 75-84.

Caracteristicas homologadas por la UL

Tension de alimentacion

024 24 \ac/dc

Notes:

Rated supply voltage (U ):
Power consumption AC:
Power consumption DC:
Electrical ratings:

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty
- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty

24 Vac/dc; 50...60 Hz
<5 VA
<4W

-Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid.
-The terminal tightening torque of 5-7 Ib in
- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage

limited energy.

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section

30-12 AWG.

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In.
- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou
avec tension limitée et énergie limitée.

<4 pirzato
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Moédulo de seguridad CS AR-91

Disposicion de bornes
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Esquema de bloques

Caidas de tension, interrupciones
breves y variaciones de tension

El modulo de seguridad CS AR-91 dis-
pone de un sensor integrado de caida de
tensiéon que, en caso de caidas o breves
interrupciones de la tensién, mantiene
el estado interno del relé de seguridad,
evitando asi que presente estados de
conmutacién no deseados respecto al
estado de las entradas. Cuando se resta-
blece la tension de entrada, el dispositivo
siempre vuelve a arrancar correctamente
y de forma coherente con el estado de
las entradas. Si se producen caidas e
interrupciones de la tension breves, el
madulo de seguridad sigue su funciona-
miento normal. Sin embargo, si se pro-
ducen interrupciones de la tensiéon més
largas, se abren las salidas de seguridad
que se restablecen automaticamente con
el arranque automatico al volver la tension
o que, con el arranque manual o contro-
lado, requieren un rearme del sistema por
parte del operario.

Configuracion de las entradas

/o 2A

Diagramas de funcionamiento

Configuracion con arrangue automatico

A1/A2

S11/S12

S21/S22

13/14, 23/24

| Y43/v44

C A

C A

Configuracion con arrangue controlado

A1/A2
J LI s11s12
| | S21/S22
S$33/S34 (START)
13/14, 23/24
| | v43/v44
t th t t"‘z ton t t
A tR1 A t'“ MIN "A R
Configuracion con arranque manual
A1/A2
| Ll s11/s12
| | S21/S22
$33/S34 (START)
13/14, 23/24
| Y43/Y44
t t
'R2| R2|
t i ta te tun t
Leyenda:
t,¢ duracion minima del impulso de t.,; tiempo de liberacion
arranque t.,; tiempo de liberacion
t:  tiempo de simultaneidad t;: tiempo de liberacion en caso de

t,: tiempo de excitacion

Notas:

falta de alimentacion

La configuracion con un canal se obtiene considerando solo el efecto de la entrada
S11/S12. En este caso, se debe considerar el tiempo t,, para la entrada S11/512, el
tiempo t, para la alimentacion, el tiempo t, para la entrada S11/S12 y el arranque,
y el tiempo t,, para el arranque.

Configuracién de las entradas con sensores magnéticos

2 canales

El diagrama no indica la posicion exacta de los bornes en el producto

Arranque automatico

Para activar el arranque
automatico en el modulo,
se debe puentear el pul-
sador de inicio entre los
bornes S33 y S34 tal y
como se muestra en los
esquemas.

Catalogo general PLC y Modulos de seguridad 2025-2026

Arranque controlado

Para activar el arranque

controlado en el modulo,
retire la conexion entre los
bornes S22 y S35.

4 pizzato

Supervision de resguardos moviles y sensores
magnéticos de seguridad
%

— [{D..

El' moédulo de seguridad
puede supervisar circuitos
de paro de emergencia, cir
cuitos de control para res-
guardos moviles o sensores
magnéticos de seguridad.
Reemplace los contactos
de los pulsadores de paros
de emergencia con los con-
tactos de los interruptores o
de los sensores.

Los sensores se pueden
utilizar solo en la configu-
racion con 2 canales.

Ejemplos de aplicacion Vea pagina 85
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Madulo para paros de emergencia, control de final
de carrera para resguardos moviles, alfombras y
bordes de seguridad con tecnologia de 4 hilos

Caracteristicas principales

e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PLe

e Entradas: con 2 canales, conectables a con-
tactos electromecanicos, alfombras o bordes
de seguridad con tecnologia de 4 hilos

e Conexioén de los canales de entrada de poten-
cial opuesto

e Salidas: de relé, 2NO de seguridad

e Entrada con arranque configurable: automati-
co, manual o controlado

e Tension de alimentacion: 24 Vac/dc

¢ Insensible a las caidas de tensién

Certificados de calidad:

C€@= @ AL 25

Certificado de prueba CE de tipo: IMQ CP 432 DM
Homologacién UL: E131787

Homologacion CCC:  2024010305656748
Homologacion EAC: RU [O-IT.PA07.B.37848/24

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre méaquinas 2006/42/CE,
Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 13855, EN ISO 14118,

EN ISO 12100, EN ISO 13850, EN 60529, EN 61000-6-2,
EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1, EN 60947-1,
EN IEC 63000, EN ISO 13849-1, EN ISO 13849-2,

EN 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14, GB/T14048.5

Estructura del codigo

Modulo de seguridad CS AR-51

Datos técnicos

Carcasa

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:
Dimensiones:

Datos generales
Safety Integrity Level (SIL) hasta:

Performance Level (PL) hasta:

Categoria de seguridad hasta:

Parédmetros de seguridad:

Temperatura ambiente:

Durabilidad mecaénica:

Durabilidad eléctrica:

Grado de contaminacion:

Tension asignada soportada al impulso (U‘mp):
Tension asignada de aislamiento (U):
Categoria de sobretension:

Alimentacion
Tension asignada de alimentacion (U ):

Ondulacion residual max. en DC:
Tolerancia de tension de alimentacion:
Potencia absorbida AC:

Potencia absorbida DC:

Circuito de control
Proteccién contra cortocircuitos:

Tiempos del PTC:

Resistencia maxima por entrada:
Corriente por entrada:

Duracion min. del impulso de arranque t
Tiempo de excitacion t,:

Tiempo de liberacion t,:

Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t,:
Tiempo de simultaneidad t:

MIN*

Circuito de salida
Contactos de salida:

Tipo de contacto:

Material de los contactos:

Tensién conmutable méaxima:

Categorias de empleo de los contactos de salida:

Corriente térmica maxima por rama al aire libre |
Suma maxima de corrientes X |, %:

Corriente minima:

Resistencia de los contactos:

Fusible de proteccién externo:

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea pagina 135, tipo A

Maximum SIL 3 segun EN 62061
PL e segun EN ISO 13849-1

cat. 4 segun EN ISO 13849-1
vea péagina 151

-25°C ... +55°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

4 kV

250V

Il

24 Vac/dc; 50...60 Hz
10%

+15% de Un

<5VA

<25W

resistencia PTC, Ih=0,5 A
intervencion > 100 ms, rearme > 3 s
<200 Q

<10 mA

> 1560 ms

<120 ms

<15 ms

<120 ms

infinito

2 contactos NO de seguridad
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A
DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6 A

36 A?

10 mA

<100 mQ

4 A

La capacidad de carga y el nimero de contactos de salida se pueden aumentar mediante modulos

de ampliaciéon o contactores. Vea paginas 75-84.

Caracteristicas homologadas por la UL

Rated supply voltage (U ):
Power consumption AC:

24 Vac/dc; 50...60 Hz
<5VA
<4W

CS AR-51V024

Tipo de conexion

Power consumption DC:
Electrical ratings:

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty
- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty

Tension de alimentacion

V  Bornes de tornillo 024 24 Vac/dc
Notes
-Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid.
-The terminal tightening torque of 5-7 Ib in.
- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage
limited energy.

M conector con bornes de tornillo
X conector con bornes de resorte

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section
30-12 AWG.

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In.

- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou
avec tension limitée et énergie limitée.

43 4> pizzato
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Moédulo de seguridad CS AR-51

Disposicion de bornes
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Conexion del borne PE

El borne PE debe conectarse al circuito
de conexion equipotencial de la méaquina
cuando sea necesario.

/ Esta conexion se efectuia por razones fun-

cionales con el objetivo de reducir las con-
secuencias de un fallo en el aislamiento
para el funcionamiento de la maquina.

En particular, un defecto fase-tierra en el
circuito de control no debe provocar arran-
ques indeseados ni movimientos peligro-
s0s, ni impedir que se pare la maquina.

Funcioén del LED «EXT. FAULT»

\ Cuando se ejerce presion sobre la super

ficie de un borde, una alfombra o un para-
choques, se produce un cortocircuito entre
los dos elementos conductores que com-
ponen el dispositivo y que estan conecta-

dos a los canales de entrada del médulo de seguridad.

La senal generada hace que el LED EXT. FAULT se encienda. Con ello, se senaliza el cortocircuito
entre los canales y la apertura de los contactos de salida que asegura el bloqueo del circuito de
control y el estado seguro de la méaquina. EI LED EXT. FAULT no se activa en caso de que se
interrumpan los hilos o las conexiones internas de la alfombra o el borde.

Esquema de bloques

L/+
L ki S
INTERFAZ
------- o Ea Rl (TR
1
| T I (=) LED
LT * CHI/CH2| EXT.
| =_S‘ZQ LOGICA LOGICA [ VT
i B
1
1
ik ML CEEE B -\
INTERFAZ

N/-

Configuracion de las entradas

Alfombras y bordes de seguridad

Configuracién de las entradas con arranque manual

2 canales

ON/-

Circuitos de paro de emergencia

Configuracidn de las entradas con arranque manual

2 canales

El diagrama no indica la posicién exacta de los bornes en el producto

Catalogo general PLC y Modulos de seguridad 2025-2026

4 pizzato

2B

Diagramas de funcionamiento

Configuracién con arranque automaético

A1/A2
$31/532
$21/522

| | | ’|= 13/14,23/24
l l .
‘C iA R1 tC tA {RI tA tR
Configuracién con arrangque controlado
A1/A2
J | $31/532
d U $21/S22
$33/S34 (START)
[ [ | -If 13/14, 23124
I I
tA iR1 tA R1 tMIN tA tR
Configuracion con arranque manual
A1/A2
] Ll S31/532
| LI S21/522

533/534 (START)
| 13114, 23124

A R1 A R1 MIN tR
Leyenda:
t,,¢ duracion minima del impulso de t.,; tiempo de liberacion
arranque t;: tiempo de liberacion en caso de

t: tiempo de simultaneidad falta de alimentacion

t,: tiempo de excitacion

Arranque automatico

Para activar el arranque
automatico en el modulo,
se debe puentear el pul-
sador de inicio entre los
bornes S33 y S34 tal y
como se muestra en los
esguemas.

Arranque controlado

Para activar el arranque
controlado en el médulo,
afada la conexion entre
los bornes S34 y S37.

Supervisidon de resguardos moviles

El médulo de seguridad puede supervisar circuitos de
paro de emergencia y circuitos de control para resguar
dos moviles. Reemplace los contactos de los pulsado-
res de paros de emergencia con los contactos de los

interruptores.
\r
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Moédulo para paros de emergencia y control
de final de carrera para resguardos moviles
con contactos retardados en la apertura
de las entradas, salidas semiconductoras
OSSD y sensores magnéticos de seguridad

Caracteristicas principales

e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PL e

e Entradas: con 1 o 2 canales, conectables a
contactos electromecanicos, sensores mag-
néticos de seguridad o salidas por semicon-
ductor OSSD

e Conexion de los canales de entrada de poten-
cial opuesto

e Salidas: de relé, 2NO de seguridad instanta-
neos, 1NC de senalizacion instantaneo, 2NO
de seguridad retardados

e Entrada con arrangue configurable: automati-
co, manual o controlado

e Tensién de alimentacion: 24 Vac/dc, 120 Vac,
230 Vac

Certificados de calidad:

C€@= @ AL 25

Certificado de prueba CE de tipo: IMQ CP 432 DM
Homologacion UL: E131787

Homologacién CCC:  2024010305656748
Homologacion EAC: RU [O-IT.PA07.B.37848/24

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre méaquinas 2006/42/CE, Directiva
EMC 2014/30/UE, Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 13855, EN ISO 14118,

EN ISO 12100, EN ISO 13850, EN 60529, EN 61000-6-2,
EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1, EN 60947-1,
EN IEC 63000, EN ISO 13849-1, EN ISO 13849-2,

EN 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14, GB/T14048.5

Estructura del codigo
articulo

opciones
d

Modulo de seguridad CS AT-0

Datos técnicos

Carcasa

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:
Dimensiones:

Datos generales

Safety Integrity Level (SIL) hasta:
Performance Level (PL) hasta:
Categoria de seguridad hasta:

Pardmetros de seguridad:

Temperatura ambiente:

Durabilidad mecénica:

Durabilidad eléctrica:

Grado de contaminacion:

Tension asignada soportada al impulso (U‘mp):
Tension asignada de aislamiento (U):
Categoria de sobretension:

Alimentacion
Tensiones asignadas de alimentacion (U ):

Ondulacion residual méx. en DC:
Tolerancia de tension de alimentacion:

Potencia absorbida AC:
Potencia absorbida DC:

Circuito de control

Proteccién contra cortocircuitos:

Tiempos del PTC:

Resistencia méxima por entrada:

Corriente por entrada:

Duracion min. del impulso de arranque t, . :
Tiempo de excitacion t,:

Tiempo de liberacion t,:

Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t,;:
Tiempo de liberacion, contactos retardados tg,:
Tiempo de simultaneidad t..:

Circuito de salida
Contactos de salida:

Tipo de contacto:

Material de los contactos instantdneos:

Material de los contactos retardados:

Tension conmutable méxima:

Categorias de empleo de los contactos de salida:

Corriente térmica maxima por rama al aire libre | :
Suma méaxima de corrientes X |, %:

Corriente minima:

Resistencia de los contactos:

Fusible de proteccién externo:

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea péagina 135, tipo C

Maximum SIL 3 segun EN 62061

PL e segun EN ISO 13849-1
categoria 4 (contactos instantaneos),
categoria 3 (contactos retardados)
segun EN ISO 13849-1

vea pagina 151

-25°C ... +65°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

4 kV

250V

Il

24 Vac/dc; 50...60 Hz

120 Vac; 50...60 Hz

230 Vac; 50 ... 60 Hz

10%

-10% ... +15% de U para 24 Vac/dc
+15% de U, para 120 Vac, 230 Vac
<10 VA

<bW

resistencia PTC, |h=0,5 A
intervencion > 100 ms, rearme > 3 s
<50Q

<40 mA

> 100 ms

<300 ms

<25 ms

<150 ms

ver «Estructura del cédigo»

infinito

2 contactos NO de seguridad instantaneos,
1 contacto NC de senalizacion instantaneo,
2 contactos NO de seguridad retardados.
guiados forzados

aleacion de plata

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A

DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6 A

72 (cont. instantaneos), 36 (cont. retardados) A?
10 mA

<100 mQ

4 A

La capacidad de carga y el nimero de contactos de salida se pueden aumentar mediante moédulos

de ampliacion o contactores. Vea paginas 75-84.

Caracteristicas homologadas por la UL

Tiempo de liberacion, contactos retardados (t.,)

CS AT-og\_/oz;t-'

0 Tiempo fijo (vea TF)

1 03...3s,pas00,3s
2 1..10s,paso1s

3 3..30s,paso3s

4 30...300s, paso30s

Tipo de conexién

Tiempo de liberacion, contactos retardados (t,,)

Tensién de alimentacion

TF0.5 0,5 s tiempo ajustado fijo
TF1
TF3 3 s tiempo ajustado fijo Notes

1 s tiempo ajustado fijo

Rated supply voltage (U ):

Power consumption AC:
Power consumption DC:
Electrical ratings:

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty
- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty

24 Vac/dc; 50...60 Hz
120 Vac; 50...60 Hz
230 Vac; 50...60 Hz
<10 VA

<4W

- Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid
-The terminal tightening torque of 5-7 Ib in

limited energy.
- Surrounding air of 55

— g " 024 24 Vac/dc
ornes de tornillo ' 120 120 Vac 30-12 AWG
M conector con bornes de tornillo - Seulement pour les
230 230 Vac

X conector con bornes de resorte

45

- Air ambiant de 55°C

<4 pirzato

Catalogo general

- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage
°C
- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In

versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou

avec tension limitée et énergie limitée.

PLC y Médulos de seguridad 2025-2026



Modulo de seguridad CS AT-0

Disposicion de bornes Diagramas de funcionamiento

Configuracién con arranque automatico

o\ 20

1] 13 [28 a1 ] [a]sr] | ] A1/A2
222200808 | | $11/812
222@ 1 s21/522
1314,23/24
¢ pizatnce E_@ 3132
Orun T 47/48, 57/58
@ cHi cHa@
. CH2 CHA. tCtA tRI tRZ t(:tA tRI tRZ tA tR
SOSS Configuracién con arranque controlado
ININININIZA 770 7) A1/A2
J | ] | s11/512
il | | I $21/522
S$33/S34 (START)
13/14,23/24
31/32
! 47148, 57/58
tA R1 tR2 tA tR1 tRZ tMIM tA tR
Esquema de bloques i i
Configuracion con arranque manual
L/+ A1/A2
B ) e 7] PO o O ey ¥ ey SO a}[e]- J | ] | S11/512
] | | S21/522
| _
\r S$33/S34 (START)
TNy [ 1314,23/24
—---1-t-11\- | 31/32
47/48, 57/58
&
V Sz\\: LOG‘CA BEAH? tA tR1 tRZ tA R1 tRZ tMIN tR
~
Leyenda:
i duracion minima del impulso de t: tiempo de liberacion en caso de
- d-d-4-|-3\- arranque falta de alimentacion
K4 . ) . : ; -
1 [ | e \ \ t.: tiempo de simultaneidad t.,: tiempo de liberacion, contactos
' t,: tiempo de excitacion retardados ajustables (vea
L - 7777 K2 F===""\\ -~ B r t.,: tiempo de liberacion «Estructura del cédigo»)
I::l Notas:
-l = La configuracion con un canal se obtiene considerando solo el efecto de la entrada
I v DO o e 2432} ee e 2858 |-<
N|_7—l = = . D D S11/S12. En este caso, se debe considerar el tiempo t, y t,, para la entrada S11/
° S12, el tiempo t, para la alimentacion, el tiempo t, para la entrada S11/S12 y el
arranque, y el tiempo t,,, para el arranque.
Configuracion de las entradas
Salidas por semiconductor OSSD (p. €j. serie ST, NS, NG o barreras fotoeléctricas) Arranque automatico
Configuracion de las entradas con arranque manual Para activar el arranque
i camel 2 canalES automatico en el modulo,
se debe puentear el pul-
+ +

sador de inicio entre los
bornes S33 y S34 tal y
como se muestra en los
esguemas.

D1 _0SSD2

Arranque controlado

Para activar el arranque
controlado en el médulo,
retire la conexion entre los
bornes S22 y S35.

Circuitos de paro de emergencia
Configuracidn de las entradas con arranque manual
1 canal 2 canales Supervisidn de resguard

os moviles y sensores

magnéticos de seguridad

L/+o El modulo de seguridad
puede supervisar circuitos de
paro de emergencia, circuitos
de control para resguardos
[ méviles o sensores magnéti-
cos de seguridad. Reemplace
=] los contactos de los pulsado-
res de paros de emergencia
------- con los contactos de los inte-
rruptores o de los sensores.
Los sensores se pueden
utilizar solo en la configura-
cion con 2 canales.

..swz

5|

El diagrama no indica la posicién exacta de los bornes en el producto

Catéalogo general PLC y M6dulos de seguridad 2025-2026 @ﬂizzam
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Ejemplos de aplicacion Vea pagina 85
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2C

Modulo para paros de emergencia y control
de final de carrera para resguardos moviles
con contactos retardados en la apertura

de las entradas, salidas semiconductoras
OSSD y sensores magnéticos de seguridad

Caracteristicas principales

e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PLe

e Entradas: con 1 o 2 canales, conectables a
contactos electromecanicos, sensores mag-
néticos de seguridad o salidas por semicon-
ductor OSSD

e Conexioén de los canales de entrada de poten-
cial opuesto

e Salidas: de relé, 3NO de seguridad instanta-
neos, 2NO de seguridad retardados

e Entrada con arranque configurable: automati-
co, manual o controlado

e Tensién de alimentacién: 24 Vac/dc, 120 Vac,
230 Vac

Certificados de calidad:

(€ @= @R

Certificado de prueba CE de tipo: IMQ CP 432 DM
Homologacion UL: E131787

Homologacion CCC:  2024010305656748
Homologacién EAC: RU [-IT.PA07.B.37848/24

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre maquinas 2006/42/CE, Directiva
EMC 2014/30/UE, Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 13855, EN ISO 14118,

EN ISO 12100, EN ISO 13850, EN 60529, EN 61000-6-2,
EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1, EN 60947-1,
EN IEC 63000, EN ISO 13849-1, EN ISO 13849-2,

EN 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14, GB/T14048.5

Estructura del codigo
articulo

Modulo de seguridad CS AT-1

Datos técnicos

Carcasa

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:

Dimensiones:

Datos generales

Safety Integrity Level (SIL) hasta:
Performance Level (PL) hasta:
Categoria de seguridad hasta:

Pardmetros de seguridad:
Temperatura ambiente:
Durabilidad mecanica:
Durabilidad eléctrica:
Grado de contaminacion:

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea péagina 135, tipo C

Maximum SIL 3 segun EN 62061

PL e segun EN ISO 13849-1
categoria 4 (contactos instantaneos),
categoria 3 (contactos retardados)
segun EN ISO 13849-1

vea péagina 151

-25°C ... +55°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

Tensién asignada soportada al impulso (U, ): 4 kV

Tension asignada de aislamiento (U):

Categoria de sobretension:

Alimentacion

Tensiones asignadas de alimentacion (U ):

Ondulacion residual méx. en DC:

Tolerancia de tension de alimentacion:

Potencia absorbida AC:
Potencia absorbida DC:

Circuito de control
Proteccién contra cortocircuitos:

Tiempos del PTC:
Resistencia méxima por entrada:
Corriente por entrada:

Duracion min. del impulso de arranque t,

Tiempo de excitacion t,:
Tiempo de liberacion t,.:

imp

250V
Il

24 Vac/dc; 50...60 Hz
120 Vac; 50...60 Hz

230 Vac; 50 ... 60 Hz
10%
-10% ... +15% de U para 24 Vac/dc

+156% de U, para 120 Vac, 230 Vac
< 10 VA
<b5bW

resistencia PTC, |h=0,5 A
intervencién > 100 ms, rearme > 3 s
<50Q

<40 mA

> 100 ms

<300 ms

<25 ms

Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t.: < 150 ms

Tiempo de liberacion, contactos retardados tg,:

Tiempo de simultaneidad t:

Circuito de salida
Contactos de salida:

Tipo de contacto:

Material de los contactos instantdneos:
Material de los contactos retardados:

Tensién conmutable méaxima:

ver «Estructura del codigo»
infinito

3 contactos NO de seguridad instantaneos,
2 contactos NO de seguridad retardados.
guiados forzados

aleacion de plata

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

Categorias de empleo de los contactos de salida: AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A

DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A

Corriente térmica maxima por rama al aire libre |,: 6 A

Suma méaxima de corrientes X |, %:

Corriente minima:
Resistencia de los contactos:
Fusible de proteccion externo:

72 (cont. instantaneos), 36 (cont. retardados) A?
10 mA

<100 mQ

4 A

La capacidad de carga y el nimero de contactos de salida se pueden aumentar mediante moédulos
de ampliacion o contactores. Vea paginas 75-84.

opciones
1

CS AT-10V024-

Tiempo de liberacion, contactos retardados (t, )
0 Tiempo fijo (vea TF)
1 03..3s,pas00,3s

2 ..10s,paso 1s

3 3...30s,paso3s

4 30...300s, paso30s

Tipo de conexion

Tlempo de liberacion, contactos retardados (t;,)

TF0.5 0,5 s tiempo ajustado fijo
TF1 1 s tiempo ajustado fijo
TF3 3 s tiempo ajustado fijo

Tensién de alimentacion

024 24 \Vac/dc
120 120 Vac

V  Bornes de tornillo
M conector con bornes de tornillo
X conector con bornes de resorte

47

230 230 Vac

<4 pirzato

Caracteristicas homologadas por la UL

24 Vac/dc; 50...60 Hz
120 Vac; 50...60 Hz
230 Vac; 50...60 Hz
<10 VA

<4W

Rated supply voltage (U ):

Power consumption AC:
Power consumption DC:
Electrical ratings:

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty
- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty

Notes:

- Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid

-The terminal tightening torque of 5-7 Ib in

- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage
limited energy.

- Surrounding air of 55°C.

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section
30-12 AWG

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In

- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou
avec tension limitée et énergie limitée.

- Air ambiant de 55°C

Catalogo general PLC y Modulos de seguridad 2025-2026



o\ 20

Modulo de seguridad CS AT-1

Disposicion de bornes Diagramas de funcionamiento

Configuracién con arranque automatico

|A1|13|23|33| |47|57| | |
A1/A2
222200808
\ ] | S11/512
@2l ] | $21/522
13/14,23/24, 33/34
, € 410
< pimince s@ 47/48, 57/58
@ PwR 4'3, T el
Qo Gu® tot, tot, tot, ot t,
@ce cH@
/ SeSSL | Configuracién con arranque controlado
A1/A2
J | | | S11/512
| | | | $21/522
$33/S34 (START)
13/14,23/24, 33/34
! 47/48, 57/58
tA R1 tR! tA R1 tR2 tMIN tA tR
Esquema de bloques
Configuracién con arranque manual
A1/A2

e OOy e ey OO - J | ] | S11/512
il ] | | S21/522
3\ )\ N\ $33/S34 (START)
| 13/14,23/24, 33/34
PR R R _}\ - 47/48, 57/58
LED tA tR1 tRZ tI\ R1 tRZ tMIN tR
CH2
> Leyenda:
i duracion minima del impulso de t.: tiempo de liberacion en caso de
arranque falta de alimentacion
--4-4-4--> 3\_ \ tc:. t@empo de snm_ulta_rjewdad t.,: tiempo de hperacnon, contactos
1 t,: tiempo de excitacion retardados ajustables (vea
. = ta,: tiempo de liberacion «Estructura del cédigo»)
L Notas:
I::l La configuracion con un canal se obtiene considerando solo el efecto de la entrada
=l = S11/S12. En este caso, se debe considerar el tiempo t.. yt_, para la entrada S11/
el A2pessccces s2 14124 (34 peseen 48|58 ' R1 Y ‘R2
E r_l = = . . |:| S12, el tiempo t, para la alimentacion, el tiempo t, para la entrada S11/S12 y el

arranque, y el tiempo t,, para el arranque.

Configuracion de las entradas

Salidas por semiconductor OSSD (p. €j. serie ST, NS, NG o barreras fotoeléctricas) Arranque automatico
Configuracion de las entradas con arranque manual Para activar el arranque
1 canal 2 caiaElES automatico en el modulo,
se debe puentear el pul-
b sador de inicio entre los
24VDC

bornes S33 y S34 tal y
como se muestra en los
esquemas.

0SSD1_0SSD2

Arranque controlado

Para activar el arranque
controlado en el médulo,
retire la conexion entre los
bornes S22 y S35.

Circuitos de paro de emergencia

Configuracidn de las entradas con arranque manual
1 canal 2 canales Supervision de resguardos moviles y sensores
magnéticos de seguridad

L/+o El moédulo de seguridad
puede supervisar circuitos de
paro de emergencia, circuitos
—>

de control para resguardos
[ méviles o sensores magnéti-
cos de seguridad. Reemplace
527] los contactos de los pulsado-
res de paros de emergencia
....... con los contactos de los inte-
rruptores o de los sensores. — [P
Los sensores se pueden
utilizar solo en la configura-
cion con 2 canales.

El diagrama no indica la posicién exacta de los bornes en el producto Ejemplos de aplicacion Vea pagina 85
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2C Modulo de seguridad CS AT-3

Datos técnicos

Carcasa

Dimensiones:

Datos generales

Safety Integrity Level (SIL) hasta:
Performance Level (PL) hasta:
Categoria de seguridad hasta:

Pardmetros de seguridad:
Temperatura ambiente:
Durabilidad mecanica:
Durabilidad eléctrica:
Grado de contaminacion:

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94
Grado de proteccion segun EN 60529: IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)

vea péagina 135, tipo C

Maximum SIL 3 segun EN 62061

PL e segun EN ISO 13849-1
categoria 4 (contactos instantaneos)
categoria 3 (contactos retardados)
segun EN ISO 13849-1

vea péagina 151

-25°C ... +55°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

Tension asignada soportada al impulso (U‘mp): 4 kV
Tension asignada de aislamiento (U): 250V

; . Categoria de sobretension:
Moédulo para paros de emergencia y control

de final de carrera para resguardos moviles Alimentacion
con contactos retardados en la apertura de las Tensiones asignadas de alimentacion (U ): 24 Vac/dc; 50...60 Hz
entradas y sensores magnéticos de seguridad Ondulacion residual max. en DC: 10%
— — Tolerancia de tension de alimentacion: +15% de U,
Caracteristicas principales Potencia absorbida AC: < 10VA
® Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/ Potencia absorbida DC: <bHbW
PLe T
Circuito de control
* Entradas: con 1 0 2 canales, conectables a Proteccién contra cortocircuitos: resistencia PTC, |h=0,56 A
contactos electromecénicos o a sensores Tiempos del PTC: intervenciéon > 100 ms, rearme > 3's
magnéticos de seguridad Resistencia méxima por entrada: <50Q
* Salidas: de relg, 2NO de seguridad instant- Come.n,te por entrada: <30 mA
neos, TNO de seguridad retardado D.uracmn min. Qel !r?qpulso de arranque t,,,: > 100 ms
i . Tiempo de excitacion t,: <120 ms
e Entrada con arranque configurable: automati- Tiempo de liberacion t, : <20ms
co, manual o controlado Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t: < 200 ms
* Tension de alimentacion: 24 Vac/dc Tiempo de liberacion, contactos retardados t.,: ver «Estructura del codigo»
Tiempo de simultaneidad t..: infinito

Certificados de calidad:

.us . EH Circuito de salida
0 051 Contactos de salida:

Certificado de prueba CE de tlpo. IMQ CP 432 DM

Homologacion UL: E131787 Tipo de contacto:
Homologacién CCC:  2024010305656748 Material de los contactos:
Homologacién EAC: RU [-IT.PA07.B.37848/24 Tensiéon conmutable méxima:

2 contactos NO de seguridad instantaneos,
1 contacto NO de seguridad retardado.
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

Categorias de empleo de los contactos de salida: AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A

Conforme a las siguientes directivas:

DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A

Directiva sobre maquinas 2006/42/CE, Directiva Corriente térmica maxima por rama al aire libre I, 6 A

EMC 2014/30/UE, Directiva RoHS 2011/65/UE. Suma méxima de corrientes X | % 36 A?
Corriente minima: 10 mA

Conformidad a las normas: Resistencia de los contactos: <100 mQ

EN 60204-1, EN ISO 13855, EN ISO 14118, Fusible de proteccién externo: 4A

EN ISO 12100, EN ISO 13850, EN 60529, EN 61000-6-2,
EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1, EN 60947-1,
EN IEC 63000, EN ISO 13849-1, EN SO 13849-2,

EN 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14, GB/T14048.5

Estructura del codigo

articulo opcnones
Tiempo de liberacion, contactos retardados (t, ) Tlempo de liberacion, contactos retardados (t,,)
0 Tiempo fijo (vea TF) TF0.5 0,5 s tiempo ajustado fijo
0,3...35s,pas00,3s TF1 1 s tiempo ajustado fijo

1

2 ..10s,paso 1s

3 3...30s,paso3s

4 30...300s, paso30s

TF3 3 s tiempo ajustado fijo

Tensién de alimentacion

Tipo de conexion 024 24 Vac/de

V  Bornes de tornillo
M conector con bornes de tornillo
X conector con bornes de resorte

La capacidad de carga y el nimero de contactos de salida se pueden aumentar mediante modulos
de ampliaciéon o contactores. Vea péginas 75-84.

Caracteristicas homologadas por la UL

Rated supply voltage (U ): 24 Vac/dc; 50...60 Hz
Power consumption AC: <10 VA
Power consumption DC: <4W

Electrical ratings:
- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty
- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty

otes
Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid.
-The terminal tightening torque of 5-7 b in
- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage
limited energy.
- Surrounding air of 55°C.

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section
30-12 AWG.

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In.

- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou
avec tension limitée et énergie limitée.

- Air ambiant de 55°C.
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Modulo de seguridad CS AT-3

Disposicion de bornes Diagramas de funcionamiento

Configuracién con arranque automatico

| A1| 13| 23|37 |
N\ A1/A2
s11[s12(s31(s33| N[=22@@r
Nl | | s11/s12
(G117 — ] S21/822
> pizzato € 13/14, 23/24
@ Puwr 37/38
@ cHicH2
’WZ:S/CHA tCtA tR1 tR2 tC‘A tRI tR2 tA tR
;ﬁ%&m,
T
Y. 202D Configuracién con arranque controlado
INUNUNVINY E—
y
J | ] | s11/s12
| ] | | $21/522
$33/S34
13/14,23/24
| 37/38
|
tA R1 tRZ tA R1 tRZ tMIN tA tR

Esquema de bloques

A1/A2
LA} J | ] | s11/s12
_ ] | | s21/522
S$33/S34
-------- -3 | 13/14, 23/24
37/38
________ ———-1-1----)
tA tRI tRZ tA R1 tHZ tMIN tR
LED
] CH2
LOGICA <> Leyenda:
- duracion minima del impulso de t,: tiempo de liberacion en caso de
arranque falta de alimentacion
_______ -4 ___ 95\ t. t{empo de sim_ulta_qeidad t.,: tiempo de \iperacién, contactos
1 t,: tiempo de excitacion retardados ajustables (vea
: - t;, tiempo de liberacion «Estructura del cédigo»)
L Notas:
I::l La configuracion con un canal se obtiene considerando solo el efecto de la entrada
..@ ....... =1 D =) o Ao e oo ,|‘3_8‘|_ ,,,,, S11/S12. En este caso, se deben considerar los tiempos t, y t., para la entrada

S11/S12, el tiempo t, para la alimentacion, el tiempo t, para la entrada S11/S12 y
el arranque, y el tiempo t,,,, para el arranque.

Configuracion de las entradas

Circuitos de paro de emergencia
Configuracion de las entradas con arranque manual

1 canal 2 canales

El diagrama no indica la posicién exacta de los bornes en el producto

Arranque automatico Arranque controlado Supervision de resguardos moviles y sensores
magnéticos de seguridad

El modulo de seguridad puede super-
visar circuitos de paro de emergencia,
e

Para activar el arranque
automatico en el modulo,
se debe puentear el
pulsador de inicio entre
los bornes S33 y S34 tal
y como se muestra en los
esquemas.

Para activar el arranque
controlado en el modulo,
retire la conexion entre los 1sar.
bornes S22y S35. circuitos de control para resguardos

moviles 0 sensores magnéticos de

seguridad. Reemplace los contac-

tos de los pulsadores de paros de

emergencia con los contactos de

los interruptores o de los sensores. — [O-
Los sensores se pueden utilizar solo

en la configuracion con 2 canales.

Ejemplos de aplicacion Vea pagina 85
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Modulo de seguridad temporizado con
contactos retardados durante la activacion

Caracteristicas principales

e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PLe

e Circuitos temporizados mediante sistema de
seguridad con autocontrol y redundancia

e Desbloqueo para dispositivos de seguridad
enclavados

e Salidas: de relé, TNO de seguridad, 2NC de
senalizacion

e Tension de alimentacion: 24 Vac/de, 120 Vac,
230 Vac

Certificados de calidad:

(€ :@= @ Al 25

Certificado de prueba CE de tipo: IMQ CP 432 DM
Homologacion UL: E131787

Homologacién CCC:  2024010305656748
Homologacién EAC: RU [-IT.PA07.B.37848/24

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre méquinas 2006/42/CE, Directiva
EMC 2014/30/UE, Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 14118, EN ISO 12100, EN 60529,
EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1,
EN 60947-1, EN IEC 63000, EN ISO 13849-1,

EN ISO 13849-2, EN 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14,
GB/T14048.5

Estructura del codigo

Modulo de seguridad CS FS-1

Datos técnicos

Carcasa

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:
Dimensiones:

Datos generales

Safety Integrity Level (SIL) hasta:
Performance Level (PL) hasta:
Categoria de seguridad hasta:

Parédmetros de seguridad:
Temperatura ambiente:
Durabilidad mecanica:
Durabilidad eléctrica:
Grado de contaminacion:

Tension asignada soportada al impulso (U ):

imp

Tension asignada de aislamiento (U):
Categoria de sobretensién:

Alimentacion
Tensiones asignadas de alimentacion (U ):

Ondulacion residual méax. en DC:
Tolerancia de tension de alimentacion:
Potencia absorbida AC:

Potencia absorbida DC:

Circuito de control
Proteccién contra cortocircuitos:

Tiempos del PTC:

Tiempo de excitacion t,:

Tiempo de liberacion en caso de falta
de alimentacion t,:

Circuito de salida
Contactos de salida:

Tipo de contacto:
Material de los contactos:
Tension conmutable méxima:

Categorias de empleo de los contactos de salida:

Corriente térmica maxima por rama al aire libre | :

Suma méxima de corrientes X |, %:
Corriente minima:

Resistencia de los contactos:
Fusible de proteccién externo:

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea péagina 135, tipo C

Maximum SIL 3 segun EN 62061

PL e segun EN ISO 13849-1

cat. 4 segun EN 1SO13849-1
(depende de la estructura del circuito)
vea pagina 151

-25°C ... +55°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

4 kV

250V

Il

24 Vac/dc; 50...60 Hz
120 Vac; 50...60 Hz
230 Vac; 50 ... 60 Hz
10%

+156% de U,

<5VA

<2W

resistencia PTC, h=0,5 A
intervencion > 100 ms, rearme > 3 s
ver «Estructura del codigo»

<60 ms

1 contacto NO de seguridad,

2 contactos NC de senalizacién
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A
DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6 A

36 A?

10 mA

<100 mQ

4 A

La capacidad de carga y el nimero de contactos de salida se pueden aumentar mediante modulos

de ampliacion o contactores. Vea paginas 75-84.

Caracteristicas homologadas por la UL

articulo

Tiempo de excitacion (t,)
0 Tiempo fijo (vea TFx)
1 03..3s,paso0,3s
2 1..10s,paso1s
3 3...30s,paso3s
4 30...300s, paso30s
Tipo de conexion
V  Bornes de tornillo
M  conector con bornes de tornillo
X  conector con bornes de resorte

51

CS FS-11V024-

opciones
d

’ Tiempo de liberacion, contactos retardados (t,)
TF0.5 0,5 s tiempo ajustado fijo
TF1 1 s tiempo ajustado fijo
TF3 3 s tiempo ajustado fijo
TF10 10 s tiempo ajustado fijo

Tensién de alimentacion

024 24 Vac/dc
120 120 Vac
230 230 Vac

<4 pirzato

24 Vac/dc; 50...60 Hz
120 Vac; 50...60 Hz

230 Vac; 50...60 Hz
Power consumption AC: <5VA

Power consumption DC: <2W

Electrical ratings:

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty
- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty

Notes:

- Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid.

-The terminal tightening torque of 5-7 Ib in

- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage
limited energy.

Rated supply voltage (U ):

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section
30-12 AWG.

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In.

- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou
avec tension limitée et énergie limitée.
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Médulo de segurida

Disposicion de bornes

d CS FS-1
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Diagrama de funcionamiento

A1/A2

17/18

25/26

35/36

Leyenda:
tiempo de reaccion ajustable (vea «Estructura del codigo»)
tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion

t,:
t:

A
R

Y1-Y2: entradas de feedback opcionales de contactores externos controlados directamente por el médulo.

Estructura del circuito

Supervision de un sistema de bloqueo de puerta y desbloqueo manual

L+
[~ =
¢ 2l Al e 1~
K1 STOP E - 7 START + K1
K2
- | “
Al Y2 17 A1 811 s12 8§31 S33 s34 13 23
Temporlz_ador | Modulo de seguridad | |
de seguridad CS AR-08
CS FS-1
Interruptor de
A2 18 seguridad A2 S21 S22 S35 14 24
E K1 Lt
Desblogueo de
puerta Ko
R — e C
‘ 2 ‘ o
I
T F----- A -
|
| 22 ! @
N I I
[~ 5 =
FG 60AD1D0A

Estado 1: resguardo
cerrado y bloqueado.
Contactos del
interruptor de blogueo
f de puerta cerrados.

Arranque

e

\, Estado 2: modulo base
y relé activados. Modulo
f CS FS-1 no alimentado.

STOP

\> Estado 3: modulo base
y relé desactivados.
Inicio de la temporiza-

( cion de CS FS-1.

Temporizacion

Estado 4: cierre de con-
tactos retardados CS

FS-1. Posibilidad de des-
L bloguear el resguardo

mediante el pulsador

correspondiente.

El esquema muestra el principio de funcionamiento de un circuito tipico para el control de un sistema de blogueo de puerta con bloqueo de resguardo cuando no
hay alimentacién y desbloqueo manual de cada puerta.

El diagrama no indica la posicién exacta de los bornes en el producto
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Modulo de seguridad temporizado con
contactos retardados durante la activacion

Caracteristicas principales

® Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 2/
PL d

e Circuitos temporizados mediante sistema de
seguridad con autocontrol y redundancia

® Desbloqueo para dispositivos de seguridad
enclavados

e Salidas: de relé, TNO de seguridad, TNC de
senalizacion, 1CO de senalizacion

e Tensién de alimentacion: 24 Vdc, 120 Vac

Certificados de calidad:
UK
cA

(€@« @© @I s

Certificado de prueba CE de tipo: M6A 075157 0017
Homologacion UL: E131787

Homologacion CCC: 2024010305656748
Homologacion TUV SUD:Z10 075157 0016
Homologacién EAC: RU [-IT.PA07.B.37848/24
Homologacion UKCA:  UK-MACO000074 i01

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre méaquinas 2006/42/CE, Directiva
EMC 2014/30/UE, Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 14118, EN ISO 12100, EN 60529,
EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1,
EN 60947-1, EN IEC 63000, EN ISO 13849-1,

EN ISO 13849-2, EN 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14,
GB/T14048.5

Estructura del codigo

articulo

Modulo de seguridad CS FS-2

Datos técnicos

Carcasa

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:
Dimensiones:

Datos generales

Safety Integrity Level (SIL) hasta:
Performance Level (PL) hasta:
Categoria de seguridad hasta:
Paréametros de seguridad:
Temperatura ambiente:

Durabilidad mecanica:

Durabilidad eléctrica:

Grado de contaminacion:

Tensién asignada soportada al impulso (U
Tension asignada de aislamiento (U):
Categoria de sobretension:

\mp)'

Alimentacion
Tensiones asignadas de alimentacion (U ):

Ondulacion residual max. en DC:
Tolerancia de tension de alimentacion:
Potencia absorbida AC:

Potencia absorbida DC:

Circuito de control

Proteccién contra cortocircuitos:

Tiempos del PTC:

Tiempo de excitacion t,:

Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t,;:

Circuito de salida
Contactos de salida:

Tipo de contacto:

Material de los contactos:

Tension conmutable méxima:

Categorias de empleo de los contactos de salida:

Corriente térmica maxima por rama al aire libre | :
Suma maxima de corrientes X | 2

Corriente minima:

Resistencia de los contactos:

Fusible de proteccién externo:

Salida de sefalizacién de error (Y14):

Tension asignada de empleo (U ):

Corriente asignada de empleo (le):

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea péagina 135, tipo C

Maximum SIL 2 segun EN 62061
PL d seguin EN ISO 13849-1

cat. 3 segun EN ISO13849-1

vea pagina 151

-25°C ... +65°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

4 kV

250V

Il

24 Vdc (A1-A2)

120 Vac; 50 ... 60 Hz (B1-B2)
10%

+16% de U,

<b5VA

<3W

resistencia PTC, Ih=0,5 A
intervencion > 100 ms, rearme > 3 s
ver «Estructura del cédigo»

< 100 ms

1 contacto NO de seguridad,

1 contacto NC de senalizacion,
1 contacto CO de senalizacion,
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A
DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6A

36 A?

10 mA

<100 mQ

4A

Tipo PNP

24 Vdc

10 mA

La capacidad de carga y el nimero de contactos de salida se pueden aumentar mediante modulos

de ampliacion o contactores. Vea péginas 75-84.

Caracteristicas homologadas por la UL

opciones

Electrical ratings:

Tiempo de excitacion (t,)

0 Tiempo fijo (vea TFx)

1 03..3s,paso0,3s
2 1..10s,paso1s

3 3...30s,paso3s

4 30...300s, paso30s

Tipo de conexion

V  Bornes de tornillo

M conector con bornes de tornillo
X conector con bornes de resorte

53
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Tensién de alimentacion

U24 24\Vdc

24Vdc (A1-A2)
120 %50 Vac (B1-82)

Tiempo de excitacion (t,)

Notes:

TFxx xx = s (tiempo fijo)

Rated supply voltage (U ):
Power consumption AC:
Power consumption DC:

24 Vdc; 120 Vac; 50...60 Hz
<bVA
<2W

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty
- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty

- Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid
~The terminal tightening torque of 5-7 Ib in.

- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source o limited voltage limited energy.

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section 30-12 AWG
- Couple de serrage des bornes de 57 Lb In
- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou avec tension limitée

et énergie limitée.

Caracteristicas homologadas por la TUV SUD

Tensiones asignadas
Potencia absorbida: 5

de alimentacion (U)): 24 Vdc; +16%, 120 Vac +15%
VA méx. AC, 2W max. DC

Corriente asignada de empleo (max.): 4 A

Carga conmutable maxima (méax.): 1380 VA

Temperatura almacén

Temperatura ambiente: -25 °C ... + 55°C

-26°C ... +70°C

Grado de proteccion: IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)

Conformidad a las normas: 2006/42/EC Directiva sobre Maquinas,

EN ISO 13849-1:2015

(hasta cat. 3 PL d), EN 61508-1:2010 (SIL 2), EN 61508~

2:2010 (SIL 2), EN 61508-3:2010 (SIL 2), EN IEC 62061:2021.

Catalogo general
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Médulo de seguridad CS FS-2
Disposicion de bornes

CS FS-2(eeee-TFxx CS FS-2e00ee
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Esquema de bloques
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A1-A2: 24 Vdc

B1-B2: 120 Vac

Y14: salida auxiliar que se activa cuando se produce un error en el médulo.

Diagrama de funcionamiento

CS FS-2eeeee Delay on
Funcionamiento normal sin fallos

A1/A2 - B1/B2

17118

25/26

35/36

35/38

Leyenda:
t,: tiempo de reaccion ajustable (vea «Estructura del cédigo»)
t.:  tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion
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Madulo de seguridad temporizado con
tiempo de retardo a la excitacion

Caracteristicas principales

® Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 2/
PL d

e Circuitos temporizados mediante sistema de
seguridad con autocontrol y redundancia

® Desbloqueo para dispositivos de seguridad
enclavados

e Salidas: de relé, TNO de seguridad, TNC de
senalizacion, 1CO de senalizacion

e Tensién de alimentacion: 24 Vdc, 120 Vac

Certificados de calidad:
UK
(o=}

C€ @@ @Al 5

Certificado de prueba CE de tipo: M6A 075157 0017
Homologacion UL: E131787

Homologacion CCC: 2024010305656748
Homologacion TUV SUD:Z10 075157 0016
Homologacién EAC: RU [-IT.PA07.B.37848/24
Homologacion UKCA:  UK-MAC000074 i01

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre méaquinas 2006/42/CE,
Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 14118, EN ISO 12100, EN 60529,
EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1,
EN 60947-1, EN IEC 63000, EN ISO 13849-1,

EN ISO 13849-2, EN 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14,
GB/T14048.5

Modulo de seguridad CS FS-3

Datos técnicos

Carcasa

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:
Dimensiones:

Datos generales

Safety Integrity Level (SIL) hasta:
Performance Level (PL) hasta:
Categoria de seguridad hasta:
Pardmetros de seguridad:
Temperatura ambiente:

Durabilidad mecénica:

Durabilidad eléctrica:

Grado de contaminacion:

Tensién asignada soportada al impulso (U‘mp):
Tension asignada de aislamiento (U):
Categoria de sobretension:

Alimentacion
Tensiones asignadas de alimentacion (U ):

Ondulacion residual max. en DC:
Tolerancia de tensién de alimentacion:
Potencia absorbida AC:

Potencia absorbida DC:

Circuito de control

Proteccién contra cortocircuitos:

Tiempos del PTC:

Tiempo de liberacion t,:

Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t,:
Tiempo de arranque tg:

Circuito de salida
Contactos de salida:

Tipo de contacto:

Material de los contactos:

Tension conmutable méxima:

Categorias de empleo de los contactos de salida:

Corriente térmica méaxima por rama al aire libre | :
Suma maxima de corrientes X |, %:

Corriente minima:

Resistencia de los contactos:

Fusible de proteccion externo:

Salida de senalizacion de error (Y14):

Tension asignada de empleo (U):

Corriente asignada de empleo (I):

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea péagina 135, tipo C

Maximum SIL 2 segun EN 62061
PL d segin EN ISO 13849-1

cat. 3 segun EN 1SO13849-1

vea pdgina 151

-25°C ... +65°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

4 kV

250V

Il

24Vdc (A1-A2)

120 Vac; 50 ... 60 Hz (B1-B2)
10%

+156% de U,

<b5VA

<3W

resistencia PTC, Ih=0,5 A
intervencion > 100 ms, rearme > 3 s
ver «Estructura del cédigo»

<100 ms

<250 ms

1 contacto NO de seguridad,

1 contacto NC de senalizacion,
1 contacto CO de senalizacion,
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A
DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6 A

36 A?

10 mA

<100 mQ

4 A

Tipo PNP

24 \Vdc

10 mA

La capacidad de carga y el nimero de contactos de salida se pueden aumentar mediante modulos

de ampliacién o contactores. Vea péginas 75-84.

Estructura del codigo

articulo

opciones

24-

CS FS-30VU

Tiempo de liberacion (t,)
Tiempo fijo (vea TFx)
0,3...3s,paso0,3s
1...10s,paso1s
3...30s,paso3s

30 ... 300 s, paso 30 s

A WON = 0O

Tipo de conexién

V  Bornes de tornillo

M conector con bornes de tornillo
X conector con bornes de resorte

55

Tiempo de liberacion (t,)

TFxx xx = s (tiempo fijo)

Tensién de alimentacion

U24 24Vdc
24 Vdc (A1-A2)
20 120 Vac (B1-B2)

<4 pirzato

Caracteristicas homologadas por la UL
Rated supply voltage (U ): 24 Vdc; 120 Vac; 50...60 Hz
Power consumption AC: <5 VA
Power consumption DC: <2W
Electrical ratings:

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty
- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty
k S;e:so or 76°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid

~The terminal tightening torque of 57 Ib in.
- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source o limited voltage limited energy.

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section 30-12 AWG

- Couple de serrage des bornes de 57 Lb In

- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou avec tension limitée
et énergie limitée.

Caracteristicas homologadas por la TUV SUD
Tension asignada de alimentacion (U ): 24 Vdc; +15%, 120 Vac +15%
Potencia absorbida: 5 VA méax. AC, 2W méax. DC
Corriente asignada de empleo (méax.): 4 A
Carga conmutable méxima (méx.): 1380 VA
Temperatura ambiente: -25 °C ... + 55°C
Temperatura almacén: -25°C ... +70°C
Grado de proteccién: IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)

Conformidad a las normas: 2006/42/EC Directiva sobre Maquinas,
EN ISO 13849-1:2015 (hasta cat. 3 PL d), EN 61508-1:2010 (SIL 2), EN 61508-
2:2010 (SIL 2), EN 61508-3:2010 (SIL 2), EN IEC 62061:2021
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Médulo de seguridad CS FS-3
Disposicion de bornes Diagrama de funcionamiento
CS FS-3eeeee Delay off

CS FS-30weee-TFxx CSFs-3 Funcionamiento normal sin fallos
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t,:  tiempo de liberacion (vea «Estructura del cédigo»)
ouT t,,; tiempo de liberacion si el tiempo de alimentacion es inferior a t,
- t:  tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion
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A1-A2: 24 Vdc

B1-B2: 120 Vac

Y14: salida auxiliar que se activa cuando se produce un error en el médulo.
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Médulo de seguridad temporizado con
contactos retardados durante la apertura
de las entradas

Caracteristicas principales

e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 2/
PLd

e Circuitos temporizados mediante sistema de
seguridad con autocontrol y redundancia

e Desbloqueo para dispositivos de seguridad
enclavados

e Salidas: de relé, TNO de seguridad, TNC de
senalizacion, 1CO de senalizacion

e Tensién de alimentacion: 24 Vdc, 120 Vac

Certificados de calidad:
UK
cA

C€@= @ @I s

Certificado de prueba CE de tipo: M6A 075157 0017
Homologacion UL: E131787

Homologacién CCC: 2024010305656748
Homologacion TUV SUD: 210 075157 0016
Homologacién EAC: RU O-IT.PA07.B.37848/24
Homologacion UKCA: UK-MAC000074 i01

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre maquinas 2006/42/CE,
Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 14118, EN ISO 12100, EN 60529,
EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1,
EN 60947-1, EN IEC 63000, EN ISO 13849-1,

EN ISO 13849-2, EN 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14,
GB/T14048.5

Estructura del codigo

articulo

Modulo de seguridad CS FS-5

Datos técnicos

Carcasa

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:
Dimensiones:

Datos generales

Safety Integrity Level (SIL) hasta:
Performance Level (PL) hasta:
Categoria de seguridad hasta:
Parédmetros de seguridad:
Temperatura ambiente:

Durabilidad mecaénica:

Durabilidad eléctrica:

Grado de contaminacion:

Tension asignada soportada al impulso (U‘mp):
Tension asignada de aislamiento (U):
Categoria de sobretension:

Alimentacion
Tension asignada de alimentacion (U ):

Ondulacion residual max. en DC:
Tolerancia de tension de alimentacion:
Potencia absorbida AC:

Potencia absorbida DC:

Circuito de control

Proteccién contra cortocircuitos:

Tiempos del PTC:

Tiempo de liberacion t,:

Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t,;:

Circuito de entrada

Resistencia méxima por entrada:

Corriente por entrada:

Tiempo de respuesta tg:

Duracion minima de la sefial de entrada t,:

Circuito de salida
Contactos de salida:

Tipo de contacto:

Material de los contactos:

Tension conmutable méxima:

Categorias de empleo de los contactos de salida:

Corriente térmica maxima por rama al aire libre | ,:
Suma maxima de corrientes X |, %:

Corriente minima:

Resistencia de los contactos:

Fusible de proteccién externo:

Salida de sefalizacién de error (Y14):

Tension asignada de empleo (U):

Corriente asignada de empleo (I ):

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea péagina 135, tipo C

Maximum SIL 2 segun EN 62061
PL d segun EN ISO 13849-1

cat. 3 segun EN 1SO13849-1

vea pagina 151

-25°C ... +65°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

4 kV

250V

Il

24 Vdc (A1-A2)

120 Vac; 50 ... 60 Hz (B1-B2)
10%

+156% de U,

<b5VA

<3W

resistencia PTC, h=0,5 A
intervencién > 100 ms, rearme > 3 s
ver «Estructura del codigo»

< 100 ms

<50Q
<8 mA
<150 ms
> 100 ms

1 contacto NO de seguridad,

1 contacto NC de senalizacion,
1 contacto CO de senalizacion,
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A
DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6 A

36 A?

10 mA

<100 mQ

4 A

Tipo PNP

24 \Vdc

10 mA

La capacidad de carga y el nimero de contactos de salida se pueden aumentar mediante modulos

de ampliaciéon o contactores. Vea péginas 75-84.

Caracteristicas homologadas por la UL

opciones

Tiempo de liberacion (t,)
0 Tiempo fijo (vea TFx)
0,3...3s,paso00,3s
1...10s,paso1s
3...30s, paso 3s
30...300 s, paso 30 s

B WN =

Tipo de conexion

CS FS-50VU24- 1 xx

Tensién de alimentacion

Electrical ratings:

Notes:

Tiempo de liberacion (t,)

Rated supply voltage (U ):
Power consumption AC:
Power consumption DC:

24 Vdc; 120 Vac; 50...60 Hz
<5 VA
<2W

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty
- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty

- Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid.

TFxx xx = s (tiempo fijo)

~The terminal tightening torque of 5-7 Ib in.
- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage limited energy.

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section 30-12 AWG
- Couple de serrage des bornes de 57 Lb In.
- Seulement pour les versions 24 Vac/de, alimenter avec sources de classes 2 ou avec tension limitée

et énergie limitée.

Tensiones asignadas

Caracteristicas homologadas por la TUV SUD

de alimentacion (U): 24 Vdc; +15%, 120 Vac +15%

Potencia absorbida: 5 VA méax. AC, 2\W méx. DC

Corriente asignada de

empleo (méx.): 4 A

U24 24Vde
24Vdc (A1-A2)
120 190 Vac (B1-82)

V  Bornes de tornillo
M conector con bornes de tornillo

X  conector con bornes de resorte

57 4> pizzato

Carga conmutable maxima (méax.): 1380 VA

Temperatura ambiente: -25 °C ... + 55°C

Temperatura almacén: -25°C ... +70°C

Grado de proteccion: IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)

Conformidad a las normas: 2006/42/EC Directiva sobre Méaquinas,

EN ISO 13849-1:2015 (hasta cat. 3 PL d), EN 61508-1:2010 (SIL 2), EN 61508~
2:2010 (SIL 2), EN 61508-3:2010 (SIL 2), EN IEC 62061:2021.

Catalogo general PLC y Modulos de seguridad 2025-2026



Médulo de seguridad CS FS-5

Disposicion de bornes
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A1-A2: 24 Vdc
B1-B2: 120 Vac

Y14: salida auxiliar que se activa cuando se produce un error en el médulo.

Configuracion de las entradas

Diagrama de funcionamiento

Configuracion con arranque automatico

A1/A2 - B1/B2

condizione di

attivazione
uscite di

Configuracion con arranque manual

sicurezza

A1/A2 - B1/B2

di

attivazione
start

uscite di

Leyenda:

t,:  tiempo de liberacion (vea «Estructura del cédigo»)
t:  tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion
ts  tiempo de respuesta

ty: duracion minima de la senal de entrada

Supervision de resguardos moviles

Configuracion de las entradas con arranque manual

1 canal

El diagrama no indica la posicién exacta de los bornes en el producto

Arranque automatico

Para activar el arranque

automatico en el modulo,
se debe puentear el pul-
sador de inicio entre los
bornes S33 y S34 tal y
como se muestra en los
esquemas.

E-

El moédulo de seguridad
puede supervisar circuitos
de control para resguardos
moviles o sensores magné-
ticos de seguridad. Reem-
place los contactos de los
interruptores por sensores.
Los sensores se pueden
utilizar solo en la configu-
racion con 2 canales.

2 canales

Supervision de resguardos moviles y sensores
magnéticos de seguridad

o

sicurezza

Catalogo general PLC y Modulos de seguridad 2025-2026
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Dispositivo de mando bimanual conforme
a EN ISO 13851: tipo Ill C o médulo de
seguridad con supervision de sincronismo

Caracteristicas principales

® Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PL e

e Entradas: con 2 canales, conectables a
contactos electromecénicos o para mando
bimanual

e Conexion de los canales de entrada de poten-
cial opuesto

e Salidas: de relé, 3NO de seguridad, TNC de
senalizacion

e Tensién de alimentacién: 24 Vac/dc, 120 Vac,
230 Vac

Certificados de calidad:

C€@= @ AL 25

Certificado de prueba CE de tipo: IMQ BP 210 DM
Homologacion UL: E131787

Homologacion CCC: 2024010305656748
Homologacion EAC: RU [O-IT.PA07.B.37848/24

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre maquinas 2006/42/CE,
Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 14118, EN ISO 12100,

EN ISO 13851, EN 60529, EN 61000-6-2, EN 61000-6-3,
EN 61326-1, EN 60664-1, EN 60947-1, EN IEC 63000,
EN ISO 13849-1, EN ISO 13849-2, EN 62061, UL 508,
CSA C22.2 No. 14, GB/T14048.5

Estructura del codigo

CS DM-01V024

Tipo de conexion

V  Bornes de tornillo
M
X

conector con bornes de tornillo

conector con bornes de resorte

59

Tension de alimentacion

024
120
230

Modulo de seguridad CS DM-01

Datos técnicos

Carcasa

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:
Dimensiones:

Datos generales
Safety Integrity Level (SIL) hasta:

Performance Level (PL) hasta:

Categoria de seguridad hasta:

Tipo de dispositivo para mando bimanual:
Pardmetros de seguridad:

Temperatura ambiente:

Durabilidad mecanica:

Durabilidad eléctrica:

Grado de contaminacion:

Tension asignada soportada al impulso (U, ):
Tension asignada de aislamiento (U):
Categoria de sobretension:

Alimentacion
Tensiones asignadas de alimentacion (U ):

Ondulacion residual méx. en DC:
Tolerancia de tension de alimentacion:
Potencia absorbida AC:

Potencia absorbida DC:

Circuito de control
Proteccién contra cortocircuitos:

Tiempos del PTC:

Resistencia maxima por entrada:

Corriente por entrada:

Tiempo de excitacion t,:

Tiempo de liberacion t,:

Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t,.:
Intervalo de tiempo para accionamiento
sincronizado tg:

Circuito de salida
Contactos de salida:

Tipo de contacto:

Material de los contactos:

Tension conmutable méxima:

Categorias de empleo de los contactos de salida:

Corriente térmica maxima por rama al aire libre |,
Suma maxima de corrientes X | 2

Corriente minima:

Resistencia de los contactos:

Fusible de proteccién externo:

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea pagina 135, tipo A

Maximum SIL 3 segun EN 62061
PL e seguin EN ISO 13849-1

cat. 4 segun EN ISO 13849-1

EN ISO 13851: tipo 11l C

vea péagina 151

-25°C ... +65°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

4 kV

250V

Il

24 Vac/dc; 50...60 Hz
120 Vac; 50...60 Hz
230 Vac; 50 ... 60 Hz
10%

+15% de Un

<5VA

<2W

resistencia PTC, |h=0,5 A
intervencién > 100 ms, rearme > 3 s
<50Q

30 mA (tipico)

<50 ms

<20 ms

<90 ms

<05s

3 contactos NO de seguridad,
1 contacto NC de sefalizacion
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A
DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6 A

64 A?

10 mA

<100 mQ

4 A

La capacidad de carga y el nimero de contactos de salida se pueden aumentar mediante moédulos

de ampliacion o contactores. Vea paginas 75-84.

Caracteristicas homologadas por la UL

Rated supply voltage (U ):

24 Vac/dc

Power consumption AC:
Power consumption DC:
Electrical ratings:

24 Vac/dc; 50...60 Hz
120 Vac; 50...60 Hz
230 Vac; 50...60 Hz
<5 VA

<2W

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty

120 Vac
230 Vac

Notes:

- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty

- Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid

-The terminal tightening torque of 5-7 Ib in
- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage

limited energy.

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section

30-12 AWG

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In
- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou
avec tension limitée et énergie limitée.

<4 pirzato
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Modulo de seguridad CS DM-01

Disposicion de bornes
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Ejemplo de aplicacion en la pagina 88.

Configuracion de las entradas

Circuito con dispositivo de mando bimanual de tipo Ill C segin
EN ISO 13851

circuito de retorno

Pulsador 02 [ VAR -

(=)

Pulsador 01

El diagrama no indica la posicién exacta de los bornes en el producto

Diagrama de funcionamiento

A1/A2

| s2us32isas

$11/832/S33

13/14,23/24,33/34

41/42

'SN

R1

Leyenda:
intervalo de tiempo para accionamiento sincronizado

t:

SN*

t,:
o
ty:

tiempo de excitacion
tiempo de liberacion

tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion

Supervision de resguardos méviles con arranque automatico y
simultaneidad entre canales < 0,5 s (categoria de seguridad 4)

Dispositivo

01

circuito de retorno

Dispositivo 02

Resguardo cerrado

Catéalogo general PLC y M6dulos de seguridad 2025-2026 <l>|liZZill|l
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Dispositivo de mando bimanual conforme
a EN ISO 13851: tipo Ill C 0 médulo de
seguridad con supervision de sincronismo

Caracteristicas principales

e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PLe

e Entradas: con 2 canales, conectables a
contactos electromecanicos o para mando
bimanual

e Conexioén de los canales de entrada de poten-
cial opuesto

e Salidas: de relé, 2NO de seguridad

¢ Tensién de alimentacion: 24 Vac/dc, 120 Vac,
230 Vac

Certificados de calidad:

C€@= @ [ 25

Certificado de prueba CE de tipo: IMQ BP 210 DM
Homologacion UL: E131787

Homologacion CCC:  2024010305656748
Homologacion EAC: RU [O-IT.PA07.B.37848/24

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre méaquinas 2006/42/CE,
Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 14118, EN ISO 12100,

EN ISO 13851, EN 60529, EN 61000-6-2, EN 61000-6-3,
EN 61326-1, EN 60664-1, EN 60947-1, EN IEC 63000,
EN ISO 13849-1, EN ISO 13849-2, EN 62061, UL 508,
CSA C22.2 No. 14, GB/T14048.5

Estructura del codigo

CS DM-02V024

Tipo de conexion

V  Bornes de tornillo
M
X

conector con bornes de tornillo

conector con bornes de resorte

61

Tension de alimentacion

024
120
230

Modulo de seguridad CS DM-02

Datos técnicos

Carcasa

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:
Dimensiones:

Datos generales
Safety Integrity Level (SIL) hasta:

Performance Level (PL) hasta:

Categoria de seguridad hasta:

Tipo de dispositivo para mando bimanual:
Pardmetros de seguridad:

Temperatura ambiente:

Durabilidad mecénica:

Durabilidad eléctrica:

Grado de contaminacion:

Tension asignada soportada al impulso (U, ):
Tension asignada de aislamiento (U):
Categoria de sobretension:

Alimentacion
Tensiones asignadas de alimentacion (U ):

Ondulacion residual méax. en DC:
Tolerancia de tension de alimentacion:
Potencia absorbida AC:

Potencia absorbida DC:

Circuito de control
Proteccién contra cortocircuitos:

Tiempos del PTC:

Resistencia méxima por entrada:

Corriente por entrada:

Tiempo de excitacion t,:

Tiempo de liberacion t,.:

Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t,:
Intervalo de tiempo para accionamiento
sincronizado tg,:

Circuito de salida
Contactos de salida:

Tipo de contacto:

Material de los contactos:

Tension conmutable méxima:

Categorias de empleo de los contactos de salida:

Corriente térmica maxima por rama al aire libre | :
Suma maxima de corrientes X | %

Corriente minima:

Resistencia de los contactos:

Fusible de proteccion externo:

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea pagina 135, tipo A

Maximum SIL 3 segun EN 62061
PL e segun EN ISO 13849-1

cat. 4 segun EN ISO 13849-1

EN ISO 13851: tipo Il C

vea pagina 151

-25°C ... +55°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

4 kV

250V

Il

24 Vac/dc; 50...60 Hz
120 Vac; 50...60 Hz
230 Vac; 50 ... 60 Hz
10%

+16% de U,

<5VA

<2W

resistencia PTC, Ih=0,5 A
intervencion > 100 ms, rearme > 3 s
<50Q

30 mA (tipico)

<30 ms

<25 ms

<90 ms

<05bs

2 contactos NO de seguridad
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A
DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6 A

36 A?

10 mA

<100 mQ

4 A

La capacidad de carga y el nimero de contactos de salida se pueden aumentar mediante modulos

de ampliacion o contactores. Vea paginas 75-84.

Caracteristicas homologadas por la UL

Rated supply voltage (U ):

24 Vac/dc

Power consumption AC:
Power consumption DC:
Electrical ratings:

24 Vac/dc; 50...60 Hz
120 Vac; 50...60 Hz
230 Vac; 50...60 Hz
<5 VA

<2W

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty

120 Vac
230 Vac

Notes:

- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty

- Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid

-The terminal tightening torque of 5-7 Ib in
- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage

limited energy.

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section

30-12 AWG

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In
- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou
avec tension limitée et énergie limitée.

<4 pirzato
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Modulo de seguridad CS DM-02

Disposicion de bornes

Diagrama de funcionamiento
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Ejemplo de aplicacion en la pagina 88.

Configuracion de las entradas

Circuito con dispositivo de mando bimanual de tipo Il C segin
EN ISO 13851

circuito de retorno

(B}

Pulsador 01

Pulsador 02 [ -A ANS

El diagrama no indica la posicién exacta de los bornes en el producto

Supervision de resguardos méviles con arranque automatico y
simultaneidad entre canales < 0,5 s (categoria de seguridad 4)

circuito de retorno

Dispositivo 02

Dispositivo 01

Resguardo cerrado
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2E

g

Dispositivo de mando bimanual conforme
a EN ISO 13851: tipo Il A o modulo de
seguridad con supervision de sincronismo

Caracteristicas principales

e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 1/
EING

e Entradas: con 2 canales, conectables a
contactos electromecénicos o para mando
bimanual

e Conexioén de los canales de entrada de poten-
cial opuesto

e Salidas: de relé, 2NO de seguridad

e Tensién de alimentacién: 24 Vac/de, 120 Vac,
230 Vac

Certificados de calidad:

C€@= @Al i

Homologacion UL: E131787
Homologacién CCC:  2024010305656748
Homologacion EAC: RU [-IT.PA07.B.37848/24

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre méaquinas 2006/42/CE,
Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 14118, EN ISO 12100,

EN ISO 13851, EN 60529, EN 61000-6-2, EN 61000-6-3,
EN 61326-1, EN 60664-1, EN 60947-1, EN IEC 63000,
EN ISO 13849-1, EN ISO 13849-2, EN 62061, UL 508,
CSA C22.2 No. 14, GB/T14048.5

Estructura del codigo

CS DM-20V024

Tipo de conexion

V  Bornes de tornillo
M
X

conector con bornes de tornillo

conector con bornes de resorte

63

Tension de alimentacion

024
120
230

Modulo de seguridad CS DM-20

Datos técnicos

Carcasa

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:
Dimensiones:

Datos generales

Safety Integrity Level (SIL) hasta:
Performance Level (PL) hasta:

Tipo de dispositivo para mando bimanual:
Pardmetros de seguridad:

Temperatura ambiente:

Durabilidad mecanica:

Durabilidad eléctrica:

Grado de contaminacion:

Tension asignada soportada al impulso (U, ):
Tension asignada de aislamiento (U):
Categoria de sobretension:

Alimentacion
Tensiones asignadas de alimentacion (U ):

Ondulacion residual méax. en DC:
Tolerancia de tension de alimentacion:
Potencia absorbida AC:

Potencia absorbida DC:

Circuito de control
Proteccién contra cortocircuitos:

Tiempos del PTC:

Resistencia méxima por entrada:

Corriente por entrada:

Tiempo de excitacion t,:

Tiempo de liberacion t,.:

Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t,;:
Intervalo de tiempo para accionamiento
sincronizado tg,:

Circuito de salida
Contactos de salida:

Tipo de contacto:

Material de los contactos:

Tension conmutable méxima:

Categorias de empleo de los contactos de salida:

Corriente térmica maxima por rama al aire libre |, :
Suma maxima de corrientes X | 2

Corriente minima:

Resistencia de los contactos:

Fusible de proteccién externo:

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea pagina 135, tipo A

Maximum SIL 1 segun EN 62061
PL ¢ segun EN ISO 13849-1

EN ISO 13851: tipo Il A

vea péagina 151

-25°C ... +65°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

4 kV

250V

Il

24 Vac/dc; 50...60 Hz
120 Vac; 50...60 Hz
230 Vac; 50 ... 60 Hz
10%

+156% de U,

<5VA

<2W

resistencia PTC, Ih=0,5 A
intervencion > 100 ms, rearme > 3 s
<100 Q

32 mA (tipico)

<20 ms

<20 ms

<200 ms

<05bs

2 contactos NO de seguridad
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A
DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6 A

36 A?

10 mA

<100 mQ

4A

La capacidad de carga y el nimero de contactos de salida se pueden aumentar mediante modulos

de ampliacion o contactores. Vea péginas 75-84.

Caracteristicas homologadas por la UL

Rated supply voltage (U ):

24 Vac/dc
120 Vac
230 Vac

Notes

Power consumption AC:
Power consumption DC:
Electrical ratings:

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty
- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty

24 Vac/dc; 50...60 Hz
120 Vac; 50...60 Hz
230 Vac; 50...60 Hz
<5VA

<2W

- Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid.
-The terminal tightening torque of 5-7 Ib in

- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage

limited energy.

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section

30-12 AWG

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In..
- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou
avec tension limitée et énergie limitée.

<4 pirzato
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Modulo de seguridad CS DM-20

Disposicion de bornes

Diagrama de funcionamiento

[a1]n2] 18] 23]
7YX
0009 L stasia
L S23/S24
pizzato C§
®pra I I I I I I I 13/14,23/24
@cHt
@crz ts|tA‘ tL1 tonta t ‘ t t‘ tLI ‘A‘ o
TII Leyenda:
tg,: intervalo de tiempo para accionamiento sincronizado
| A |Y2| 14| 24| t,;  tiempo de excitacion
t,,0  tiempo de liberacion
t;:  tiempo de liberacién en caso de falta de alimentacion
Esquema de bloques
L/+
E ......... Ii—‘fl @ D { @
— KT ]--1-----2 -\
L~ e b LED
R4S tocica | .3 | tociea | 2.3
. LED
PWR
T} ---\-\
N/-
Configuracion de las entradas
Circuito con dispositivo de mando bimanual de tipo Il A segin Supervision de resguardos moviles con arranque automatico y
EN ISO 13851 simultaneidad entre canales < 0,5 s

circuito de retorno

Pulsador 02

circuito de retorno

L/+0

Dispositivo 02
Dispositivo 01

El diagrama no indica la posicién exacta de los bornes en el producto

Resguardo cerrado
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2F Modulos de seguridad de la serie CS AM

Introduccion

La serie de médulos de seguridad CS AM constituye una familia de productos Pizzato para la monitorizaciéon de moto-
res eléctricos. Las funciones de seguridad que pueden llevar a cabo son: la deteccion de paro del motor, el control
de la velocidad de rotacion del motor y el control del sentido de giro del motor.

Estos moédulos se pueden utilizar para motores eléctricos de corriente continua y alterna; la velocidad de rotacion
se puede detectar para los motores de corriente alterna (monofésica y trifdsica) mientras que el sentido de giro se

CS AM1e - Deteccion de paro de motor

Los médulos CS AM1e permiten iden-
tificar la presencia de movimiento en el
motor, ya que las salidas de seguridad se
desactivan cuando la tension residual en
los extremos de los bobinados del mo-
tor es superior a un umbral seleccionable.
Esta tecnologia permite detectar la rota-
cién del motor incluso cuando no tiene ali-
mentacién y gira por inercia.

puede medir para los motores de corriente alterna trifasica.

CS AM2e - Deteccion de la velocidad y el sentido
de giro del motor

Los modulos CS AM2e permiten contro-
lar la velocidad de rotaciéon del motor me-
diante la medicion de la frecuencia de las
fases del mismo. Las salidas de seguridad
se desactivan cuando la frecuencia medi-
da se encuentra fuera del rango configu-
rado.

En los motores trifasicos, también se
puede determinar el sentido de giro del
motor: las salidas de seguridad se desac-
tivan cuando el sentido de giro no es el
esperado.

L/
S
(] a

7/

CS AM3e - Deteccion de paro de motor, velocidad y sentido de giro del motor

Los médulos CS AM3e incorporan todas las funciones de seguridad de la
nueva familia CS AM: disponen de la deteccion de paro del motor median-

»
&Y

8 /.

Monitorizacion sin sensores

Los modulos de la serie CS AM utilizan una tecnologia «sensorless»
que permite llevar a cabo diferentes funciones de seguridad a través
de la conexion directa del médulo CS AM con los extremos de los bobi-
nados del motor eléctrico. La funcién de monitorizacion de paro del
motor se realiza controlando la tensién residual que genera el motor
en rotacion. La funcién de monitorizaciéon de la velocidad del motor
se lleva a cabo a través de la medicion de la frecuencia del campo
magnético giratorio del motor eléctrico. Mediante la determinacion del
desplazamiento entre las tensiones en los extremos de dos bobinados
diferentes, se puede identificar finalmente el sentido de giro del motor.

Funciones de seguridad combinadas

Los maddulos de la serie CS AM2e y CS AM3e pueden combinar las
funciones de seguridad de deteccion de la velocidad e identificacion
del sentido de giro. En particular, se puede configurar la funcién com-
binada Dual Speed que permite ajustar distintos valores umbral de
velocidad para los dos sentidos de giro, y la funcién combinada Speed
& Rotation que activa las salidas de seguridad del maédulo si la veloci-
dad detectada se encuentra dentro del umbral ajustado y si el sentido
de giro es el esperado.

Dos funciones de seguridad independientes

Los madulos de la serie CS AM2e y CS AM3e también estan dispo-
nibles con salidas de seguridad por semiconductor OSSD indepen-
dientes o con dos pares de relés de seguridad independientes. En
estos modelos, se pueden ejecutar simultdneamente dos funciones
de seguridad diferentes combinando cada funcién con una de las dos
salidas disponibles.

65 4> pizzato

te la medicion de la tension residual en las fases del motor; el control de la
velocidad mediante la medicién de la frecuencia; la identificacion del sen-
tido de giro. Al escoger un médulo CS AM3e, se obtiene total flexibilidad
para configurar las funciones de seguridad segun los requisitos de la apli-
cacion en cuestion.

Diagnéstico adicional

En los moédulos de la serie CS
AM se puede conectar un sensor
de proximidad en la entrada 14 y
anadir a las funciones de seguri-
dad otras funciones diagnosticas
para componentes de transmisién
mecanica; el sensor de proximi-
dad debe colocarse con el fin
de detectar dientes de una rueda tonal acoplada rigidamente al eje
accionado de las componentes de transmisién mecanica. Por tanto, es
posible detectar eventos como la rotura de correas o cadenas de trans-
mision, identificar situaciones de sobrecarga y de rotor bloqueado.

OO
i e]@le
OO

Salidas de seguridad OSSD

Los modulos de la serie CS AM también estan disponibles con salidas
de seguridad por semiconductor OSSD. Los mddulos equipados con
salidas de seguridad por semiconductor OSSD ofrecen la ventaja de
ocupar muy poco espacio en el interior del cuadro eléctrico, la longitud
de los médulos pasa de 45 mm para las versiones con relé a 22,5 mm
para las versiones con OSSD.

CS AM Configurator

Los moédulos de la serie CS AMeeP se
pueden configurar a través del software
CS AM Configurator. Gracias a la presen-
cia de un puerto de conexién USB tipo C
en el frontal del modulo, se puede conec-
tar el ordenador al dispositivo y transferir
la configuracion deseada. Esto ofrece una
gran flexibilidad en el uso del modulo CS
AM, ya que, gracias al gran niUmero de parametros ajustables dentro
del software, se puede configurar el comportamiento del moédulo en
funcion de las diversas aplicaciones.
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Diagrama de seleccion

FUNCION DE
SEGURIDAD

Para la deteccion de motor parado Para la deteccion de la velocidad  Para la deteccion de paro de motor,
y sentido de giro del motor velocidad y sentido de giro del
motor

CONTACTOS
DE SALIDA

2 salidas OSSD 3NO 3NO +3NO

PUERTO DE
COMUNICACION

Programable con puerto USB No programable

TIPO DE CONEXION
TENSION DE v M X
ALIMENTACION Bornes de tornillo Conector con Conector con
bornes de tornillo bornes de resorte
24V
DC
U
Estructura del 06di90 jAtencion! La posibilidad de poder generar un codigo no implica la disponibilidad real del producto. Péngase en contacto con nuestra oficina de ventas.

CS AM11P1MU-Pese

Funcion de seguridad Codigo de programa

1 Parala deteccién de motor parado Peee NUmero de codigo de programa

2  Parala deteccion de la velocidad y sentido de giro del motor

3 Para la deteccion de paro de motor, velocidad y sentido de Yoo Ao el e
giro del motor U 24Vdc

Contactos de salida

1 2 salidas OSSD V  Bornes de tornillo
2 3 contactos NO de seguridad M

Tipo de conexién

conector con bornes de tornillo

3 6 contactos NO de seguridad X conector con bornes de resorte

Puerto de comunicaciéon
F  No programable

P Programable con puerto USB
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- Modulos de seguridad de la serie CS AM

Madulos de seguridad para la deteccion
de paro de motor, velocidad y sentido de
giro del motor

Caracteristicas principales

e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PL e

e Separacion galvanica entre circuito de control
y circuito de medicion

e Posibilidad de conectar motores monofésicos
y trifésicos a circuitos de medicién

e Salidas de seguridad electronicas OSSD
(CS AMe1) o de relé (CS AMe2 y CS AMe3)

e Alimentacion 24 Vdc

e Posibilidad de elegir entre diversos rangos
de sensibilidad para la deteccion del paro del
motor

e Modulos programables con puerto USB-C
(CS AMeeP)

e Deteccion de paro del motor (CS AM1e)

e Control de la velocidad y del sentido de giro
del motor (CS AM2e y CS AM3e)

¢ Diagndstico adicional con posibilidad de
detectar la integridad de la cadena cinemética
(CS AM1e y CS AMB3e) y la sobrecarga y
bloqueo del rotor (CS AM2e y CS AM3e)
mediante un solo sensor de proximidad.

e Posibilidad de combinar varias funciones de
seguridad en un solo médulo (CS AM2e y
CS AM3e)

Certificados de calidad:

CEEAL &

Certificado de prueba CE de tipo: M6A 075157 0039
Homologacion UL: Pending

Homologaciéon EAC: RU [-IT.PA07.B.37848/24
Homologacion TUV SUD: Z10 075157 0038

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre méaquinas 2006/42/CE,
Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 14118, EN ISO 12100,

EN 60529, EN IEC 61000-6-2, EN IEC 61000-6-3,
EN IEC 61326-1, EN IEC 60664-1, EN IEC 60947-1,
EN 60947-5-1, EN IEC 63000, EN ISO 13849-1,

EN ISO 13849-2, EN IEC 62061, UL 508,

CSA C22.2 n°14, GB/T14048.5-2017

Datos técnicos
Carcasa
Material:

Grado de proteccion:
Seccion de los cables:

Par de apriete de los bornes:
Dimensiones:

Poliamida PA 66, autoextinguible VO
segun UL 94

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
0,2...2,5mm? (24 ... 12 AWG)
0,5...0,6 Nm

vea péagina 135, tipo C

Datos generales
Safety Integrity Level (SIL)

Performance Level (PL)
Categoria de seguridad
Parédmetros de seguridad:
Mission time:
Temperatura ambiente:
Temperatura de almacén:

Apto para aplicaciones de hasta «Maxi-
mum SIL 3» segun EN IEC 62061:2021,
SIL3 segun EN 61508:2010

Hasta PL e segun EN ISO 13849-1:2023
Hasta cat. 4 segun EN ISO 13849-1:2023
vea pdagina 151

20 anos
-25°C ... +55°C
-25°C ... +70°C

Durabilidad mecénica (CS AMe2, CS AMe3): 10 millones de ciclos de operaciones

Grado de contaminacion:
Tension soportada al impulso U‘mp:

Tension asignada de aislamiento U

Categoria de sobretensién:
Distancia en aire y superficie:

Externo 3, interno 2
6 kV (entre entradas del motor y sefiales de 24 V/SELV)
4 kV (entre fase y fase de la entrada del motor y

entre todos los contactos del relé y las senales
de 24 V/SELV)

2,5 kV (entre varios contactos del relé)

690V (entre entradas del motor y senales de 24V,
entre fase y fase del motor)

250V (entre los contactos del relé y entre todos
los contactos del relé y las sefales de 24 V/SELV)

50V (conexiones de 24 V/SELV)
Il
Segun EN IEC 60947-1

Datos eléctricos de la alimentacion
Tension asignada de empleo U

Tolerancia de tension de alimentacion:

24 Vdc
+15%

Corriente maxima de empleo con tension U,

CS AMe1
CS AMe2
CS AMe3
Fusible de proteccién externo:

800 mA
500 mA
600 mA
2 A tipo gG o dispositivo equivalente

Datos eléctricos de las entradas de senalizacion 13/14

Tension asignada de empleo U
Corriente asignada absorbida |_;:

Frecuencia del sensor de proximidad (14):

24 Vdc
5 mA
0,5 ... 5000 Hz

Precision en la deteccion de la frecuencia (14):+ 2%

Resolucion (14):

Durabilidad del impulso de arranque t;:

Durabilidad del impulso de rearme t

RESET"

0,1 Hz
200ms = 10's
> 100 ms

Datos eléctricos de las salidas de senalizacion 03/04

Tension asignada de empleo U !
Tipo de salida:

Corriente maxima por salida |_:
Categoria de empleo:

Deteccioén de cortocircuitos:
Proteccién contra sobretension:

24V

PNP

0,1A

DC13;U,=24V ,1,=01A
No

Si
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Datos técnicos

Datos eléctricos de las entradas de medicion L1-L2-L3

Tension entre bornes L1-L2-L3:
Tension entre bornes L1-L.2-L.3

(CS AM2e y CS AM3e):

Frecuencia (CS AM1e):

Frecuencia fundamental

(CS AM2e y CS AM3e):

PWM minima del inversor

(CS AM2e y CS AM3e):

Histéresis en la senal de frecuencia
(CS AM2e y CS AM3e):

0 ... 690 Vac

15 ... 690 Vac
0...3kHz

0,5 ... 1200 Hz
2 kHz

Ajustable del 2% al 10%

Tension de umbral para deteccion de motor en movimiento V..

e Con trimmer activado:

e Con trimmer desactivado (via software):

40 ... 500 mV, ajustable en 10 posiciones
200 ... 2000 mV, ajustable en 10 posiciones
40 ... 2000 mV, ajustable

Tension de umbral para deteccion de motor parado V,: Desde 20 mV al 99% de V,,

Tolerancia de la medicion de la frecuencia:

+2%

Umbrales de desplazamiento entre f, e f,, para establecer el sentido de giro:

» Sentido de giro horario:
 Sentido de giro antihorario:
Impedancia de entrada:

30° + 90°
270° + 330°
> 1 MQ

Datos eléctricos de las salidas de seguridad 0S1/0S2 (CS AMe1)

Tension asignada de empleo U_,:

Tipo de salida:

Corriente maxima por salida | :

Corriente minima por salida | _:

Corriente térmica |I,,,:

Categoria de empleo:

Deteccion de cortocircuitos:

Proteccién contra sobrecorriente:
Proteccién contra sobretension:

Duracion de los impulsos de desactivacion
en las salidas de seguridad:

Capacidad méaxima permitida entre salidas:
Capacidad méaxima permitida entre salida y
masa:

Retardo méaximo cuando el estado de la

sefial EDM t_;,, cambia:

24V,

OSSD tipo PNP

0,26 A

0,5 mA

0,26 A
DC13;U,=24V,,1,=025A
Si

Si

Si

200 ps ... 1 ms segun la
carga capacitiva de la linea
<1uF

<1uF

500 ms

Datos eléctricos de las salidas de seguridad de relé (CS AMe2 y CS AMe3)

Contactos de salida (CS AMe2):
Contactos de salida (CS AMe3):
Tipo de contacto:

Material de los contactos:

Tension conmutable méxima:

Corriente maxima por rama:

Corriente térmica al aire libre | :

Suma méaxima de corrientes cuadradas:
Corriente minima:

Resistencia de los contactos:

Fusible de proteccién externo:

Carga conmutable méxima por rama:
Durabilidad eléctrica:

Categoria de empleo segun EN 60947-5-1:
- AC-15 (50 ... 60 Hz):

- DC-13 (6 ciclos operativos/minuto):
Categoria de empleo segun UL 508:
Retardo méximo cuando el estado de la

sefial EDM t;,, cambia:

Catalogo general PLC y Modulos de seguridad 2025-2026

3NO
3NO + 3NO

Guiados forzados segun
EN 61810-3 (ex EN 50205)

Aleacioén de plata

230/240 Vac

6 A

6 A

36 A?

10 mA

<100 mQ, con 1 A, 24Vdc

4 Atipo gG

2000 VA

> 100.000 ciclos de operaciones

3 A, 250 Vac
3 A, 24Vdc
R300, B300

500 ms

4 pizzato

2F

Caracteristicas homologadas por la TUV SUD

Parameters:

Tested according to:

Safety Functions SF

SF1  Standstill monitor
SF2  Safe Speed Range Monitor
SF3  Safe Direction Monitor

EN ISO 13849-1:2023
EN 61508-1:2010
EN 61508-2:2010
EN 61508-3:2010
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2F Modulos de seguridad de la serie CS AM

Moédulos de seguridad CS AM11 - CS AM12
Disposicion de bornes CS AM11 Disposicion de bornes CS AM12

3] [ [rap—|- J 3] [ Jr2p il 413]23[33] |
2000 7@@@@\ 62G0,
[ [ [ufu] 2000 [ [ Jua]eed @@@@‘ [
So
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@@@@ @@@@\ \@@@@
14 [os1j0sz[04—T+ 14 04 ™~{14]24 ]34

Médulos de seguridad CS AM21 - CS AM22 - CS AM23
Disposicion de bornes CS AM22

Disposicion de bornes CS AM21

Disposicion de bornes CS AM23

] ) Bl [ ek | fwlzEl ] B 2 || f13[23[33] |
4@@@@\7 @@@@\ \@@@@7 @@@@\ \@@@@7
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14 [0s1/0s2[0a—T* ‘ 14 0Tt “~{14]24[3a] | [1&] | [oa—" ~{14]24 34

Modulos de seguridad CS AM31 - CS AM33
Disposicion de bornes CS AM33

Disposicion de bornes CS AM31

B [ T2k : (B [ [ _{13]23[33] ]
2000 @@@@\ \@@@@7
=N
[a1[Az] @03 2220 Azl B [03 | 2220 0202 jazTsaTeal |
2000 ©oed0eeY
14 [os1/0s2/0a}—T+ ‘ 14 o4 ™~{14]24]34

Compatibilidad con el modelo antiguo CS AM-01

Los modelos CS AM1e se pueden utilizar en sustitucién de las distintas versiones del médulo de deteccion de paro de motor Pizzato CS AM-01.
Los coédigos de los médulos compatibles estén disponibles en www.pizzato.com. Para mas informacién, péngase en contacto con el servicio de
asistencia técnica de Pizzato Elettrica.
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Conexiones eléctricas

Conexion CS AMe1 CS AMe2 CS AMe3
A1l Entrada de alimentacién +24 Vdc | | ]
A2 | Entrada de alimentacion 0 V | | |
13 ) | | |
Entradas configurables
14 | | |
03 ) : L] | [ |
Salidas configurables
04 | | |
L1 Fase 1 del motor | | |
L2 | Fase 2 del motor | | |
L3 | Fase 3 del motor | | |
051 Salidas d idad OSSD =
i ri
0s2 alidas de segurida =
13-14 | |
23-24 | |
33-34 | |
Contactos NO de seguridad
43-44 u
53-54 |
63-64 |

2F

Motor monofasico o corriente continua

Sin sensor de proximidad

Con sensor de proximidad

B B

CS AN|eeeee|

] 0 ) O P :

Module

power supply

CS AlN|eeeee|

+
Module
power supply

Motor trifasico

Sin sensor de proximidad

Con sensor de proximidad

M

DD ----------------- 5

CS Al eeeee|

) 1 S —— :

Module

power supply

CS Al|eeeee|

%
DD ----------------- 5

+
Module
power supply
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2F Modulos de seguridad de la serie CS AM

Esquema de bloques

CS AMe1

LOGICA §|:|— P1 K —I‘:

U T P

LOGICA

.
|

LOGICA

W
[;I
<3
£

LOGICA §|:|— P1 <:: ..... Neomoee Neeeeeed

LOGICA §|:|— pp K————| | HH ke’ Noeees Ne-eee)
. T | R e e NS
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Supervision de dispositivos externos (EDM)

CS AMe1

EDM para CS AM con funcién de seguridad simple

EDM para CS AM con doble funcion de seguridad*

Module
power supply

+
Module
power supply

* Se permite conectar una misma OSSD del modulo CS AM a las bobinas de los dos contactores
guiados forzados con contactos en serie, excluyendo los fallos, siempre que se encuentren dentro
del mismo cuadro eléctrico. Vea tabla D.4, punto D.2.4 de EN ISO 13849-2.

CS AMe2 y CS AMe3

EDM para CS AM con funcién de seguridad simple

EDM para CS AM con doble funcién de seguridad

Module
power supply

+ -
Module
power supply
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Funcion de deteccion de paro de motor

Los médulos de la serie CS AM1e y CS AM3e son capaces de monitorizar el estado de paro del motor a través de
la medicion de la tensién residual generada por el motor eléctrico en rotacién, por ejemplo, en caso de rotacion por
inercia. Las salidas de seguridad del médulo se desactivan cuando la tension detectada esta por encima del umbral

de arranque del motor.

Mediante el software CS AM Configurator y el trimmer ubicado en el frontal del médulo CS AM, se pueden ajustar

los valores umbral para la tension residual:
V,,: Tension de umbral para deteccion de motor en movimiento
V,: Tension de umbral para deteccion de motor parado

—

VA S— R

safety

outputs | R

Funcion de control de la velocidad

Mediante la medicion de la frecuencia de las fases del motor eléctrico,
los médulos de las series CS AM2e y CS AM3e pueden monitorizar la
velocidad de rotacién del motor. Las salidas de seguridad del médulo
se desactivan cuando la velocidad detectada se encuentra fuera del

Modulos de seguridad de la serie CS AM

Funcion de deteccion del sentido de giro

Mediante la mediciéon del desfase temporal entre los pares de fases
en la entrada, los médulos de la serie CS AM2e y CS AM3e pueden
detectar el sentido de giro del motor.

Esta deteccién permite ejecutar una gran variedad de funciones de

rango de frecuencia ajustado. seguridad:
f - Rotation: las salidas de seguridad se desactivan cuando el sentido

1323 4 overspeed de giro detectado es diferente del esperado.
- Speed & Rotation: las salidas de seguridad se desactivan cuando
fmax ---------------------------------------------- la velocidad detectada se encuentra fuera del rango de frecuencia
' ajustado o el sentido de giro no es el esperado.
fmax-hvst% """""""""""""""""" . o - Dual Speed: las salidas de seguridad se desactivan cuando la velo-
in-range ' cidad detectada se encuentra fuera del rango de frecuencia ajustado
! ! para el sentido de giro especifico. Esto permite definir dos rangos de
_________________________________ e mmetenn velocidad permitidos del motor, uno para el sentido de giro horario y
min + hyst% | ' ' . . . .
; : ' ' otro para el sentido de giro antihorario.
fon 1o Hi i cot
: underspeed |
e Ik
safety ‘ ! :
outputs | |_

Funcion opcional de diagnéstico en las partes de transmision

Al conectar un solo sensor de proximidad posicionado de modo que pueda detectar la velocidad de rotacién directamente en el eje inferior a los
componentes de transmisién a los cuales el motor transmite el movimiento, se puede verificar la coherencia entre la velocidad y las mediciones
eléctricas detectadas en las fases del motor.

Encontrar una discrepancia entre la velocidad de los componentes de transmision inferiores (detectada por el sensor de proximidad) y la velocidad

detectada de los componentes de transmision superiores (medicién de la tensién vy la frecuencia de las fases del motor) permite diagnosticar un

malfuncionamiento o una rotura de los mismos componentes de transmision (p. ej. ruedas dentadas, poleas, correas, cadenas).

La combinacion de este diagnéstico (opcional) con las funciones de seguridad descritas anteriormente permite obtener estas funciones combi-
nadas:

- Deteccion de paro de motor con sensor de proximidad: el estado de paro del motor detectado por la medicion de las fases del motor
requiere que el sensor de proximidad detecte que el eje inferior a los componentes de transmision esta parado antes de activar las salidas de
seguridad.

- Control de la velocidad de rotacion con sensor de proximidad: comparando la velocidad de rotacién del motor con la velocidad de rotacion
del eje inferior a los componentes de transmisién se puede detectar un blogueo/sobrecarga del motor o un desplazamiento/rotura de los com-
ponentes de transmision.

Valor de frecuencia
de la alimentacion

del motor
faVfy 777" Valor del
rango umbral

f o mmmm———- : M :

oo 1 . 1
Valor de frecuen- safety  ON : HE .
cia del sensor de

outputs
proximidad S PUts off -
O
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CS AM Configurator

Los moédulos de seguridad CS AMeeP disponen de un puerto USB tipo C que permite conectarlos al PC para configurarlos mediante el software
CS AM Configurator, desarrollado por Pizzato Elettrica y que se puede descargar gratuitamente.

Configuracion de los parametros

Con el software CS AM Configurator
se pueden configurar las entradas y
las salidas del médulo, ajustar las fun-
ciones activas y definir los parametros
con base en las caracteristicas de la
aplicaciéon y del motor. Esto garantiza
una gran flexibilidad y adaptabilidad del
producto a las diversas aplicaciones.

PROMCT DATA

DOGITAL SIGNATURE

Monitorizacion en tiempo real

Monitorizacion en tiempo real del esta-
do del motor y de las mediciones eléc-
tricas detectadas por el médulo.

Mediante este blindaje se puede anali-
zar en tiempo real el comportamiento
del motor y del médulo durante el fun-
cionamiento de la aplicacion y ayudar
asi al usuario a verificar que la confi-
guracién de los pardmetros satisface
de manera eficaz los requisitos de la
propia aplicacion.

TR FTans
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Modulo de ampliacion CS ME-01

Moédulo de ampliacion con contactos de
salida

Caracteristicas principales

e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PLe

® Posibilidad de supervision monocanal o
bicanal

e Conexion de los canales de entrada de poten-
cial opuesto

e Salidas: de relé, 5NO de seguridad, TNC de
senalizacion, TNC de retorno

e Tensién de alimentacion: 24 Vac/dc

Datos técnicos

Carcasa

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:

Dimensiones:

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea péagina 135, tipo A

Datos generales

Safety Integrity Level (SIL) hasta:
Performance Level (PL) hasta:
Categoria de seguridad hasta:

Parédmetros de seguridad:
Temperatura ambiente:
Durabilidad mecénica:
Durabilidad eléctrica:
Grado de contaminacion:

Maximum SIL 3 seguin EN 62061
PL e segun EN ISO 13849-1

cat. 4 segun EN ISO 13849-1

(vea categoria modulo base)

vea pagina 151

-25°C ... +55°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

Tension asignada soportada al impulso (U, ): 4 kV

Tension asignada de aislamiento (U):

Categorfa de sobretension:

p

250V
Il

Alimentacion

Tension asignada de alimentacion (U ):

Ondulacion residual méx. en DC:

Tolerancia de tension de alimentacion:

Potencia absorbida AC:
Potencia absorbida DC:

24 Vac/dc; 50...60 Hz
10%

+15% de Un

<5VA

<2W

Circuito de control
Proteccién contra cortocircuitos:

Tiempos del PTC:
Resistencia méxima por entrada:
Tiempo de excitacion t,:

resistencia PTC, Ih=0,5 A
intervencion > 100 ms, rearme > 3 s
<50Q

<40 ms

Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t.: < 50 ms

Certificados de calidad:

C€ ®= @ [AL €5

Certificado de prueba CE de tipo: IMQ CP 432 DM
Homologacion UL: E131787

Homologacion CCC: 2024010305656748
Homologacion EAC: RU [O-IT.PA07.B.37848/24

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre maquinas 2006/42/CE,
Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 13855, EN ISO 14118,

EN ISO 12100, EN ISO 13850, EN 60529, EN 61000-6-2,
EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1, EN 60947-1,
EN IEC 63000, EN ISO 13849-1, EN ISO 13849-2,

EN 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14

Circuito de salida
Contactos de salida:

Tipo de contacto:
Material de los contactos:
Tension conmutable méxima:

5 contactos NO de seguridad,
1 contacto NC de senalizacion,
1 contacto NC de retorno
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

Categorias de empleo de los contactos de salida: AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A

Corriente térmica méaxima por rama al aire libre | ,:

Suma maxima de corrientes X |, %:
Corriente minima:

Resistencia de los contactos:
Fusible de proteccién externo:

DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6 A

72 A?

10 mA

<100 mQ

4 A

Estructura del codigo

CS ME-01V024

Tipo de conexion
V  Bornes de tornillo
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte

Tension de alimentacion

024 24 Vac/dc

Caracteristicas homologadas por la UL

24 Vac/dc; 50...60 Hz
<5 VA
<2W

Rated supply voltage (U ):
Power consumption AC:
Power consumption DC:
Electrical ratings:

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty
- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty
-,\IL(J):;SGO or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid.
-The terminal tightening torque of 5-7 Ib in.

- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage
limited energy.

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section
30-12 AWG.

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In.

- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou
avec tension limitée et énergie limitée.
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Moédulo de ampliacion CS ME-01

Disposicion de bornes

Diagrama de funcionamiento
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El diagrama no indica la posicién exacta de los bornes en el producto
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Modulo de ampliacion CS ME-02

Moédulo de ampliaciéon con contactos de
salida

Caracteristicas principales

® Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PL e

e Posibilidad de supervision monocanal o
bicanal

e Conexioén de los canales de entrada de poten-
cial opuesto

e Salidas: de relé, 4NO de seguridad, 2NC de
senalizacion, TNC de retorno

e Tensién de alimentacion: 24 Vac/dc

Certificados de calidad:

¢€ @ @ AL 25

Certificado de prueba CE de tipo: IMQ CP 432 DM
Homologacion UL: E131787

Homologacién CCC:  2024010305656748
Homologacién EAC: RU C-IT.¥T03.B.00035/19

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre méaquinas 2006/42/CE,
Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 13855, EN ISO 14118,

EN ISO 12100, EN ISO 13850, EN 60529, EN 61000-6-2,
EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1, EN 60947-1,
EN IEC 63000, EN ISO 13849-1, EN ISO 13849-2,

EN 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14, GB/T14048.5

Datos técnicos

Carcasa

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:
Dimensiones:

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea péagina 135, tipo A

Datos generales

Safety Integrity Level (SIL) hasta:
Performance Level (PL) hasta:
Categoria de seguridad hasta:

Pardmetros de seguridad:
Temperatura ambiente:
Durabilidad mecénica:
Durabilidad eléctrica:
Grado de contaminacion:

Maximum SIL 3 seguin EN 62061

PL e segun EN ISO 13849-1

cat. 4 segun EN ISO 13849-1

(vea categoria modulo base)

vea péagina 151

-25°C ... +55°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

Tension asignada soportada al impulso (U‘mp): 4 kV
Tension asignada de aislamiento (U): 250V
Categoria de sobretension: Il
Alimentacion

Tension asignada de alimentacion (U ): 24 Vdc
Ondulacion residual méax. en DC: 10%
Tolerancia de tension de alimentacion: +156% de U,
Potencia absorbida DC: <2W

Circuito de control
Proteccién contra cortocircuitos:

Tiempos del PTC:

Resistencia méxima por entrada:

Tiempo de excitacion t,:

Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t,:

resistencia PTC, Ih=0,5 A
intervencion > 100 ms, rearme > 3 s
<50Q

< 100 ms

<60 ms

Circuito de salida
Contactos de salida:

Tipo de contacto:

Material de los contactos:

Tensién conmutable méaxima:

Categorias de empleo de los contactos de salida:

Corriente térmica maxima por rama al aire libre |, :
Suma maxima de corrientes X |, %:

Corriente minima:

Resistencia de los contactos:

Fusible de proteccién externo:

4 contactos NO de seguridad,

2 contactos NC de senalizacién,
1 contacto NC de retorno
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A
DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6A

64 A?

10 mA

<100 mQ

4 A

Estructura del codigo

Caracteristicas homologadas por la UL

Rated supply voltage (U ):
Power consumption DC:

24 Vdc
<2W

CS ME-02VU24

Tipo de conexion
V  Bornes de tornillo
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte

Tension de alimentacion

U24 24Vdc

Electrical ratings:
- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty
- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty

Notes:

-Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid.

-The terminal tightening torque of 5-7 Ib in.

- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage
limited energy.

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section
30-12 AWG.

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In.

- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou
avec tension limitée et énergie limitée.
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Moédulo de ampliacion CS ME-02

Disposicion de bornes
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El diagrama no indica la posicién exacta de los bornes en el producto
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Moédulo de ampliacion CS ME-03

Modulo de ampliacion con contactos de
salida

Caracteristicas principales

e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PL e

e Entradas: 2 por semiconductor OSSD

e Salidas: de relé, 3NO de seguridad, 1NC de
retorno/EDM

e Tension de alimentacion: 24 Vac/dc

Certificados de calidad:

C€ ®= @ [l €5

Certificado de prueba CE de tipo: IMQ CP 432 DM
Homologacion UL: E131787

Homologacién CCC:  2024010305656748
Homologacién EAC: RU C-IT.¥T03.B.00035/19

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre méaquinas 2006/42/CE,
Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 13855, EN ISO 14118,

EN ISO 12100, EN ISO 13850, EN 60529, EN 61000-6-2,
EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1, EN 60947-1,
EN IEC 63000, EN ISO 13849-1, EN ISO 13849-2,

EN 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14, GB/T14048.5

Datos técnicos

Carcasa

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:

Dimensiones:

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea péagina 135, tipo D

Datos generales

Safety Integrity Level (SIL) hasta:
Performance Level (PL) hasta:
Categoria de seguridad hasta:

Pardmetros de seguridad:
Temperatura ambiente:
Durabilidad mecanica:
Durabilidad eléctrica:
Grado de contaminacion:

Maximum SIL 3 seguin EN 62061

PL e segun EN ISO 13849-1

cat. 4 segun EN ISO 13849-1
(depende de los circuitos de salida
por semiconductor)

vea pagina 151

-25°C ... +55°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

Tension asignada soportada al impulso (U‘mp): 4 kV
Tension asignada de aislamiento (U): 250V
Categoria de sobretension: Il
Circuito de entrada

Tension de entrada nominal (U ): 24 Vdc
Ondulacioén residual max. en DC: 10%
Tolerancia de tension de entrada: +156% de U,
Potencia absorbida DC: <2W
Potencia absorbida durante el arranque: <3W
Circuito de control

Tiempo de excitacion t,: <40 ms
Tiempo de liberacion t.,: <20 ms

Circuito de salida
Contactos de salida:

Tipo de contacto:
Material de los contactos:
Tension conmutable méxima:

Categorias de empleo de los contactos de

salida:

Corriente térmica maxima por rama al aire libre | :

Suma maxima de corrientes X |, %:
Corriente minima:

Resistencia de los contactos:
Fusible de proteccién externo:

3 contactos NO de seguridad,
1 contacto NC de retorno
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A
DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6 A

36 A?

10 mA

<100 mQ

4A

Estructura del codigo

CS ME-03VU24

Tipo de conexion
V  Bornes de tornillo
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte

Tension de alimentacion

U24 24Vdc

Caracteristicas homologadas por la UL

24 Vdc
<2W

Rated supply voltage (U ):
Power consumption DC:
Electrical ratings:

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty
- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty

Notes:

-Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid.

-The terminal tightening torque of 5-7 Ib in.

- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage
limited energy.

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section
30-12 AWG.

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In.

- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou
avec tension limitée et énergie limitée.
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Moédulo de ampliacion CS ME-03

Disposicion de bornes
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Ejemplo de aplicacion en la pagina 87.

Configuracion de las entradas

Diagrama de funcionamiento
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El diagrama no indica la posicién exacta de los bornes en el producto
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2G

Modulo de ampliacion con contactos de
salida que durante la desactivacion reac-
cionan con retardo

Caracteristicas principales

e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PL e

e Posibilidad de supervision monocanal o
bicanal

e 4 tiempos de retardo 0,5-1-2y 3 s

e Salidas: de relé, 4NO de seguridad, 2NC de
senalizacion, TNC de retorno

e Tension de alimentacion: 24 Vac/dc

Certificados de calidad:

C€ ®e @ [ €5

Certificado de prueba CE de tipo: IMQ CP 432 DM
Homologacion UL: E131787

Homologacién CCC:  2024010305656748
Homologacién EAC: RU C-IT.¥T03.B.00035/19

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre maquinas 2006/42/CE,
Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 13855, EN ISO 14118,

EN ISO 12100, EN ISO 13850, EN 60529, EN 61000-6-2,
EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1, EN 60947-1,
EN IEC 63000, EN ISO 13849-1, EN ISO 13849-2,

EN 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14, GB/T14048.5

Estructura del codigo

CS ME-20VU24-TF1

Tipo de conexion
V  Bornes de tornillo
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte

81

Modulo de ampliacion CS ME-20

Datos técnicos

Carcasa

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:
Dimensiones:

Datos generales

Safety Integrity Level (SIL) hasta:
Performance Level (PL) hasta:
Categoria de seguridad hasta:

Pardmetros de seguridad:

Temperatura ambiente:

Durabilidad mecénica:

Durabilidad eléctrica:

Grado de contaminacion:

Tension asignada soportada al impulso (U, ):
Tension asignada de aislamiento (U):
Categoria de sobretensién:

Alimentacion
Tension asignada de alimentacion (U ):

Ondulacion residual max. en DC:
Tolerancia de tension de alimentacion:
Potencia absorbida DC:

Circuito de control
Resistencia maxima por entrada:

Tiempo de excitacion t,:
Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t:

Circuito de salida
Contactos de salida:

Tipo de contacto:

Material de los contactos:

Tension conmutable méxima:

Categorias de empleo de los contactos de
salida:

Corriente térmica maxima por rama al aire libre |,
Suma maxima de corrientes X |, %:

Corriente minima:

Resistencia de los contactos:

Fusible de proteccién externo:

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea pagina 135, tipo A

Maximum SIL 3 seguin EN 62061
PL e segun EN ISO 13849-1

cat. 4 segun EN ISO 13849-1

(vea categoria modulo base)

vea péagina 151

-25°C ... +55°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

4 kV

250V

Il

24 Vdc
10%

+156% de U,
<2W

<50Q
<120 ms
vea Estructura del cédigo

4 contactos NO de seguridad,

2 contactos NC de senalizacion,
1 contacto NC de retorno
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A
DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6 A

64 A?

10 mA

<100 mQ

4A

Caracteristicas homologadas por la UL

Rated supply voltage (U ):
Power consumption DC:
Electrical ratings:

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty
- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty

Tiempo de liberacion en caso
de falta de alimentacion (t;)

Notes:

TF0.5 0,5 s tiempo ajustado fijo

limited energy.

TF1 1 s tiempo ajustado fijo

. . .. 30-12 AWG
TF2 2 s tiempo ajustado fijo

24 Vdc
<2W

-Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid.
-The terminal tightening torque of 5-7 Ib in
- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In.

- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou

TF3 3 s tiempo ajustado fijo

Catalogo general

<4 pirzato

avec tension limitée et énergie limitée.
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Moédulo de ampliacion CS ME-20

Disposicion de bornes
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Esquema de bloques

Ch
\+|::| -------- —- NN
Eigsz\:%qa-n-\—x--\--?-———f

[e}2s @@E@E

Configuracion de las entradas

Diagrama de funcionamiento

A1/A2

Y1/Y¥2

17118, 27/28,

37138, 47/48

55/56, 65/66

Leyenda:

t,: tiempo de excitacion

t.:  tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion
(vea «Estructura del codigo»)

Supervision monocanal

Supervision bicanal

Yi]--={v2
Entrada de
arranque, rearme o
retorno
CS ME-20

pesesscccscsccccsscccscacas

.E

Arranque manual y controlado
™~

Médulo base

Arranque automatico

Médulo de ampliacion

pesccccccscccccancancas

+
Arranque manual y controlado
-~
] | :
1 1
Arranque automatico
:Z'.... [ I SRR : E. ....... ... ............
Entrada de : :
arranque, rearme } H
o retorno H :
: H CS ME-20
: :
H H
Médulo base  : H Modulo de ampliacion
s s
H .
- ... eeeceececncceeeeaaaad s.... ............ ......

El diagrama no indica la posicién exacta de los bornes en el producto
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- Modulo de ampliacion CS ME-31

Modulo de ampliacion con contactos de
salida que durante la desactivacion reac-
cionan con retardo

Caracteristicas principales

e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PL e

e Posibilidad de supervision monocanal o
bicanal
e Tiempo de retardo ajustable

e Salidas: de relé, 4NO de seguridad, 2NC de
senalizacion, TNC de retorno

e Tensién de alimentacion: 24 Vac/dc

Certificados de calidad:

¢€ ®e @ [ €8

Certificado de prueba CE de tipo: IMQ CP 432 DM
Homologacion UL: E131787

Homologacién CCC:  2024010305656748
Homologacién EAC: RU C-IT.¥T03.B.00035/19

Conforme a las siguientes directivas:
Directiva sobre maquinas 2006/42/CE,
Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE.

Conformidad a las normas:

EN 60204-1, EN ISO 13855, EN ISO 14118,

EN ISO 12100, EN ISO 13850, EN 60529, EN 61000-6-2,
EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 60664-1, EN 60947-1,
EN IEC 63000, EN ISO 13849-1, EN ISO 13849-2,

EN 62061, UL 508, CSA C22.2 No. 14, GB/T14048.5

Datos técnicos

Carcasa

Carcasa de poliamida PA 66, autoextinguible VO segun UL 94

Grado de proteccion segun EN 60529:
Dimensiones:

IP40 (carcasa), IP20 (regleta de bornes)
vea péagina 135, tipo C

Datos generales

Safety Integrity Level (SIL) hasta:
Performance Level (PL) hasta:
Categoria de seguridad hasta:

Pardmetros de seguridad:
Temperatura ambiente:
Durabilidad mecénica:
Durabilidad eléctrica:
Grado de contaminacion:

Maximum SIL 3 seguin EN 62061

PL e segun EN ISO 13849-1

cat. 4 segun EN ISO 13849-1

(vea categoria modulo base)

vea péagina 151

-25°C ... +55°C

>10 millones de ciclos de operaciones
>100.000 ciclos de operaciones
externo 3, interno 2

Tension asignada soportada al impulso (U, ): 4 kV
Tension asignada de aislamiento (U): 250V
Categorfa de sobretension: Il
Alimentacion

Tension asignada de alimentacion (U ): 24 Vdc
Ondulacién residual max. en DC: 10%
Tolerancia de tension de alimentacion: +156% de U,
Potencia absorbida DC: <2W
Circuito de control

Resistencia maxima por entrada: <50Q
Tiempo de excitacion t,: <200 ms

Tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion t:

vea Estructura del cédigo

Circuito de salida
Contactos de salida:

Tipo de contacto:

Material de los contactos:

Tension conmutable méxima:

Corriente maxima por contacto 1 NC:

Categorias de empleo de los contactos de salida:

Corriente térmica maxima por rama al aire libre |,,:
Suma maxima de corrientes X |, %

Corriente minima:

Resistencia de los contactos:

Fusible de proteccién externo:

4 contactos NO de seguridad,

2 contactos NC de senalizacion,
1 contacto NC de retorno
guiados forzados

aleacion de plata

230/240 Vac; 300 Vdc

<B6A

AC-15 (50...60 Hz), 230V /3 A
DC-13 (6 ciclos de op./minuto), 24V /4 A
6 A

64 A?

10 mA

<100 mQ

4 A

Estructura del codigo

CS ME-31VU24-TS12

Tipo de conexién

V  Bornes de tornillo

TS12 tiempo ajustable de 1a12's, paso 1's

M conector con bornes de tornillo

X  conector con bornes de resorte

Tiempo de liberacion en caso de falta de
alimentacion (t,)

Caracteristicas homologadas por la UL

Notes:

limited energy.

Rated supply voltage (U ):
Power consumption DC:
Electrical ratings:

- NO contacts: 230/240 Vac, 6 A general use, C300 pilot duty
- NC contacts: 230/240 Vac, 6 A resistive, B300 pilot duty

24 Vdc
<2W

-Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid.
-The terminal tightening torque of 5-7 Ib in.
- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section

30-12 AWG.

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In.
- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou
avec tension limitée et énergie limitée.
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Moédulo de ampliacion CS ME-31

Disposicion de bornes
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Esquema de bloques

4

- FHAHE R

LED
CH2 ch_
h4

Configuracion de las entradas

Supervision monocanal

Diagrama de funcionamiento

A1/A2

Y1/Y2

17118, 27/28,
37/38, 47/48

55/56, 65/66

Leyenda:

t,;  tiempo de excitacion

t:  tiempo de liberacion en caso de falta de alimentacion
(vea «Estructura del codigo»)

Seleccion del tiempo de liberacion t,

| DIP SWITCH |

N
|
z
2 L
| oFr | [H/H /NN 111
oL
[ Ll
e
7
EIPLA L I
LU/
]y g T ]
R
2 Lol B

Supervision bicanal

Arranque manual y controlado
™~

P
:| : I
[
Arranque automatico
a.... ...|J__| ............ . oo ... ----------- :
H ' H
Entrada de : : H
arranque, rearme H ;
o retorno H H
5 CS ME-31 H
: :
Modulo base E Modulo de ampliacion g
: :
H H

Arranque manual y controlado
-~

s L1 [ SR ;
' H
Entrada de : H
arranque, rearme H ;
o retorno H H H
: CS ME-31 '
: :
Méodulo base E Modulo de ampliacion g
: :
H H

El diagrama no indica la
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posicién exacta de los bornes en el producto
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Ejemplos de aplicacion

Aumento del numero y de la capacidad de carga de los contactos mediante contactores externos

L+ T T Si se requiere, se puede aumentar el nimero y la capacidad de carga de los contactos de salida mediante
Ka contactores externos con contactos guiados forzados. Para la supervision de los contactores externos, se
II II conecta un contacto NC de cada relé al circuito de retorno del médulo de seguridad mediante los bornes del

K3 pulsador de inicio.

Los siguientes ejemplos de aplicacion prevén el uso del moédulo CS AR-08eeee. Para el uso de otros médulos, tenga en cuenta las caracteristicas, la compatibilidad y el esquema de bloques de
cada maédulo.

Ejemplos de aplicacion: supervision de resguardos moéviles, hasta la categoria de seguridad 4 segun EN ISO 13849-1

y
s22f—sas|—{s34

Supervision de un resguardo mévil mediante dos interruptores de distinta tecnologia. Sistema de categoria de seguridad 4.

Moédulos compatibles

CS AR-O71eeee (CS AR-02eeee
CS AR-Q4eeee CS AR-Q5eeee
CS AR-O6eeee CS AR-Q7eeee
CS AR-(08eeee (CS AT-Qeeeee
E.... CS AT-1eeeee (S AT-3eeecee
CS AR-91¢024

ss2
FR 1896-M2 L/+0

E A
SS1 \—* _,/

FR 693-M24

—

Ejemplos de aplicacion: supervision de sensores magnéticos de seguridad, hasta la categoria de seguridad 4 segiin EN ISO 13849-1

Modulos compatibles

- L/+0 CS AR-Oleese CS AR-02¢ese
| B 0 CS AR-04¢024 CS AR-05eeee
eses CS AR-OBeses CS AR-O8eees
CS AT-Qsesse  CSAT-1esees
J CS AT-3eeese CS AR-91024
£ 1B
[
Sss1
SR BD40A
[P

Supervision de un resguardo moévil mediante un sensor magnético codificado. Sistema de categoria de seguridad 4.

Ejemplos de aplicacion: supervision de barreras fotoeléctricas de seguridad, hasta la categoria de seguridad 4 segtiin EN 1ISO 13849-1

P Médulos compatibles

CS AR-O5eeee (CS AR-OGeeee
CS AR-Q8eeee (S AT-Qeeeee
CS AT-1e000ee

0SSD1_0SSD2

SS1

S12]

Al S52] S33|
=

CS AR-08

Salidas por semiconductor (p. ej. barreras fotoeléctricas) con dos salidas OSSD. Sistema de categoria de seguridad 2 o 4 segun la barrera.
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Ejemplos de aplicacion: supervision de un interruptor y de un pulsador de paro de emergencia, hasta la categoria
de seguridad 3 segin EN ISO 13849-1

Nor—rc—=-emtT 1 -

Moédulos compatibles

CS AR-O7eeee
CS AR-0Geeee
CS AR-217ee0e
CS AR-25e00e

CS AR-020eee
CS AR-07eese
CS AR-220eee
CS AT-Qseeee

Ss1
FD 978-M2

CS AR-04eeee
CS AR-08esse
CS AR-23eeee
CS AT-1eeeee

s§s2

=

CS AR-08

CS AR-05eese
CS AR-20eeee
CS AR-24eeee
CS AT-3eeeee

-

L

ES AC31005

1+0O

ss2 i

A

S22} S35 S34

START

CS AR-91¢024

Ejemplos de aplicacion: supervision de una serie de interruptores y sensores magnéticos, hasta la categoria de
seguridad 3 segun EN ISO 13849-1

L/+O
E ] E d E d
“ \ﬂ _,/ “\N _,/ “\\‘ _,/ Al S11 =S 12=—]531 =533
j D D CS AR-08

|— 521 522 |t 535 [tS 34
% — SRR O B A
Ss1 S§S82 ss3 || e
FX 993-M2 SR BD40A FXoe3-M2 | | sl

CS AR-08

Moédulos compatibles

CS AR-01eeee  CS AR-02eeee
CS AR-06eeee CS AR-08eeee
CS AT-3eeeee  CS AR-91¢024

CS AR-04%024 CS AR-05eses
CS AT-Qeesee  CS AT-1eesee

Supervision de varios resguardos mediante interruptores o sensores magnéticos. Sistema de categoria 3. Para el célculo de la cobertura de
diagnostico vea ISO TR24119.

¢ E| uso de un solo interruptor por cada resguardo requiere que durante la fase de analisis de riesgos se pueda excluir la rotura mecénica del interruptor.
¢ El sensor debe tener dos canales y estar codificado.

e Compruebe las prescripciones (si existen) de la norma de tipo C para su maquina.

Ejemplos de aplicacion: posibilidad de restablecer multiples médulos en paralelo, hasta la categoria de seguridad
4 segun EN ISO 13849-1

Ss2
FR 1896-M2

85 Supervision de varios resguardos mediante

FR 1696-M2 distintas tecnologias. Sistema de categoria de

HA HA D HA seguridad 4. En el ejemplo, se muestra la posi-

“ \*l ] ] “ \*l ] ] “ \*l - ] bilidad de restablecer simultdneamente varios
modulos mediante un solo contacto de un pul-

j j j sador.
B B Bao—
ss1 [\ U ss4 Médulos compatibles
FX 693-M2 :2350 0n FR 693-M2 CS AR-04¢024 CS AR-05¢024 CS AR-06024
ﬁ CS AR-08¢024 CS AR-91¢024
CS AR-08 CS AR-08 CS AR-08

I-E

A1 S11

ro—F]
e

S22 S34)

I.

SS5
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Ejemplos de aplicacion

Supervision de resguardos moviles de categoria 4 hasta PL e segin EN ISO 13849-1
Enclavamiento del resguardo de categoria 4 hasta PL e seguin EN ISO 13849-1

¥
SS1 = 0
NG 2D1D411A
j D U SN
StartEf K1 | e At
D 2
K2
CSAM |
Al B1 13 1 Al S11 812 S52 S31 S33 S34 1 2 L2 [N L1 L3
1 NG CS AR-08... ; ¢ CS AM11e°U
L A2 B2 03 04 15 0S1 OS2 e 1421 Al A2 3 03 4 04 on 0%
M CS AR-08 Q lock/ unlook AP\
St E [KM 1
o [

Supervision y enclavamiento del resguardo mediante dispositivo de enclavamiento con tecnologia RFID, de categoria 4, PL e y SIL 3.
Comando de desblogqueo habilitado por el médulo de seguridad para supervisar paradas de motores.

Supervision de resguardos moviles de categoria 4 hasta PL e segin EN ISO 13849-1
Enclavamiento del resguardo de categoria 2 hasta PL d segun EN ISO 13849-1

L/+

| KM1

‘ -
A1 S$11 $12 852 S31 S33 S34 13 23 A1 Y1 Y2 17 25 35
A1 B1 13 IE1 IE2 IS1 IS2 ss1 | | \
/ €
NS CSAR-08.... \( | CS FS-1.
(, ,,,,,,,,,
A2 B2 03 04 15 0S10S2
I A2 S21 $22 S35 14 24 A2 18 26 36
]
KM2
sror [/ Hﬁ LOCK /
v UNLOCK

N/-
Supervision y enclavamiento del resguardo mediante dispositivo de enclavamiento con tecnologia RFID, de categoria 4, PL e y SIL 3.
Comando de desbloqueo habilitado por el temporizador de seguridad.
Conexion de dos médulos de ampliacion a las salidas PNP de seguridad de un moédulo
programable de la serie GEMNIS

L/+
1
Al 24V 111 12 M3 M4 15 M6 117 118 121 122 123 124 125 126 127 128
CS MP202.. @
A2 _ov | TO1 TO2 T03 To4 001 002 003 004 01 0S2 0S3 0S4
T
0s1 0s2 13 23 33 EDM 0s1 os2 13 23 33 EDM
\/ [
CS ME-03.... | CS ME-03....
‘/,,,,
™ 14 24 34 EDM A2
KM1 }»”7
[sizh
N/

El esquema solo representa la conexién de los médulos de ampliacion; la conexién de las entradas y del resto de salidas no se ha querido representar.

Nota: Motor M1 con carga compatible con las categorias de empleo de los contactos del médulo CS ME-03.
Nota: La conexion entre OS1 del médulo CS MP202 vy las entradas OS1y OS2 del médulo CS ME-03 puede considerarse libre de errores, ya que ambos se encuen-

tran en el mismo cuadro eléctrico. Vea tabla D.4, punto D.2.4 de EN ISO 13849-2.
Nota: los contactos normalmente cerrados de KM1 y KM2 estdn mecénicamente guiados (EN 60947-4-1, anexo F)
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Supervision de resguardos mediante sensores con tecnologia RFID conectados en serie

L/+
EEn e e
|IND =i | IND =i |IND =i
o) 7 ee = -
-\ (G
SS1 §82 SS3
- ST DD510MK ST DD310MK ST DD310MK

{
% |
ey «L&L] eom

KM KM2

N/-

1

A2 03

181 182

0S1 0S2

A2 03

181182

081 0S2

A2 03

Is1 182

ss1

Start

Supervision directa del estado de los contactores mediante entrada EDM en el Ultimo sensor de la serie

Mando bimanual de categoria IlIC segun EN ISO 13851

L/+

N/-

A1 S11 821

CS DM-02....

A2 Y1 Y2

S32 833

EA AC37041
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Moddulos de seguridad multifuncionales programables CS MP

Introduccion

Un moddulo de la serie Gemnis es un dispositivo de seguridad programable que permite llevar a
cabo muchas funciones de seguridad simultdneamente. Esta serie de productos ha sido espe-
cificamente disefada para satisfacer las exigencias de los fabricantes de maquinaria que requie-
ren un numero medio/bajo de funciones de seguridad. A titulo indicativo, estos modulos son
capaces de gestionar aplicaciones similares a las funciones que desempenan como minimo
tres o cuatro médulos de seguridad electromecdnicos tradicionales, hasta circuitos con varias
decenas de entradas.

Con los modulos de seguridad de la serie Gemnis se pueden llevar a cabo circuitos de seguridad
con nivel hasta «Maximum SIL 3» segin EN 62061, PL e y categoria 4 segin EN ISO 13849-1.
Los médulos de seguridad de la serie Gemnis se han actualizado a la version 12 con la que se
han introducido nuevas funciones y mejoras de las prestaciones del hardware y el software. Con
esta actualizacién, se han ampliado las posibilidades de aplicacion de estos productos.

El software Gemnis Studio es un entorno de desarrollo grafico que permite crear, simular y
depurar los programas concebidos para su integraciéon en los moédulos de la familia Gemnis.
Este software se facilitard con una licencia de usuario a aquellas personas que quieran pro-

gramar estos médulos. Sélo tendran que registrarse previamente en nuestro sitio web www.
gemnis.com.

En el sitio web se puede descargar la ultima versién del software Gemnis Studio
(Gemnis Studio 12) que permite la programacién tanto de los médulos actualizados, denomina-
dos Gemnis K12, como de los antiguos.

Caracteristicas generales de los médulos de seguridad

Los modulos de la serie Gemnis pueden controlar los siguientes tipos de dispositivos de seguridad:
® |nterruptores mecdnicos de seguridad

e [nterruptores con electroiman para el bloqueo del resguardo
e Interruptores magnéticos de seguridad
e Barreras fotoeléctricas de seguridad o sensores opticos de seguridad (categoria 4)
e Sensores de seguridad
—
-—

e Pulsadores seta para paros de emergencia

e Interruptores por cable para paros de emergencia

e Alfombras o bordes de seguridad con tecnologia de 4 hilos

e Mandos bimanuales de categoria IlIA o IlIC = '
e Selectores de seguridad &

’ -
¢ Dispositivos de habilitacion - ,I_

e Sensores analogicos 4-20 mA i

e Senales de frecuencia 0-4 kHz _

e Sistemas de muting de 2 haces )

Con estos médulos se pueden realizar también las siguientes funciones:

e Temporizaciones de seguridad;

e Deteccion de varios tipos de fallos de los dispositivos de seguridad o de sus conexiones;
e Comprobacion de los limites de temperatura internos del médulo;

e Comunicaciones de estado mediante puerto USB o mediante el bloque SERIAL.

Por ultimo, los médulos de la serie Gemnis pueden:

e Gestionar hasta ocho salidas electrénicas de seguridad distintas o cuatro salidas por relé;
e Gestionar varias salidas de sefalizacion (no seguras);

e Comunicar el estado y la configuracion de datos mediante el puerto USB.

Con los modulos de seguridad de la serie Gemnis se pueden llevar a cabo circuitos de seguridad con nivel hasta «Maximum SIL 3» segun
EN ISO 62061, PL ey categoria 4 segun EN ISO 13849-1.

Sitio web

En el sitio web www.gemnis.com encontrara una ayuda [, """ 2 ~ - = . i

online para esta familia de productos que permite:

e descargar el paquete de instalacién gratuito de Gemnis Stu-
dio (registro previo);

e descargar el archivo de ayuda;

e obtener la version més actualizada del manual de instruccio-
nes;

e obtener ejemplos y otras informaciones de ayuda que se afna-
den regularmente;

e ver el video que ilustra el funcionamiento del programa Gem-
nis Studio.

Software Gemnis Studio 12

¢ GEMNIS

fo ny
-
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Estructura del hardware de los modulos

Los médulos de la serie Gemnis son extremadamente flexibles a nivel de hard-
ware. Estos productos estan formados por varias placas electronicas que se
venden en distintas combinaciones, pero que siempre tienen una sola carcasa
y un solo cédigo de producto.

Los mdédulos de la serie Gemnis tienen una estructura general redundante y
autocontrolada, estén controlados por un par de procesadores que ejecutan el
programa de aplicacién en paralelo y al mismo tiempo supervisan constante-
mente el funcionamiento de los médulos y el estado del sistema.

Cada modulo se suministra en una sola carcasa con el ancho minimo necesario
para contener las placas que componen el modulo. Hay disponibles carcasas de
45 a 90 mm de ancho. Por lo tanto, el cliente no debe preocuparse de cablear
diferentes partes.

El puerto USB integrado en el médulo sirve para la programacion y el debug del
modulo con el software Gemnis Studio. Una vez que el médulo ya esté progra-
mado, se puede utilizar el puerto USB para la comunicaciéon con un PC instalado
en la maquinay el intercambio de informaciones sobre el estado del médulo.

Las principales novedades a nivel de hardware introducidas con la actualizacion de los moédulos de seguridad a la versién 12 son las siguientes:

e capacidad de gestionar programas 4 veces mas grandes;
e nuevas configuraciones de maédulos disponibles (vea siguiente tabla).

Médulo Entradas Entradas Entradas Entradas Senales de  Salidas de
tipo | tipo J tipo C tipo F pruebaT seguridad OS

CS MP201M0 8 - - - 8 3NO
CS MP202M0 16 - - - 4 4 PNP
CS MP203M0 12 - - - 4 3NO + 1NO
CS MP204M0 12 - - - 4 3NO
CS MP205MO0 4 4 - 4 4 4 PNP
CS MP206MO0 8 - - - 4 4 PNP
CS MP207M0 4 - 2 - 4 4 PNP
CS MP208MO0 16 - - - 4 8 PNP
CS MP301M0 24 - - - 8 3NO
CS MP302M0 24 - - - 12 4 PNP
CS MP303M0 32 - - - 4 4 PNP
CS MP304M0 28 - - - 4 3NO + 1NO
CS MP305M0 24 - - - 4 4 PNP
CS MP306M0 20 - - - 4 3NO + 1NO
CS MP307M0 8 4 2 4 4 4 PNP
CS MP308M0 24 - - - 4 8 PNP
CS MP309MO0 32 - - - 4 8 PNP
CS MP310M0 8 8 = 8 4 4 PNP
CS MP311M0 20 = 2 - 4 4 PNP
CS MP312M0 16 4 - 4 8 8 PNP
CS MP401MO0 40 - - - 4 4 PNP
CS MP402M0 32 - - - 12 8 PNP
CS MP403M0 40 - - - 4 8 PNP
CS MP406M0 32 - - - 4 4 PNP

| = Entradas digitales

J = Entradas digitales, desacopladas

C = Entradas para sefales analdgicas de tipo 4-20 mA
F = Entradas para sefales de frecuencia de 0 a 4 kHz
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T = Senales de prueba

OS = Salidas de seguridad de tipo OSSD (PNP)
nn = Salidas de seguridad por relé

O = Salidas de senalizacion (PNP)

Salidas de
senalizacion Puerto

0
4

4

20

USB
USB
USB
USB
USB
USB
USB
USB
USB
USB
USB
USB
USB
USB
USB
USB
USB
USB
USB
USB
USB
USB
USB
USB

Ancho

(mm)
45
45
45
45
45
45
45
45

675
675
675
675
675
675
675
675
675
675
675
675
90
90
90
90

95

96

g7

98

99

100
101

102
103
104
105
106
107
108
109
110
M

112
13
114
115
116
17
118

Pagina
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Software Gemnis Studio

Gemnis Studio es un software disefiado para que los usuarios puedan
programar los modulos de la familia Gemnis. Este software dispone
de una interfaz grafica para mostrar de forma intuitiva las funciones
que puede realizar el programa una vez cargado en el médulo. Gemnis
Studio le permite afnadir informacién de ayuda y anotaciones a los datos
de configuracion que son Utiles para una comprensién completa del
programa. Con Gemnis Studio también se puede simular y comprobar
el correcto funcionamiento del programa de aplicacion antes de cargarlo
en el médulo.

Ademés, Gemnis Studio le permite comprobar, detectar y representar
graficamente el estado de un dispositivo activo y en funcionamiento.

Modulos de seguridad multifuncionales programables CS MP

Nuevo release 12 ya disponible

En la Ultima version de Gemnis Studio 12 se
han introducido las siguientes novedades:

diseno grafico completamente renovado,
con paneles laterales desplegables que
muestran los sensores y bloques funcio-
nales, y la posibilidad de escoger el tema
de visualizacion claro u oscuro;

nueva gestion de la asistencia a distancia;
nuevos blogues funcionales para ejecutar funciones mate-
maticas muy Utiles en el caso de aplicaciones con entradas
de frecuencia para el control de la velocidad o con entradas
de corriente para sensores analégicos;

posibilidad de desactivar los impulsos de prueba de las sali-

das de seguridad PNP.

Desktop

3

tdats Coreseciions

Gemnis Studio ha sido desarrollado con el objetivo de representar el funcionamiento de los médulos
de la serie Gemnis de la forma maés visible e inmediata posible. Con este fin, se ha creado un entorno
de trabajo, el Desktop, que proporciona al usuario todas las informaciones necesarias «a ver» y «no a
imaginarse» el comportamiento del proyecto que se esta desarrollando. Por este motivo, se ha buscado
un espacio donde representar graficamente los objetos, las caracteristicas fisicas del médulo utilizado e
incluso la interaccion inmediata (mediante simulacién) con el programa creado.

El Desktop es el entorno de trabajo principal del usuario, el area donde se define el flujo de informacion
y el procesamiento de los datos emitidos por el médulo mediante la interfaz gréfica.

El desktop esté dividido en tres partes:
1.1) el area de los sensores

1.2) el area de los bloques funcionales
1.3) el area de las salidas

En el érea de los sensores (1.1), el usuario indica qué tipo de dispositivos externos estan conectados a
los bornes del médulo y todos los pardmetros que se deben definir.

En el &rea de las salidas (1.3), se muestran todos los dispositivos de salida (relés, transistores, etc.)
presentes en el moédulo seleccionado de forma inmediata.

En el area de los blogues funcionales (1.2), el usuario introduce todas las funciones légicas necesarias
para procesar el flujo de datos emitidos por los sensores y establece las conexiones que transferiran
estos datos entre los objetos del Desktop y a las salidas.

En el Desktop hay un cuadro discontinuo (1.4) que representa el area «ocupada por el modulo», es
decir, desde los bornes hasta el cddigo, todo lo que se encuentra dentro del médulo fisico. El area fuera
de este cuadro esta ocupada por imagenes de los dispositivos fisicos externos al médulo (interruptores,
pulsadores, etc.), su estructura interna prevista y es posible que por su descripcién.

Si el usuario lo solicita, se compila el contenido del Desktop vy, si no hay errores, se transmite al pro-
grama de aplicacién. Si un médulo estad conectado al ordenador, se le puede transferir inmediatamente
el programa de aplicacién y, a continuacién, comprobar su funcionamiento real en el campo.

También es posible simular el funcionamiento del programa de aplicacién directamente en el desktop,
interactuando con los sensores y evaluando los efectos graficamente.
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Proyecto

Un «Proyecto» contiene todas las
informaciones necesarias para confi-
gurar un moédulo y para describir su
funcionalidad. Con Gemnis Studio,
el usuario puede recoger informa-
cién textual y gréfica para describir
y comentar las funciones que se
desarrollaran en el programa, una vez
que este haya sido instalado en un
mddulo de la familia Gemnis.

Impresiones

Gemnis Studio permite generar un
Informe de conexiones que incluye
todos las conexiones a los bornes del
mddulo y un Informe de programa de
usuario que permite imprimir el pro-
grama de aplicacion.

Contrasena

La capacidad de interactuar con el
mddulo y la posibilidad de modificar
el archivo del proyecto se pueden
proteger con contrasena.

Catalogo general PLC y Modulos de seguridad 2025-2026



Sensores

Sinopsis de sensores
Tipo de sensor

Sensor con 1 canal, no comprobable

Sensor con 1 canal, comprobable

tocircuito entre ambos canales permitido

El &rea de sensores indica los tipos de dis-
positivos externos que se pueden conectar a
los bornes del médulo y todos los pardmetros
necesarios para definirlos.

Cada sensor creado muestra la configuracion
interna de los contactos y su conexion a los
bornes del mdédulo, asi como un campo con la
funcién de seguridad asociada y los parame-
tros seleccionados para la funcion.

En el panel de los sensores, es posible selec-
cionar un sensor con el cursor y arrastrarlo al
area del desktop correspondiente.

Al lado, hay una lista completa de los sensores
disponibles.

Cruzar

Sensor con 2 canales, no comprobables, con sefales inde-
pendientes entre ellas

Sensor con 2 canales independientes, comprobables

Sensor con 2 canales dependientes, comprobables

Sensor con 2 canales siempre cerrados, comprobables, cor

Sensor con 2 canales, comprobables, que se pueden cruzar
Sensor con 2 canales, comprobables, que no se pueden

Sensor con 2-8 canales, comprobables, que no se pueden
cruzar y que cada vez solo uno de ellos puede estar activo

Sensor con 2 canales, comprobables, que no se pueden cruzar y
deben seguir una secuencia precisa de activacion/desactivacion " @
compuesta por tres estados: reposo, en funcionamiento, stop "=

Doble sensor de temperatura integrado en el médulo

Control de un par de sensores analégicos con salida
4-20 mA en version de 2 hilos y de 3 hilos

Control de un par de senales de frecuencia hasta 4 KHz

Bloques funcionales

AND

Funcién booleana base
OR

Funcién booleana base
XOR

Funcién booleana base

NOR
Funcién booleana base

NAND
Funcién booleana base

NOT
Funcién booleana base

NXOR
Funcién booleana base

Los blogues funcionales
representan todas las funcio-
nes loégicas necesarias para
procesar el flujo de datos
entre sensores y salidas.

En el panel de los bloques fun-
cionales, es posible seleccio-
nar un bloque funcional con el
cursor y arrastrarlo al area del
desktop correspondiente.

Al lado, hay una lista com-
pleta de los blogues funciona-
les disponibles.

START
Funcién de control

MEM
Funcién genérica de
memoria

DELAY

Restablece una senal
de tipo Delay Off o
Delay On

SET/RESET
Funcién l6gica base de
memoria

H B HHYYOU
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Sinopsis de bloques disponibles

POWER ON

Sefal activa en el
primer ciclo de eje-
cucion

PULSE

Restablece una senal
de tipo Delay Off con
el flanco previamente
seleccionado de la
entrada

CLOCK
Genera impulsos con
intervalos fijos presta-
blecidos

ERROR
Coloca el médulo en el
estado de error

LKTBL

Tabla de conversion
entre datos del mismo
tipo

GEQ/EQU/LEQ

Efecttia una comparacion
numérica entre dos valo-
res de tipo B y W, e indica
el resultado en formato
booleano (X)

MESSAGE
Transmite un mensaje
al puerto USB o COM

COUNTER
Contador de impulsos

4 pizzato
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COUNTER
Contador de impulsos

TRIGGER

Detecta el flanco,
ascendente o descen-
dente, de una senal de
entrada

FILTER

Filtra interferencias de
sefal de duracioén inferior
al tiempo configurado
LDC

Bloque funcional que
precede al control de
un sistema de blogueo
de puerta

WAVE

Genera una forma de
onda con longitud y
tiempo ON variables

MUTE2

Bloque funcional que
precede al control de un
sistema de muting de

2 haces

WTOB
Conversion del formato W
al formato B

TRUE / FALSE
Funcién booleana base

s

@ i}
¢
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MUL
Funcién matematica de
multiplicacion

EDM
Supervision de un dis-
positivo externo

SERIAL

Dialogo entre el médulo
de seguridad y el PLC
externo para super-
visar el estado de los
sensores, los bloques
l6gicos o las entradas
generales conectados
al moédulo

SUM
Funcién matemética de
suma entre dos valores

ADIFF

Funcién matemética
de diferencia absoluta
entre dos valores

AVG

Funcién de media
aritmética entre dos
valores

BTST

Establece el bit de salida
XOut el valor del bit en la
posicion preestablecida
de los datos de entrada
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Modulos de seguridad multifuncionales programables CS MP

Simulacion

Gemnis Studio dispone de un entorno de simulacion Util para realizar pruebas en el programa de aplicacion que se esta desarrollando y compro-
bar su correcto funcionamiento antes de instalarlo en un médulo. Para iniciar la simulacién del programa de aplicacion en la fase de desarrollo,
basta con presionar la tecla Start en la barra de los pulsadores que se encuentra en la parte superior del desktop. Si el programa de aplicacién
no es compilable, no se puede iniciar la simulacién.

Aliniciar la fase de simulacion, se modifican el desktop y las posibilidades de interaccion. Durante esta fase, se puede simular el funcionamiento
del médulo interactuando con los sensores y simulando condiciones y procesos del mundo real. Haciendo clic en los sensores, los eventos
estandar del sensor correspondiente se ejecutan uno tras otro. Cada una de estas interacciones modifica el estado de las variables de salida
del sensor que, a través de los conectores, se convierten en las variables de entrada de los blogues funcionales donde se evalian y pasan a las
salidas que se deben activar o desactivar, simulando exactamente lo que ocurre en el moédulo.

La transmision de las informaciones a través de los conectores es visible gracias al cambio de color de los conectores.

Monitor

q

1
\QQ\OO 0070070
S

S
AN
700700”110\0\\

Es posible supervisar en tiempo real el funcionamiento de uno o mas modulos Gemnis a través de la funcién Monitor.

Se puede observar el estado general de funcionamiento del médulo y los diversos datos acerca del programa en funcionamiento, incluyendo
la lista de los Ultimos programas guardados. Se puede visualizar en tiempo real el estado de ejecuciéon del programa, de las entradas y de las
salidas del modulo. En Gemnis Studio 12, los datos de video se actualizan mas rapidamente y también se dispone de las funciones Pan & Zoom
para el anélisis de proyectos de grandes dimensiones.

93 @Dlzzatl] Catalogo general PLC y Médulos de seguridad 2025-2026



Bloque funcional SERIAL

Por lo tanto, con el bloque funcional SERIAL es posible exportar informaciones de tipo «bit» de un modulo de seguridad Gemnis (generalmente
el estado del resguardo abierto o cerrado, pero también del resguardo bloqueado o no bloqueado o resultados de combinaciones légicas entre
otros blogues funcionales de GEMNIS STUDIO) utilizando como méximo 2 cables y 2 salidas del médulo.
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Parametros de transmisién Ventajas para el usuario

El blogue funcional permite ajustar una amplia variedad de pardmetros - El nuevo blogue funcional SERIAL se puede utilizar en todos los
de transmision: modulos Gemnis, incluso en los ya adquiridos;

- numero de bits que deben transmitirse (de 2 a 32): cualquier sefal digi- - Ninguin coste de actualizacion del hardware;

tal, inclusive las salidas de los bloques funcionales; - Simplemente se tiene que descargar el Gltimo release de Gemnis

- 2 tipos de transmision: sincrona (utiliza dos salidas: senal y clock) o Studio 12.5.1.0;

asincrona (solo utiliza una salida autosincronica, bit con codificacion  _ yso de menos salidas en el médulo: 1 sola salida para transmitir

Manchester); hasta 32 bits;

- duracién del bit ajustable de 10 a 500 ms; - Ahorro en el cableado: solo se requieren 1 o 2 hilos;

- estado IDLE del cable de salida (0, 1); - No se requiere un PC con conexién USB al médulo de seguridad;

- numero de bit de relleno entre dos transmisiones consecutivas (de 2 _ | 4 secuencia de impulsos se puede descodificar con cualquier tipo
a 10); de PLC.

- velocidad méaxima de transmision: 100 bit/s en transmisién sincrona,
50 bit/s en transmisién asincrona.

Asistencia técnica Asistencia online

Pizzato Elettrica ofrece, de forma gratuita, un servicio de asistencia téc- En el sitio web www.gemnis.com hay disponibles videos tutoriales
nica para los usuarios que estan registrados en el sitio web y se han que ilustran el funcionamiento del programa Gemnis Studio.
descargado el software Gemnis Studio.

La informacion solicitada debe referirse al funcionamiento del médulo.
No se realiza ningun servicio de asesoramiento segun la aplicacion del
cliente.
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Caracteristicas principales

® Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
FLE

e Tensién de alimentacion: 24 Vdc

e Programacion visual y simulacion intuitivas y
sencillas de los programas gracias a Gemnis
Studio

e Amplia disponibilidad de bloques l6gicos para
gestionar dispositivos externos y programas

e \/ersiones personalizadas disponibles bajo
pedido

Certificados de calidad:

(€®- © @Il 5

Certificado de prueba CE de tipo:M6A 075157 0032

Homologacion UL: E131787
Homologacién CCC: 2024010305656748
Homologaciéon TUV SUD: 210 075157 0031

Homologacion EAC: RU O-IT.PAQ07.B.37848/24

Disposicion de bornes

13 23 33 T11 111 T12 112

ANNNNNNN

A1 A2 24V OV T13 113 T14 114

Q0002222
@ pizzato
O 00 O O

PWR P1 P2 1 n2

001002 003 004 "3 Ha

K1 K2 21 122

] o O
usB 123 124

NN

001002003004 T21 I21 T22 122

(AN AR NN

14 24 34 T23 123 T24 124

Estructura del codigo
CS MP201M0

Tipo de conexion
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte
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Caracteristicas generales

Parametro:

«Maximum SIL» segun EN IEC 62061
Performance Level (PL) segin EN ISO 13849-1
Categoria de seguridad segun EN ISO 13849-1
MTTF,

PFH,
Mission time

Tiempo de respuesta del sistema

Dimensiones (AlxLxAn)

Datos de carcasa

Datos medioambientales

Alimentacion

Conformidad a las normas

Software de programacién

Puerto USB

Entradas de seguridad (Ix)

Salidas de test (Tx)

Circuitos de salida de sefalizacién por semiconductor (Ox)

Circuitos de salida de seguridad por relé

Esquema de bloques

|T11||T12| - .

<4 pirzato

|m|||12| 124 feeeeeee 24V|eeeceen ES_I..D..@....

. LN

Valor:

hasta «Maximum SIL 3»

hasta PL e
hasta cat. 4
135
1,44E-09
20 anos
<40 ms

111,5%45%x99 mm

Gemnis Studio
Si
8
8
4

3NO

Modulo de seguridad multifuncional programable CS MP201MM10

Pagina:

19

19

119

119

19

119

120

120

120

secc.

Secc.

Secc.

Secc.

Secc.

secc.

secc.

secc.

Secc.

—
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Modulo de seguridad multifuncional programable CS MP202MO0

Caracteristicas principales

e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PLe

e Tension de alimentacion: 24 Vdc

e Programacion visual y simulacion intuitivas y
sencillas de los programas gracias a Gemnis
Studio

e Amplia disponibilidad de bloques l6gicos para
gestionar dispositivos externos y programas

e \lersiones personalizadas disponibles bajo
pedido

Certificados de calidad:

C€®- @ @Il 5

Certificado de prueba CE de tipo:M6A 075157 0032
Homologacioén UL: E131787
Homologacion CCC: 2024010305656748
Homologacién TUV SUD: 210 075157 0031
Homologacion EAC:

Disposicion de bornes

TO1 702703 T04 11 M2 13 114

ANNNNNNN

A1 A2 24V OV 115 116 117 118

Q0022222
<@ pizzato
o

000000
PWR P1 P2 11 112 N3 114

O000000O0
001002003004 115 116 117 118

0S10S20S3084 121 122 123 124

= OO00O0
USB 125 126 127 128

(NN

001002003004 121 122 123 124

(AN AR NN

051052083084 125 126 127 128

Estructura del codigo
CS MP202MO0

Tipo de conexion
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte

Catalogo general PLC y Modulos de seguridad 2025-2026

RU O-IT.PAQ07.B.37848/24

Caracteristicas generales

Parametro:

«Maximum SIL» segtin EN [EC 62061
Performance Level (PL) segin EN ISO 13849-1
Categoria de seguridad segun EN ISO 13849-1
MTTF,

PFH,
Mission time

Tiempo de respuesta del sistema

Dimensiones (AlxLxAn)

Datos de carcasa

Datos medioambientales

Alimentacion

Conformidad a las normas

Software de programacion

Puerto USB

Entradas de seguridad (Ix)

Salidas de test (Tx)

Circuitos de salida de sefalizacién por semiconductor (Ox)

Circuitos de salida de seguridad por semiconductor (OSx)

Esquema de bloques

Valor:

/o 3A

Pagina:

hasta «Maximum SIL 3»

hasta PL e
hasta cat. 4
614
1,32E-09
20 anos
<30ms

111,5x45%99 mm

Gemnis Studio
Si

16

4

4

4 PNP

1 I--H

P1 === =Y |

-1
e
I <<

4 pizzato

. |004]|ecccccccccccd OV [ceees 0S1 |052.053}@..

119 secc. 1
119 secc. 2
119 secc. 3
119 secc. 4

119 secc. b

119 secc. 6
120 secc. 10
120 secc. 11

120 secc. 12
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3A Modulo de seguridad multifuncional programable CS MP203MO0

Caracteristicas generales

Parametro: Valor: Pagina:

«Maximum SIL» segin EN IEC 62061 hasta «Maximum SIL 3»

Performance Level (PL) segiin EN ISO 13849-1 hasta PL e
Categoria de seguridad segtn EN ISO 13849-1 hasta cat. 4
MTTF, 103

PFH, 1,61E-09
Mission time 20 anos
Tiempo de respuesta del sistema <40 ms

Dimensiones (AlxLxAn) 111,5x45x99 mm

Datos de carcasa 119 secc. 1

o o Datos medioambientales 119 secc. 2
Caracteristicas principales

* Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/ Alimentacion 119 secc.3

PLe Conformidad a las normas 119 secc. 4

e Tensién de alimentacion: 24 Vdc

* Programacion visual y simulacién intuitivas y Software de programacion Gemnis Studio 119 secc. 5
sencillas de los programas gracias a Gemnis Puerto USB Si
Studio
L . L, . Entradas de seguridad (Ix) 12 1 .
® Amplia disponibilidad de blogques l6gicos para 9 9 secc.©
gestionar dispositivos externos y programas Salidas de test (Tx) 4 120 secc. 10
° \/erspnes siemonel e dspanibles bele Circuitos de salida de senalizacion por semiconductor (Ox) 4 120 secc. 11
pedido
Circuitos de salida de seguridad por relé 3NO+1NO 120 secc. 14

Certificados de calidad:

(€®- © @Il 5

Certificado de prueba CE de tipo:M6A 075157 0032

Homologacion UL: E131787
Homologacién CCC: 2024010305656748
Homologaciéon TUV SUD: 210 075157 0031

Homologacién EAC:

RU O-IT.PAQ07.B.37848/24

Disposicion de bornes

13 23 33 43 T TI2TI3T14

O 000000

PWR P1 P2

O000000O0
001002003004 115 16 N7 118

Q0000000

Ki K2 K3 K& 121 122 123 124

14 24 34 44 125 126 127 128

Estructura del codigo

CS MP203MO0

Tipo de conexion

M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte
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Esquema de bloques

|T11||T12| - .

NNV
VYV V222 K’lZ""'\'\
< pizzato P
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<4 pirzato
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Catalogo general PLC y Modulos de seguridad 2025-2026



Modulo de seguridad multifuncional programable CS MP204MO

Caracteristicas principales

 Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PL e

® Tension de alimentacion: 24 Vdc

e Programacion visual y simulacion intuitivas y
sencillas de los programas gracias a Gemnis
Studio

e Amplia disponibilidad de bloques l6gicos para
gestionar dispositivos externos y programas

e \/ersiones personalizadas disponibles bajo
pedido

Certificados de calidad:

C€®- @ @Il 5

Certificado de prueba CE de tipo:M6A 075157 0032
Homologacioén UL: E131787
Homologacion CCC: 2024010305656748
Homologacién TUV SUD: 210 075157 0031
Homologacion EAC:

Disposicion de bornes

13 23 33 T11T12T13T14

ANNNNNNN

A1 A2 24V OV 115 116 117 118

Q0020222
@ pizzato
O 000000

PWR P1 P2

001002003004 115 116 N7 118
o0 0000
K1 K2 121 122 123 124

= OO0O0O0O

USB 125 126 127 128

NN\

001002003004 121 122 123 124

Q2222222

14 24 34 125 126 127 128

Estructura del codigo
CS MP204MO0

Tipo de conexién
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte
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RU O-IT.PAQ07.B.37848/24

Caracteristicas generales

Parametro:

«Maximum SIL» segtin EN IEC 62061
Performance Level (PL) segin EN ISO 13849-1
Categoria de seguridad segun EN ISO 13849-1
MTTF,

PFH,
Mission time

Tiempo de respuesta del sistema

Dimensiones (AlxLxAn)

Datos de carcasa

Datos medioambientales

Alimentacion

Conformidad a las normas

Software de programacion

Puerto USB

Entradas de seguridad (Ix)

Salidas de test (Tx)

Circuitos de salida de sefalizacién por semiconductor (Ox)

Circuitos de salida de seguridad por relé

Esquema de bloques

]

3

4 pizzato

.... 8 128 |}oeecccce[24Vfeccceee 13 .@.,3_3_‘....

— - AN

.. ........... B F2Y:7 | ISR v DU 14} [24].[34]...

Valor:

/o 3A

Pagina:

hasta «Maximum SIL 3»

hasta PL e
hasta cat. 4
134
1,62E-09
20 anos
<40 ms

111,5x45%99 mm

Gemnis Studio
Si
12
4
4

3NO

-

119 secc.
119 secc. 2
119 secc.3
119 secc. 4

119 secc. b

119 secc. 6
120 secc. 10
120 secc. 11

120 secc. 14
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3A Modulo de seguridad multifuncional programable CS MP205M0

Caracteristicas generales

Parametro: Valor: Pagina:
«Maximum SIL» segin EN IEC 62061 hasta «Maximum SIL 3»
Performance Level (PL) segun EN ISO 13849-1 hasta PL e
Categoria de seguridad segtn EN ISO 13849-1 hasta cat. 4
MTTF, 373
PFH, 2,19E-09
Mission time 20 anos
Tiempo de respuesta del sistema <30 ms
Dimensiones (AlxLxAn) 111,5x45x99 mm
Datos de carcasa 119 secc. 1
L. .. Datos medioambientales :
Caracteristicas principales 19 sece. 2
* Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/ Alimentacion 119 secc. 3
PLe Conformidad a las normas 119 secc. 4
e Tension de alimentacion: 24 Vdc
* Programacién visual y simulacién intuitivas y Software de programacién Gemnis Studio 119 secc. 5
sencillas de los programas gracias a Gemnis Puerto USB Si
Studio
- - L Entradas de seguridad (Ix) 4 ]
e Amplia disponibilidad de bloques légicos para g 19 secc. 6
gestionar dispositivos externos y programas Entradas digitales desacopladas (Jx) 4 119 secc.7
° \/el’S'IoneS personalizadas disponibles bajo Entradas para senales de frecuencia de 0 a 4 kHz (Fx) 4 120 secc. 9
pedido
Salidas de test (Tx) 4 120 secc. 10
Certificados de calidad: Circuitos de salida de sefalizacion por semiconductor (Ox) 4 120 secc. 11

€@ @ uK e
o 23 c\YL)us Cn Circuitos de salida de seguridad por semiconductor (OSx) 4 PNP 120 secc. 12

Certificado de prueba CE de tipo:M6A 075157 0032
Homologacion UL: E131787

Homologacién CCC: 2024010305656748
Homologaciéon TUV SUD: 210 075157 0031
Homologacion EAC: RU O-IT.PAQ07.B.37848/24

Disposicion de bornes Esquema de bloques

R - - ElEH-EE - =-EHEE - -

TO1T027T03 T04 A3 A4 A4 A4
ANNNNNNN

A1 A2 24V OV F1AF1BF2AF2B

Q2222222
< pizzato
99

O000 0000

001002003004 F1A F1B F2A F28

00000

[eYo)e]
081052083084 I21 122 123 124

= O0O0O0O

USB J25 J26 J27 J28

SOV OS®

|
|
|
I—
001002003004 121 122 123 124

YooooooD

051082083084 J25J26J27J28 ||  leee. @ OS: -@@ ......... ........ . .. . . |J28| fee-t

P1

Estructura del codigo
CS MP205MO0

Tipo de conexion
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte
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Modulo de seguridad multifuncional programable CS MP206M0 3A

Caracteristicas generales

Parametro: Valor: Pagina:
«Maximum SIL» segin EN IEC 62061 hasta «Maximum SIL 3»
Performance Level (PL) segun EN ISO 13849-1 hasta PL e
Categoria de seguridad segtn EN ISO 13849-1 hasta cat. 4
MTTF, 3314
PFH, 1,09E-09
Mission time 20 afos
Tiempo de respuesta del sistema <30 ms
Dimensiones (AlXLxAn) 111,5x45x99 mm
Datos de carcasa 119 secc. 1
L. .. Datos medioambientales 3
Caracteristicas principales 19 sece. 2
e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/ Alimentacion 119 secc. 3
PLe Conformidad a las normas 119 secc. 4
e Tension de alimentacion: 24 Vdc
* Programacién visual y simulacién intuitivas y Software de programacién Gemnis Studio 119 secc. 5
sencillas de los programas gracias a Gemnis Puerto USB Si
Studio
- - . Entradas de seguridad (Ix) 8 ’
e Amplia disponibilidad de bloques légicos para g 19 secc. 6
gestionar dispositivos externos y programas Salidas de test (Tx) 4 120 secc. 10
° Vers.lones personalizadas disponibles bajo Circuitos de salida de senalizacion por semiconductor (Ox) 12 120 secc. 11
pedido
Circuitos de salida de seguridad por semiconductor (OSx) 4 PNP 120 secc. 12
Certificados de calidad:
i @ AL 25
CE @ eh
Certificado de prueba CE de tipo:M6A 075157 0032
Homologacioén UL: E131787
Homologacion CCC: 2024010305656748
Homologacién TUV SUD: 210 075157 0031
Homologacion EAC: RU [-IT.PA07.B.37848/24
Disposicion de bornes Esquema de bloques
e ATl |==<||TOT (| TO2| ... |TO4|[o| N1 | 112 ... |18 J24Vl
TO1T02TO3 TO4 111 112 113 114 . | || | | || | ‘l—l_,
NN
A1 A2 24V OV 115 116 17 118
Q0222222
< pizzato P1
O 00 ]
PWR P1 P2 111 12 N3 N4
O0000000
001002003004 115 116 117 118
00000000
0S10S820S3 0S4 021 022 023 024
= OO00O
USB 025 026 027 028 L, P2
SO OSSS® l
001002003 004 021022023024
oo oooD
051082083 0S4 025026 027 028 se{ A2 feccccccceccd] 1028

Estructura del codigo
CS MP206MO0

Tipo de conexién
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte
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3A Modulo de seguridad multifuncional programable CS MP207MO0

Caracteristicas generales

Parametro: Valor: Pagina:
«Maximum SIL» segin EN IEC 62061 hasta «Maximum SIL 3»
Performance Level (PL) segun EN ISO 13849-1 hasta PL e
Categoria de seguridad segtn EN ISO 13849-1 hasta cat. 4
MTTF, 431
PFH, 7,08E-09
Mission time 20 anos
Tiempo de respuesta del sistema <30 ms
Dimensiones (AlxLxAn) 111,5x45x99 mm
Datos de carcasa 19 secc. 1
Datos medioambientales 119 secc. 2
Caracteristicas principales
e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/ Alimentacion 198 sece:S
PLe Conformidad a las normas 119 secc. 4
e Tensién de alimentacion: 24 Vdc ; , }
L . L Software de programacioén Gemnis Studio 119 secc. b5
® Programacion visual y simulacion intuitivas y
sencillas de los programas gracias a Gemnis Puerto USB Si
Studio Entradas d idad (Ix) 4
o . . ntradas de seguridad (Ix 119 secc. 6
e Amplia disponibilidad de bloques légicos para
gestionar dispositivos externos y programas Entradas para senales analdgicas de tipo 4-20 mA (Cx) 2 119 secc. 8
e \lersiones personalizadas disponibles bajo Salidas de test (Tx) 4 120, sece. 10
pedido :
Circuitos de salida de senalizacion por semiconductor (Ox) 4 120 secc. 11
Certificados de calidad: Circuitos de salida de seguridad por semiconductor (OSx) 4 PNP 120 secc. 12
u @ AL 28
CE @ ch
Certificado de prueba CE de tipo:M6A 075157 0032
Homologacion UL: E131787
Homologacién CCC: 2024010305656748
Homologaciéon TUV SUD: 210 075157 0031
Homologacién EAC: RU [-IT.PA07.B.37848/24
Disposicion de bornes Esquema de bloques
----------- o[BI I A}
TO1T02T03 T04 A3 A4 C1 C2
NANNNNNNN
A1 A2 24V OV
@022
< pizzato
O 000000
PWR P1 P2 CHACHBC1 C2
0000
001 002 003 004
0000
0S10S20S3 0S4
= 0000
use 121 122 123 124
NN
001 002 003 004
Yoo ooowD

051052053084 121 122 123 124

Estructura del codigo
CS MP207MO0

Tipo de conexién
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte
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Modulo de seguridad multifuncional programable CS MP208M0 3A

Caracteristicas generales

Parametro: Valor: Pagina:
«Maximum SIL» segin EN IEC 62061 hasta «Maximum SIL 3»
Performance Level (PL) segun EN ISO 13849-1 hasta PL e
Categoria de seguridad segtn EN ISO 13849-1 hasta cat. 4
MTTF, 633
PFH, 7,02E-09
Mission time 20 afos
Tiempo de respuesta del sistema <30 ms
Dimensiones (AlXLxAn) 111,5x45%x99 mm
Datos de carcasa 119 secc. 1
Datos medioambientales 119 secc. 2
Caracteristicas principales
* Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/ i 119 secc. 3
PLe Conformidad a las normas 119 secc. 4
e Tensién de alimentacion: 24 Vdc
o, . . L Software de programacién Gemnis Studio 119 secc. 5
® Programacion visual y simulacion intuitivas y
sencillas de los programas gracias a Gemnis Puerto USB Si
Studio Entradas d idad (Ix) 16
o o o ntradas de seguridad (Ix 119 secc. 6
e Amplia disponibilidad de bloques légicos para
gestionar dispositivos externos y programas Salidas de test (Tx) 4 120 secc. 10
° Vergones personalizadas disponibles bajo Circuitos de salida de seguridad por semiconductor (OSx) 8 PNP 120 secc. 13
pedido
Certificados de calidad:
( @ AL 28
CE @ eh
Certificado de prueba CE de tipo:M6A 075157 0032
Homologacioén UL: E131787
Homologacion CCC: 2024010305656748
Homologacién TUV SUD: 210 075157 0031
Homologacion EAC: RU O-IT.PA07.B.37848/24
Disposicion de bornes Esquema de bloques
e Al |==<||TOT (| TO2| ... |TO4|[A| N1 |12 ... |128
TO1T02TO3 TO4 111 112 113 114 . | || | | || |

AN [
A1 A2 24V OV 115 116 117 118

RVV22222

< pizzato P1

O 000000 1

PWR P1 P2 111 12 N3 N4

00000000 S‘L‘ <
0S10S20S30S4 115 116 117 118

o) ) 00

0S50S60S7 0S8 121 122 123 124

= O00O0O <_<

USB 125 126 127 128 P2

INININMNININNNY

051052053084 121 122 123 124

YooooooD

085086087 0S8 125 126 127 128 ‘-|A2 QV |===<0S1 |OSZ<| o }@

Estructura del codigo

CS MP208MO0

Tipo de conexién
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte
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3A Modulo de seguridad multifuncional programable CS MP301MM0

Caracteristicas generales

Parametro: Valor: Pagina:
«Maximum SIL» segin EN IEC 62061 hasta «Maximum SIL 3»
Performance Level (PL) segiin EN ISO 13849-1 hasta PL e
Categoria de seguridad segtn EN ISO 13849-1 hasta cat. 4
MTTF, 128
PFH, 1,88E-09
Mission time 20 anos
Tiempo de respuesta del sistema <40 ms
Dimensiones (AlxLxAn) 111,5x67,5x99 mm
Datos de carcasa 119 secc. 1
— — Datos medioambientales 119 secc. 2
Caracteristicas principales
* Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/ Alimentacion 19 secc. 3
PLe Conformidad a las normas 119 secc. 4
e Tensién de alimentacion: 24 Vdc
o . e Soft d i6 G is Studi
® Programacion visual y simulacion intuitivas y ottware de programacion emnis Stdio 19 sece. 5
sencillas de los programas gracias a Gemnis Puerto USB Si
Studio
L . L. Entradas de seguridad (Ix) 24 11 )
e Amplia disponibilidad de bloques Iégicos para g 9 secc. 6
gestionar dispositivos externos y programas Salidas de test (Tx) 8 120 secc. 10
° Vers'lones personalizadas disponibles bajo Circuitos de salida de sefalizacion por semiconductor (Ox) 4 120 secc. 11
pedido
Circuitos de salida de seguridad por relé 3NO 120 secc. 14
Certificados de calidad:
UK
C& @« @ @ AL 25
Certificado de prueba CE de tipo:M6A 075157 0032
Homologacion UL: E131787
Homologacién CCC: 2024010305656748
Homologaciéon TUV SUD: 210 075157 0031
Homologacién EAC: RU [-IT.PA07.B.37848/24
Disposicion de bornes Esquema de bloques
-...|T11||T12| - ||’H|||’\2| . 148 fjeecccces 24V e eceees @.@.-@..u
13 23 33 T11 111 T12 112 131 132 133 134
NANNNNNNN [ VNN
A1 A2 24V OV T13 113 T14 114 135 136 137 138
Q002222 |2222 ki
< bizzatn Pl L} -\ -\
O 00 O Ofoooo ]
[PWR P1 P2 " H2 ||131 132 133 134
0000 0O oloooo Siz ‘KJ
001 002 003 004 n3 na || 135 136 137 138 =
(o] @) O O[|0000O
K1 K2 121 122 || 141 142 143 144
o229 . 7S RN
usB 123 124 L)
[N WNNINNININY (NN J,
001002003004 T21 121 T22 122 141 142 143 144
oo woDD|[ DD
14 24 34 T23 123 T24 124 145 146 147 148 ee{ A2 |eecccccccsd . |O04|feeccccccccccccccccccad )/ |socccen ...-

Estructura del codigo
CS MP301MO0

Tipo de conexién
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte
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Modulo de seguridad multifuncional programable CS MP302MM0 3A

Caracteristicas generales

Parametro: Valor: Pagina:
«Maximum SIL» segin EN [EC 62061 hasta «Maximum SIL 3»
Performance Level (PL) segun EN ISO 13849-1 hasta PL e
» Categoria de seguridad segtn EN ISO 13849-1 hasta cat. 4
= My
& MTTF, 535
T
&8 PFH, 1,67E-09
Sl
%{ Mission time 20 anos
Tiempo de respuesta del sistema <30 ms
Dimensiones (AlxLxAn) 111,5x67,5%x99 mm
Datos de carcasa 119 secc. 1
o T Datos medioambientales 119 secc. 2
Caracteristicas principales
* Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/ Alimentacion 19 secc. 3
PLe Conformidad a las normas 119 secc. 4
e Tensién de alimentacion: 24 Vdc
L . e Soft d i0 G is Studi
® Programacion visual y simulacion intuitivas y SRS S [PEEME emnis Studio 19 sece. 5
sencillas de los programas gracias a Gemnis Puerto USB Si
Studio
L . . Entradas de seguridad (Ix) 24 11 )
e Amplia disponibilidad de bloques Iégicos para g 9 secc. 6
gestionar dispositivos externos y programas Salidas de test (Tx) 12 120 secc. 10
° Verspnes personalizadas disponibles bajo Circuitos de salida de sefalizacion por semiconductor (Ox) 4 120 secc. 11
pedido
Circuitos de salida de seguridad por semiconductor (OSx) 4 PNP 120 secc. 12
Certificados de calidad:
UK
CE @« @ @ AL 25
Certificado de prueba CE de tipo:M6A 075157 0032
Homologacioén UL: E131787
Homologacion CCC: 2024010305656748
Homologacién TUV SUD: 210 075157 0031
Homologacion EAC: RU [-IT.PA07.B.37848/24
Disposicion de bornes Esquema de bloques
ar]e-[ror]roz] .. [r2a|F4[11][12] .. J2av}
TO1 T02 TO3 To4  T11 111 T12 12 131 132 133 134 . | || | | " | ‘l—l_,
ANNNNNNN [ QNN [
A1 A2 24V OV T13 13 T14 114 135 136 137 138
Q02222220222 "g
@ nizzao P -1
O 00 O O|[0000 ] ---""-""{
PWR P1 P2 m 12 ||131 132 133 134
0000 O 0OJ0000 %‘ <
001 002 003 004 n3 a4 || 135 136 137 138
0000 O 0||loocoo <<
0S10820S30S84 121 122 141 142 143 144
=9 92999 H - o i P
NN NININN l
001002003004 T21 21 T22 122 141 142 143 144
(TTTTTTTD | TDDD
081082083084 T23 [23 T24 124 145 146 147 148 .. ........... . |04 |eecccccccnen .-.. 0S1 @@@u

Estructura del codigo
CS MP302MO0

Tipo de conexién
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte
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Caracteristicas principales

® Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PLe

e Tension de alimentacion: 24 Vdc

e Programacion visual y simulacion intuitivas y

sencillas de los programas gracias a Gemnis
Studio

e Amplia disponibilidad de bloques légicos para

gestionar dispositivos externos y programas

e \/ersiones personalizadas disponibles bajo
pedido

Certificados de calidad:

(€®- © @Il 5

Certificado de prueba CE de tipo:M6A 075157 0032

Homologacion UL: E131787
Homologacién CCC: 2024010305656748
Homologaciéon TUV SUD: 210 075157 0031

Homologacién EAC:

Disposicion de bornes

TO1T027T03 T4 111 112 113 14 || 131 132 133 134
NAANNNNNN [ NN,

A1 A2 24V OV 115 116 117 118 || 135 136 137 138

Q0222222 | 2222

< pizzato

O 0000000000

PWR P1 P2 111 112 N3 14 |[131 132 133 134
0000

001002003004 115 116 117 118 || 135 136 137 138

00000000
0S10S20S3084 121 122 123 124 || 141 142 143 144

= 00000000

USB 125 126 127 128 || 145 146 147 148

NN NN

001002003004 121 122 123 124 || 141 142 143 144

Yoo\ vvoD

051052083084 125 126 127 128 || 145 146 147 148

Estructura del codigo

CS MP303M0

Tipo de conexion
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte
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RU O-IT.PAQ07.B.37848/24

Caracteristicas generales

Parametro:

«Maximum SIL» segin EN IEC 62061
Performance Level (PL) segiin EN ISO 13849-1
Categoria de seguridad segun EN ISO 13849-1
MTTF,
PFH,
Mission time

Tiempo de respuesta del sistema
Dimensiones (AlxLxAn)

Datos de carcasa

Datos medioambientales
Alimentacion

Conformidad a las normas
Software de programacién
Puerto USB

Entradas de seguridad (Ix)

Salidas de test (Tx)

Valor:

hasta «Maximum SIL
3»

hasta PL e
hasta cat. 4
485
1,76E-09
20 anos
<30ms

111,5x67,5x99 mm

Gemnis Studio
Si
32

4

Circuitos de salida de sefalizacién por semiconductor (Ox) 4

Circuitos de salida de seguridad por semiconductor (OSx) 4 PNP

Esquema de bloques

..... |TO1 ||702| ..| m"ngl . [148]|eccccccccccaces

] I-H

P1

P2

l

faz]eeeeeeaed[00i]007] . [00][-eeueerereeefoV ]eenes St

<4 pirzato

EIEsEd

Modulo de seguridad multifuncional programable CS MP303MO0

Pagina:

19

19

119

19

19

119

120

120

120

secc.

Secc.

Secc.

Secc.

Secc.

secc.

secc.

Secc.

Secc.
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Modulo de seguridad multifuncional programable CS MP304MO0 3A

Caracteristicas generales

Parametro: Valor: Pagina:
«Maximum SIL» segun EN IEC 62061 hasta «Maximum SIL 3»
Performance Level (PL) segun EN ISO 13849-1 hasta PL e
+ Categoria de seguridad segun EN ISO 13849-1 hasta cat. 4
& MTTF, 98
B PFH, 2,05E-09
o3
L Mission time 20 anos
Tiempo de respuesta del sistema <40 ms
Dimensiones (AlXLxAn) 111,5x675%x99 mm
Datos de carcasa 119 secc. 1
. . Datos medioambientales 19 secc. 2
Caracteristicas principales
e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/ Alimentacion 119 secc. 3
PLe Conformidad a las normas 119 secc. 4
e Tension de alimentacion: 24 Vdc
R cuf q B2 Pt i Software de programacién Gemnis Studio 119 secc. 5
e Programacion visual y simulacion intuitivas y
sencillas de los programas gracias a Gemnis Puerto USB S
Studio
- S aq E i | 2 1 .
e Amplia disponibilidad de bloques légicos para ntradas de seguridad (X 8 9 secc.6
gestionar dispositivos externos y programas Salidas de test (Tx) 4 120 secc. 10
e \/ersiones personalizadas disponibles bajo o : e :
. Circuitos de salida de sefalizacién por semiconductor (Ox) 4 120 secc. 11
pedido
Circuitos de salida de seguridad por relé 3NO+1NO 120 secc. 14
Certificados de calidad:
( @ AL 28
CE @ eh
Certificado de prueba CE de tipo:M6A 075157 0032
Homologacioén UL: E131787
Homologacion CCC: 2024010305656748
Homologacién TUV SUD: 210 075157 0031
Homologacion EAC: RU O-IT.PA07.B.37848/24
Disposicion de bornes Esquema de bloques

---~~|T11||T12| . 8 |I15||\16| . |148| peeeccecd 24V }eececes 13423 .@...

13 23 33 43 TI1TI12T13T14 [ 131 132 133 134

NAANNNNNN (NN,
A1 A2 24V OV 115 116 117 18 || 135 136 137 138
200222220222 PW ZFHN AR -\
<@ pizzato —] K3|Z|__________
O 0000000000
PWR  P1 P2 131 132 133 134 ¢
Q00000000000 Ly ™
Ki K2 K3 Ka 121 122 123 124|141 142 143 144 KAlZ__ JH S I
= 0000|0000
USB 125 126 127 28| 145 146 147 148
NN NN S‘Z\‘-‘*KJ
%%%%5555 141 142 143 144
14 24 34 44 125 126 127 128 || 145 146 147 148 e{A2 |eecccceceed|001/002| ... |O04]|cecccccccccccccccccccd OV feoocecee 14[.424 .E_Z, -

Estructura del codigo
CS MP304M0

Tipo de conexion
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte
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Caracteristicas principales

e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PLe

e Tension de alimentacion: 24 Vdc

e Programacion visual y simulacion intuitivas y
sencillas de los programas gracias a Gemnis
Studio

e Amplia disponibilidad de bloques légicos para
gestionar dispositivos externos y programas

e \lersiones personalizadas disponibles bajo
pedido

Certificados de calidad:

(€®- © @Il 5

Certificado de prueba CE de tipo:M6A 075157 0032

Homologacion UL: E131787
Homologacién CCC: 2024010305656748
Homologaciéon TUV SUD: 210 075157 0031

Homologacién EAC:

Disposicion de bornes

TO1T02T03 T04 111 112 113 114 || 131 132 133 134
NANNNNNN (|22

A1 A2 24V OV 115 116 117 118 || 135 136 137 138

Q2222222 |2222

< pizzato
O 0000000000
PWR P1 P2 111 112 13 14 || 131 132 133 134

001002003004 115 116 117 118 || I35 136 137 138

0000

00000000
081052083084 121 122 123 124 || 041042 043 044

= 0000|0000

USB 125 126 127 128 || 045046 047 048

NN NN

001002003004 121 122 123 124 || 041042043044

AN AR AR (INSINSINSINY

051052083084 125 126 127 128 || 045 046 047 048

Estructura del codigo

CS MP305M0

Tipo de conexién
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte

107

RU O-IT.PAQ07.B.37848/24

. |T01 ||T02| . -

Caracteristicas generales

Parametro:

«Maximum SIL» segun EN IEC 62061
Performance Level (PL) segun EN ISO 13849-1
Categoria de seguridad segun EN ISO 13849-1
MTTF,

PFH,
Mission time

Tiempo de respuesta del sistema
Dimensiones (AlxLxAn)

Datos de carcasa

Datos medioambientales
Alimentacion

Conformidad a las normas
Software de programacién
Puerto USB

Entradas de seguridad (Ix)

Salidas de test (Tx)

Valor:

hasta «Maximum SIL 3»
hasta PL e

hasta cat. 4

585

1,567E-09

20 anos

<30ms

111,6x67,5x99 mm

Gemnis Studio
Si
24

4

Circuitos de salida de sefalizacién por semiconductor (Ox) 12

Circuitos de salida de seguridad por semiconductor (OSx) 4 PNP

Esquema de bloques
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<4 pirzato

Modulo de seguridad multifuncional programable CS MP305M0
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Modulo de seguridad multifuncional programable CS MP306MO0

Caracteristicas principales

e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PL e

e Tension de alimentacion: 24 Vdc

e Programacion visual y simulacion intuitivas y
sencillas de los programas gracias a Gemnis
Studio

e Amplia disponibilidad de bloques l6gicos para
gestionar dispositivos externos y programas

e \lersiones personalizadas disponibles bajo
pedido

Certificados de calidad:

C€®- @ @Il 5

Certificado de prueba CE de tipo:M6A 075157 0032
Homologacioén UL: E131787
Homologacion CCC: 2024010305656748
Homologacién TUV SUD: 210 075157 0031
Homologacion EAC:

Disposicion de bornes
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Estructura del codigo
CS MP306MO0

Tipo de conexion
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte

Catalogo general PLC y Modulos de seguridad 2025-2026

RU O-IT.PAQ07.B.37848/24

- - =)

Caracteristicas generales

Parametro:

«Maximum SIL» segun EN IEC 62061
Performance Level (PL) segun EN ISO 13849-1
Categoria de seguridad segun EN ISO 13849-1
MTTF,

PFH,
Mission time

Tiempo de respuesta del sistema
Dimensiones (AlXLxAn)

Datos de carcasa

Datos medioambientales
Alimentacion

Conformidad a las normas
Software de programacién
Puerto USB

Entradas de seguridad (Ix)

Salidas de test (Tx)

Valor:

hasta «Maximum
SIL 3»

hasta PL e
hasta cat. 4
100
1,86E-09
20 anos
<40ms

111,5x67,5x99 mm

Gemnis Studio
Si
20

4

Circuitos de salida de sefalizacion por semiconductor (Ox) 12

Circuitos de salida de seguridad por relé

Esquema de bloques
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3A Modulo de seguridad multifuncional programable CS MP307MO0

Caracteristicas generales

Parametro: Valor: Pagina:
«Maximum SIL» segin EN IEC 62061 hasta «Maximum SIL 3»
Performance Level (PL) segun EN ISO 13849-1 hasta PL e
» Categoria de seguridad segun EN ISO 13849-1 hasta cat. 4
N
N MTTF, 289
S PFH, 8,38E-09
Mission time 20 afios
Tiempo de respuesta del sistema <30 ms
Dimensiones (AlxLxAn) 111,5x67,5x99 mm
Datos de carcasa 119 secc. 1
Datos medioambientales 119 secc. 2
Caracteristicas principales
® Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/ AlEmEEEn 1198 sece- 8
PLe Conformidad a las normas 119 secc. 4
e Tensién de alimentacion: 24 Vdc
L . . Software de programacion Gemnis Studio 119 secc. 5
e Programacion visual y simulacion intuitivas y
sencillas de los programas gracias a Gemnis Puerto USB Si
Studio
L o L. Entradas de seguridad (Ix) 8 119 secc. 6
e Amplia disponibilidad de bloques Iégicos para g
gestionar dispositivos externos y programas Entradas digitales desacopladas (Jx) 4 119 secc. 7
e \/ersiones personalizadas disponibles bajo
. P P I Entradas para senales analégicas de tipo 4-20 mA (Cx) 2 119 secc. 8
pedido
Entradas para senales de frecuencia de 0 a 4 kHz (Fx) 4 120 secc. 9
Certificados de calidad: Salidas de test (Tx) 4 120 secc. 10

CE @ @ eh
0323 C\CL/us cA Circuitos de salida de sefalizacién por semiconductor (Ox) 4 120 secc. 11

Certificado de prueba CE de tipo:M6A 075157 0032

o Circuitos de salida de seguridad por semiconductor (OSx) 4 PNP 120 secc. 12
Homologacion UL: E131787
Homologacién CCC: 2024010305656748
Homologaciéon TUV SUD: 210 075157 0031
Homologacion EAC: RU O-IT.PA07.B.37848/24
Disposicion de bornes Esquema de bloques
............. | } { . r e - Bl
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USB J25 J26 J27 J28|| 141 142 143 144 1 :
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Estructura del codigo
CS MP307MO0

Tipo de conexion
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte
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Modulo de seguridad multifuncional programable CS MP308MO0

Caracteristicas generales

Parametro:

«Maximum SIL» segun EN IEC 62061
Performance Level (PL) segun EN ISO 13849-1
Categoria de seguridad segun EN ISO 13849-1
MTTF,

PFH,
Mission time

Tiempo de respuesta del sistema

Dimensiones (AlxLxAn)

Valor: Pagina:

hasta «Maximum SIL 3»
hasta PL e

hasta cat. 4

548

7,27E-09

20 anos

<30 ms

111,5x675x99 mm

3A

Datos de carcasa 119 secc. 1
Datos medioambientales 119 secc. 2

Caracteristicas principales
e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/ AITMEREEER 1198seccas
PLe Conformidad a las normas 119 secc. 4

e Tensién de alimentacion: 24 Vdc

., . . L Software de programacién Gemnis Studio 119 secc. b5
e Programacion visual y simulacion intuitivas y
sencillas de los programas gracias a Gemnis Puerto USB Si
Studio .
e Amplia disponibilidad de bloques Iégicos para Entradas de seguridad (b 2 119 secc. 6
gestionar dispositivos externos y programas Salidas de test (Tx) 4 120 secc. 10
* Vers.lones PEEEElrEeEs ClEpenliales oe) Circuitos de salida de sefalizacion por semiconductor (Ox) 8 120 secc. 11
pedido
Circuitos de salida de seguridad por semiconductor (OSx) 8 PNP 120 secc. 13

Certificados de calidad:

C€®- @ @Il 5

Certificado de prueba CE de tipo:M6A 075157 0032
Homologacioén UL: E131787

Homologacion CCC: 2024010305656748
Homologacién TUV SUD: 210 075157 0031
Homologacion EAC: RU O-IT.PAQ07.B.37848/24

Disposicion de bornes Esquema de bloques
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Estructura del codigo
CS MP308M0

Tipo de conexion
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte
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3A

Caracteristicas principales

® Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PLe

e Tensién de alimentacion: 24 Vdc

e Programacion visual y simulacion intuitivas y
sencillas de los programas gracias a Gemnis
Studio

e Amplia disponibilidad de bloques Iégicos para
gestionar dispositivos externos y programas

e \lersiones personalizadas disponibles bajo
pedido

Certificados de calidad:

(€®- © @Il 5

Certificado de prueba CE de tipo:M6A 075157 0032

Homologacion UL: E131787
Homologacién CCC: 2024010305656748
Homologaciéon TUV SUD: 210 075157 0031

Homologacion EAC: RU O-IT.PAQ07.B.37848/24

Disposicion de bornes
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[T D|
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Estructura del codigo

CS MP309M0

Tipo de conexién
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte

m

|T01 ||T02| e

Caracteristicas generales

Parametro:

«Maximum SIL» segun EN IEC 62061
Performance Level (PL) segun EN ISO 13849-1
Categoria de seguridad segun EN ISO 13849-1
MTTF,

PFH,
Mission time

Tiempo de respuesta del sistema
Dimensiones (AlxLxAn)

Datos de carcasa

Datos medioambientales
Alimentacion

Conformidad a las normas
Software de programacién
Puerto USB

Entradas de seguridad (Ix)
Salidas de test (Tx)

Circuitos de salida de seguridad por semiconductor (OSx)

Esquema de bloques

|m||mz| I 7] | S PY/tV] SOy
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<4 pirzato

Modulo de seguridad multifuncional programable CS MP309MO0

Valor: Pagina:
hasta «Maximum SIL 3»

hasta PL e

hasta cat. 4

496

746E-09

20 anos

<30 ms

111,5x675%x99 mm

19 secc.
19 secc.
119 secc.
119 secc.
Gemnis Studio 119 secc.
Si
32 119 secc.
4 120 secc.
8 PNP 120 secc.
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Modulo de seguridad multifuncional programable CS MP310MM0 3A

Caracteristicas generales

Parametro: Valor: Pagina:
«Maximum SIL» segun EN IEC 62061 hasta «Maximum SIL 3»
Performance Level (PL) segun EN ISO 13849-1 hasta PL e
tN Categoria de seguridad segun EN ISO 13849-1 hasta cat. 4
%"3 . MTTF, 288
& PFH, 3,46E-09
L Mission time 20 afnos
Tiempo de respuesta del sistema <30 ms
Dimensiones (AlXLxAn) 111,5x675x99 mm
Datos de carcasa 119 secc. 1
Datos medioambientales 119 secc. 2
Caracteristicas principales
® Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/ Alimentacion 19 secc. 3
PLe Conformidad a las normas 119 secc. 4
e Tensién de alimentacion: 24 Vdc
., . . o Software de programacién Gemnis Studio 119 secc. 5
e Programacion visual y simulacion intuitivas y
sencillas de los programas gracias a Gemnis Puerto USB Si
Studio Entradas d dad (Ix)
L o L. ntradas de seguridad (Ix 8 119 secc. 6
e Amplia disponibilidad de bloques Iégicos para g
gestionar dispositivos externos y programas Entradas digitales desacopladas (Jx) 8 119 secc. 7
e \lersiones personalizadas disponibles bajo :
. P P I Entradas para senales de frecuencia de 0 a 4 kHz (Fx) 8 120 secc. 9
pedido
Salidas de test (Tx) 4 120 secc. 10
Certificados de calidad: Circuitos de salida de senalizacion por semiconductor (Ox) 4 120 secc. 11

CE @s @ ch
0% 23 C\EL/us cA Circuitos de salida de seguridad por semiconductor (OSx) 4 PNP 120 secc. 12

Certificado de prueba CE de tipo:M6A 075157 0032
Homologacioén UL: E131787

Homologacion CCC: 2024010305656748
Homologacién TUV SUD: 210 075157 0031
Homologacion EAC: RU O-IT.PAQ07.B.37848/24

Disposicion de bornes Esquema de bloques
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Estructura del codigo

CS MP310M0

Tipo de conexion
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte
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3A

Caracteristicas principales

® Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PL e

e Tensién de alimentacion: 24 Vdc

® Programacion visual y simulacion intuitivas y
sencillas de los programas gracias a Gemnis
Studio

e Amplia disponibilidad de bloques légicos para
gestionar dispositivos externos y programas

e \lersiones personalizadas disponibles bajo
pedido

Certificados de calidad:

(€®- © @Il 5

Certificado de prueba CE de tipo:M6A 075157 0032

Homologacion UL: E131787
Homologacién CCC: 2024010305656748
Homologaciéon TUV SUD: 210 075157 0031

Homologacién EAC:

Disposicion de bornes
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Estructura del codigo

CS MP311MO0

Tipo de conexién
M conector con bornes de tornillo

X  conector con bornes de resorte

113

RU O-IT.PAQ07.B.37848/24

Caracteristicas generales

Parametro:

«Maximum SIL» segun EN IEC 62061
Performance Level (PL) segin EN ISO 13849-1
Categoria de seguridad segun EN ISO 13849-1
MTTF,

PFH,
Mission time

Tiempo de respuesta del sistema

Dimensiones (AlxLxAn)

Datos de carcasa

Datos medioambientales

Alimentacion

Conformidad a las normas

Software de programacién

Puerto USB

Entradas de seguridad (Ix)

Entradas para senales analdgicas de tipo 4-20 mA (Cx)
Salidas de test (Tx)

Circuitos de salida de sefalizacién por semiconductor (Ox)

Circuitos de salida de seguridad por semiconductor (OSx)

Esquema de bloques

Modulo de seguridad multifuncional programable CS MP311MO0

Valor: Pagina:
hasta «Maximum SIL 3»
hasta PL e

hasta cat. 4

363

7,52E-09

20 anos

<30 ms

111,5x67,5x99 mm

19 secc.
19 secc.
19 secc.
19 secc.
Gemnis Studio 19 secc.
Si
20 19 secc.
2 19 secc.
4 120 secc.
4 120 secc.
4 PNP 120 secc.
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Modulo de seguridad multifuncional programable CS MP312MO0 3A

Caracteristicas generales

Parametro: Valor: Pagina:
«Maximum SIL» segun EN IEC 62061 hasta «Maximum SIL 3»
Performance Level (PL) segin EN ISO 13849-1 hasta PL e
Categoria de seguridad segun EN ISO 13849-1 hasta cat. 4
MTTF, 380
PFH, 8,20E-09
Mission time 20 afos
Tiempo de respuesta del sistema <30 ms
Dimensiones (AlxLxAn) 111,6x67,5x99 mm
Datos de carcasa 119 secc. 1
Datos medioambientales 119 secc. 2
Caracteristicas principales
L . Alimentacion 119 secc. 3
® Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/

PL e Conformidad a las normas 19 secc. 4
* Tension de alimentacion: 24 Vdc Software de programacién Gemnis Studio 119 secc. 5
® Programacion visual y simulacién intuitivas y

Puerto USB Si

sencillas de los programas gracias a Gemnis
Studio Entradas de seguridad (Ix) 16 119 secc. 6
e Amplia disponibilidad de bloques l6gicos para

; ; o Entradas digitales desacopladas (Jx) 4 119 secc. 7
gestionar dispositivos externos y programas
e \lersiones personalizadas disponibles bajo Entradas para sefales de frecuencia de 0 a 4 kHz (Fx) 4 120 secc. 9
pedido Salidas de test (Tx) 8 120 secc. 10
Certificados de calidad: Circuitos de salida de seguridad por semiconductor (OSx) 8 PNP 120 secc. 12
UK
C& @ @ @ Al 25
Certificado de prueba CE de tipo:M6A 075157 0032
Homologacioén UL: E131787
Homologacion CCC: 2024010305656748
Homologacién TUV SUD: 210 075157 0031
Homologacion EAC: RU O-IT.PA07.B.37848/24
Disposicion de bornes Esquema de bloques

o |

TO1 T02T03 To4 TN TI2T13T14 |[ A3 A4 A4 A4

TNTNTNTNYNYININIM (7,17, 17,17

Al A2 24V OV 115 116 117 118 [[F1A F1B F2A F2B

22222222 : :
A pizzato : < :
Q99 2229 : >>‘ |

00000000
osios205305 115 116 117 18I0 O O O

WM 43 14

Y
~

pomm———

055 056 057 058 121 122 123 124

= 0000|0000

USB 125 126 127 128 || Jas M6 a7 a8 H >

NN |

051052 053 054 121 122 123 124 || w1 w2 U3 w4

OO O DDDD || VIYIIY

055056 057 058 125 126 127 128 || Ja5 J6 147 Jag

ceeeccceead =k

LEﬂ@%E}@g .......... [ [ e — e

Estructura del codigo
CS MP312M0

Tipo de conexién
M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte
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3A

Caracteristicas generales

Parametro:

«Maximum SIL» segun EN IEC 62061

Modulo de seguridad multifuncional programable CS MP401MM0

Valor: Pagina:

hasta «Maximum SIL 3»

Performance Level (PL) segin EN ISO 13849-1 hasta PL e
Categoria de seguridad segun EN ISO 13849-1 hasta cat. 4
MTTF, 434

PFH, 1,73E-09
Mission time 20 afos
Tiempo de respuesta del sistema <30 ms

Dimensiones (AlxLxAn)

111,5x90x99 mm

Datos de carcasa 119 secc. 1
Datos medioambientales 119 secc. 2
Caracteristicas principales
. . Alimentacion 119 secc. 3
e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PLe Conformidad a las normas 19 secc. 4

e Tensién de alimentacién: 24 Vdc

Software de programacién Gemnis Studio 119 secc. 5
® Programacion visual y simulacién intuitivas y
sencillas de los programas gracias a Gemnis Puzis LSE E
Studio Entradas de seguridad (Ix) 40 119 secc. 6
e Amplia disponibilidad de bloques l6gicos para ;
. . . Salidas de test (Tx) 4 120 secc. 10
gestionar dispositivos externos y programas
e \lersiones personalizadas disponibles bajo Circuitos de salida de sefalizacion por semiconductor (Ox) 12 120 secc. 11
pedido Circuitos de salida de seguridad por semiconductor (OSx) 4 PNP 120 secc. 12

Certificados de calidad:

(€®- © @Il 5

Certificado de prueba CE de tipo:M6A 075157 0032

Homologacion UL: E131787
Homologacién CCC: 2024010305656748
Homologaciéon TUV SUD: 210 075157 0031

Homologacién EAC:

RU O-IT.PAQ07.B.37848/24

Disposicion de bornes Esquema de bloques

Estructura del codigo

CS MP401M0

Tipo de conexion

M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte

115
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..... |T01 ||T02| ..|m |||12 | . [158 [feeecaccccccaaan 24\}eeeccccaes
TO1T02T0O3 TO4 111 112 113 114 131 132 133 134 151 152 153 154
NANNNNNNN|| (2222 Q0 [
A1 A2 24V OV 115 116 117 118 135 136 137 138 155 156 157 158
< pizato P I
P% P1 P2 111 112 13 14 131 132 133 134 151 152 153 154 < <
>
001002003004 115 116 117 118 135 136 137 138 155 156 157 158 (
OO0 0000 [ONC <
0S10S20S30S4 121 122 123 124 141 142 143 144 061062 063 064 <
= OO0O0O||/00O00 0000 I IR N

125 126 127 128 ||| 145 146 147 148 065066 067 068 P2
001002003004 121 122 123 124 141 142 143 144 061 062 063 064 l
\)7a) )R L | NSINSINSINSA 70707
0S1082083084 125 126 127 128 145 146 147 148 065 066 067 068 .. ........... . |OB8| |seeeecccccne .... S1 |052| 0S3| |OSE .o

Catalogo general PLC y Modulos de seguridad 2025-2026



Modulo de seguridad multifuncional programable CS MP402MO0

Caracteristicas generales

Parametro:

«Maximum SIL» segin EN |IEC 62061

Valor: Pagina:

hasta «Maximum SIL 3»

Performance Level (PL) segun EN ISO 13849-1 hasta PL e
Categoria de seguridad segun EN ISO 13849-1 hasta cat. 4
MTTF, 478

PFH, 7,24E-09
Mission time 20 afos
Tiempo de respuesta del sistema <30 ms

Dimensiones (AlxLxAn)

111,5x90x99 mm

3A

Datos de carcasa 19 secc. 1
. .. Datos medioambientales 19 secc. 2
Caracteristicas principales
e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/ Alimentacion 19 secc. 3
PLe Conformidad a las normas 19 secc. 4
® Tension de alimentacion: 24 Vdc
L . . Software de programacién Gemnis Studio 119 secc. 5
e Programacion visual y simulacion intuitivas y
sencillas de los programas gracias a Gemnis Puerto USB Si
Studio
L o . Entradas de seguridad (Ix) 32 119 secc. 6
e Amplia disponibilidad de bloques l6gicos para g
gestionar dispositivos externos y programas Salidas de test (Tx) 12 120 secc. 10
° Vers.,lones personalizadas disponibles bajo Circuitos de salida de sefalizacién por semiconductor (Ox) 8 120 secc. 11
pedido
Circuitos de salida de seguridad por semiconductor (OSx) 8 PNP 120 secc. 13

Certificados de calidad:

C€®- @ @Il 5

Certificado de prueba CE de tipo:M6A 075157 0032

Homologacioén UL:
Homologacion CCC:

E131787
2024010305656748

Homologacién TUV SUD: 210 075157 0031

Homologacion EAC:

RU O-IT.PAQ07.B.37848/24

Disposicion de bornes

Estructura del cédigo

Esquema de bloques
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Q0000 O
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0000 O 0000 0000
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123 124 145 146 147 148 065 066 067 068 L] P2
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Yoo oo VVVYITID
0S50860S7 0S8 T23 123 T24 124 145 146 147 148 065 066 067 068 *{ A2 |seecccccccs ... |OB8[|eeccccccccecd OV |senes S1 @’l }@"

CS MP402M0

Tipo de conexién
M conector con bornes de tornillo

X  conector con bornes de resorte
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3A

Caracteristicas principales

e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/
PL e

e Tension de alimentacion: 24 Vdc

® Programacion visual y simulacion intuitivas y
sencillas de los programas gracias a Gemnis
Studio

e Amplia disponibilidad de bloques Iégicos para

gestionar dispositivos externos y programas

e \lersiones personalizadas disponibles bajo
pedido

Certificados de calidad:

(€®- © @Il 5

Certificado de prueba CE de tipo:M6A 075157 0032

Homologacion UL: E131787
Homologacién CCC: 2024010305656748
Homologaciéon TUV SUD: 210 075157 0031

Homologacién EAC:

Disposicion de bornes

RU O-IT.PAQ07.B.37848/24

o

PWR P1 P2 11 112 N3 114

Q0000000
051082083084 115 116 117 118

TO1T02T03 TO4 111 112 113 114 131 132 133 134 151 152 153 154
SNNNNNNN||[ 22220088
A1 A2 24V OV 115 116 117 118 135 136 137 138 155 156 157 158
Q0222222 | 22222222
< pizzato

131 132 133 134 151 152 153 154

135 136 137 138 155 156 157 158

o [eNe]| |[o)oXoXoXoXoXo )]
085086087088 121 122 123 124 ||| a1 W2 143 142 061062 063 064
= O000O0 0000

125 126 127 128 ||| W W6 147 14 OG5 066 O67 OGS
(NINNINININNIN [ ENINNINININNINY
051052053084 121 122 123 124 ||| 141 12 43 144 061062 063 084
[alzal7a)7a87 878787 | | NSINSINSINSA L) 707)

055086057 0S8 125 126 127 128

145 146 147 148 065 066 067 068

Estructura del cédigo

CS MP403MO0

Tipo de conexién

M conector con bornes de tornillo

X conector con bornes de resorte
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Caracteristicas generales

Parametro:

«Maximum SIL» segun EN IEC 62061
Performance Level (PL) segin EN ISO 13849-1
Categoria de seguridad segun EN ISO 13849-1
MTTF,

PFH,
Mission time

Tiempo de respuesta del sistema

Dimensiones (AlxLxAn)

Datos de carcasa

Datos medioambientales

Alimentacion

Conformidad a las normas

Software de programacién

Puerto USB

Entradas de seguridad (Ix)

Salidas de test (Tx)

Circuitos de salida de sefalizacion por semiconductor (Ox)

Circuitos de salida de seguridad por semiconductor (OSx)

Esquema de bloques

..... |T01 ||T02| - ..|m ||\12 | . |158 [ |eeeeececcccceae 24V}eeescccces

I

P1

P2

R R Ol Y R T | R vy W @@D@

<4 pirzato

Modulo de seguridad multifuncional programable CS MP403MO0

Valor: Pagina:
hasta «Maximum SIL 3»
hasta PL e

hasta cat. 4

438

742E-09

20 anos

<30 ms

111,5x90x99 mm

19 secc.
19 secc.
119 secc.
119 secc.
Gemnis Studio 119 secc.
Si
40 19 secc.
4 120 secc.
8 120 secc.
8 PNP 120 secc.
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Modulo de seguridad multifuncional programable CS MP406MO

Caracteristicas generales

Parametro:

«Maximum SIL» segun EN IEC 62061
Performance Level (PL) segin EN ISO 13849-1
Categoria de seguridad segun EN ISO 13849-1
MTTF,

PFH,
Mission time

Tiempo de respuesta del sistema

Dimensiones (AlIxLxAn)

Valor: Pagina:
hasta «Maximum SIL 3»
hasta PL e

hasta cat. 4

473

1,54E-09

20 anos

<30 ms

111,5x90x99 mm

3A

Datos de carcasa 19 secc. 1
. .. Datos medioambientales 19 secc. 2
Caracteristicas principales
e Para aplicaciones de seguridad hasta SIL 3/ Alimentacion 19 secc. 3
PLe Conformidad a las normas 19 secc. 4
e Tensién de alimentacion: 24 Vdc
. . e Software de programacién Gemnis Studio 119 secc. 5
e Programacion visual y simulacion intuitivas y
sencillas de los programas gracias a Gemnis Puerto USB Si
Studio
L o . Entradas de seguridad (Ix) 32 119 secc. 6
e Amplia disponibilidad de bloques l6gicos para g
gestionar dispositivos externos y programas Salidas de test (Tx) 4 120 secc. 10
° Vers'lones personalizadas disponibles bajo Circuitos de salida de sefializacién por semiconductor (Ox) 20 120 secc. 11
pedido
Circuitos de salida de seguridad por semiconductor (OSx) 4 PNP 120 secc. 13
Certificados de calidad:
UK
CE @« @ @ AL 25
Certificado de prueba CE de tipo:M6A 075157 0032
Homologacioén UL: E131787
Homologacion CCC: 2024010305656748
Homologacién TUV SUD: 210 075157 0031
Homologacion EAC: RU O-IT.PA07.B.37848/24
Disposicion de bornes Esquema de bloques
.. ... |T()] ||T02| ..lH] ||HZ | . | 158 |eecccccccccccan 24\ peeccccccs
T01T02T03 TO4 111 112 113 114 131 132 133 134 151 152 153 154
SN NONS ||[22028888 [
A1 A2 24V OV 115 116 117 118 135 136 137 138 155 156 157 158
Q0202222 || 20222222 ':_g_
< pizzato || P
F% P1 P2 111 12 N3 14 131 132 133 134 151 152 153 154
00000000
001002003004 115 116 117 118 135 136 137 138 155 156 157 158
o o [eNe]| |[o)eXeNoNoXoXoXeO]
081082083084 121 122 123 124 041042043044 061 062 063 064
= OO0 O||[000O0 0000 P2
125 126 127 128 ||| O45046 047048 065 066 067 068 L,
NN [N NN NN J,
001002003004 121 122 123 124 041042043044 061 062 063 064
(a)7a)7a)va)72)7)78 7] | | INSINSINSINSAZZ0 7707707
051052053084 125 126 127 128 ||| 045 046 047 048 065 066 067 068 A PVY R 002 ............ ..... 051 @ 053 {6_5—4'..
Estructura del codigo
Tipo de conexién
M conector con bornes de tornillo
X conector con bornes de resorte
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3A

Datos técnicos

1) Carcasa
Carcasa:

Grado de proteccion:

Dimensiones, secciones de los cables,
par de apriete de los bornes:

2) Datos ambientales
Temperatura de trabajo:
Temperatura de almacén:
Grado de contaminacion:
Categoria de sobretension:

3) Alimentacion

Tension nominal A1-A2 (U ):
Ondulacion residual max. en DC:
Tolerancia de tension de alimentacion:
Consumo nominal (sin carga):
Proteccién contra cortocircuitos:
Tiempo de intervencién PTC:

Proteccion interna contra cortocircuitos
en las salidas (Tx, Ox):

Corriente méxima suministrada por el
maodulo como suma de las salidas de
tipos Tx y Ox:

Tiempo de autotest durante el arranque:

4) Conformidad a las normas

Poliamida PA 66, autoextin-
guible VO segun UL 94
IP40 (carcasa)

IP20 (regleta de bornes)

Péagina 136, tipo C/E

0°C ... +55°C
-20°C ... +70°C
externo 3, interno 2
Il

24 Vdc

10%

+15% de U,

<3W

resistencia PTC, h=1,5 A
Intervencion > 100 ms,
rearme >3 s

Electrénica

05A
<2s

EN 60947-1, EN 60947-5-1, EN 60204-1, EN ISO 13849-1,

EN ISO 13855, EN ISO 14118, EN ISO 12100, EN ISO 13850,

EN 60529, EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1, EN 61326-3-1,
EN 60664-1, EN 62061, EN IEC 63000, UL 508, CSA C22.2 No. 14,

GB/T14048.5

Conforme a las siguientes directivas:

Directiva sobre méaquinas 2006/42/CE, Directiva EMC 2014/30/UE,

Directiva RoHS 2011/65/UE.

Caracteristicas homologadas por la UL

Electrical ratings:
Input:
Relay output:

4-48 inputs rated 24V dc, 5 mA
230/240 Vac, 4 A general use,
C300 pilot duty

Semiconductor output (when relay is not available):
up to 4 outputs rated 24V dc, 500 mA or
up to 8 outputs rated 24 Vdc, 400 mA

Semiconductor auxiliary output:

up to 32 outputs rated 24 V dc, 500 mA max
Auxiliary analogic outputs: up to 4 rated 24V dc, 20 mA max

Notes:

- Use 60 or 75°C copper (Cu) conductor and wire size No. 30-12 AWG, stranded or solid.

-The terminal tightening torque of 5-7 Ib in.

- Only for 24 Vac/dc versions: supply from remote Class 2 source or limited voltage limited energy.

- Utiliser des conducteurs en cuivre (Cu) 60 ou 75°C rigides ou flexibles de section 30-12 AWG.

- Couple de serrage des bornes de 5-7 Lb In.

- Seulement pour les versions 24 Vac/dc, alimenter avec sources de classes 2 ou avec tension

limitée et énergie limitée.

Caracteristicas homologadas por la TUV SUD

Tension asignada de alimentacion (U ): 24 Vdc (-15% ... +15%)

Modulos de seguridad multifuncionales programables CS MP

5) Gemnis Studio

El software Gemnis Studio es el entorno de desarrollo grafico que
permite crear, simular y depurar los programas concebidos para su
integracion en los modulos de la familia Gemnis.

El software se facilitara con una licencia de usuario a aquellas perso-
nas que quieran programar estos moédulos. Sélo tendran que regis-
trarse previamente en nuestro sitio web www.gemnis.com.

En el sitio web puede descargarse la version méas actual del sof-
tware que permite programar los modulos de seguridad de la familia

0°C ... +55°C

<30 ms

< 40 ms para versiones con
salidas por relé

Conformidad a las normas: EN ISO 13849-1:2015 (Cat.4, PL e),
EN 61508-1:2010 (SIL 3), EN 61508-2:2010 (SIL 3),
EN 61508-3:2010 (SIL 3), EN 62061:2005/A1:2013/A2:2015 (SIL CL 3)

Temperatura ambiente:
Tiempo de respuesta:

119

Gemnis.

Requisitos minimos para la descarga del software Gemnis

Studio
Ordenador y procesador:

Memoria:
Disco duro:
Monitor:

Sistema operativo:

6) Circuitos de entrada (Ix)

Tensién y corriente en los circuitos de
entrada:

Senales de entrada:

Separacion galvanica:

Duracion minima de la sefal de entrada:
Filtrado de las sefales de entrada:

Resistencia méxima de entrada:
Capacidad méxima de entrada:

Sistema x86 con frecuen-
cia de reloj de 1 GHz

256 MB

150 MB

Monitor con resolucion
1280 x 800 o superior
Microsoft Windows 10

0 superior

NET 4.6.2

Acrobat Reader

24\, 5 mA

0-8V (Off), 12-24 V (On)
No

10 ms

Si, duracion méxima de la
interferencia 0,4 ms

100 Q

470 nF contra masa

470 nF entre dos conduc-
tores

7) Circuitos de entrada desacoplados (Jx)

Tension y corriente en los circuitos de
entrada:

Senales de entrada:

Separacion galvanica:

Tension de aislamiento (U):

Duracion minima de la sefal de entrada:
Filtrado de las senales de entrada:

Resistencia méxima de entrada:
Capacidad méxima de entrada:

24\, 5 mA

0-8V (Off), 12-24 V (On)
Si

500V

10 ms

Si, duracion maxima de la
interferencia 0,4 ms

100 Q

470 nF contra masa

470 nF entre dos conduc-
tores

NB: Las tensiones y corrientes indicadas hacen referencia a los bornes de ali-
mentacion (Ax, trate cada mdédulo individualmente) de la placa en la que se

encuentran los bornes de tipo Jx.

8) Circuitos de entrada analdgicos (Cx)
Tension asignada de alimentacién:

Tipo de entradas analégicas:

Rango de medicion:

Precisién en todo el rango de medicion:
Resolucion:

Resistencia de entrada:

Corriente maxima aplicable:

24 Vdc £15%

bucle de corriente 4-20 mA
0...25mA

1 % + 1 digito

0,01 mA

100 Ohm

30 mA

<4 pirzato

Sensores gestionados: tipo «source» con 2 o 3 hilos
Separacion galvanica: Si

Tension de aislamiento (U)): 500V

NB: Las tensiones y corrientes indicadas hacen referencia a los bornes de ali-

mentacion (Ax, trate cada mdédulo individualmente) de la placa en la que se
encuentran los bornes de tipo Cx.

Catalogo general PLC y Modulos de seguridad 2025-2026



9) Circuitos de entrada de frecuencia (Fx)

Tension asignada de alimentacién:
Tension y corriente en los circuitos de
entrada:

Compruebe la tensién de alimentacién de

los sensores de proximidad conectados:
Frecuencia méxima detectable:
Frecuencia minima detectable:

Precision en la deteccién de la frecuencia:
Resolucion:

24 Vdc £15%
24 Vdc, 7 mA

24 \Vdc £20%
4 kHz

1 Hz

1 % + 1 digito
0,1 Hz

Tiempo minimo para la deteccion de parada del eje: 1 s

Separacion galvanica:
Tension de aislamiento (U):

Si
500V

NB: Las tensiones y corrientes indicadas hacen referencia a los bornes de ali-
mentacion (Ax, trate cada modulo individualmente) de la placa en la que se

encuentran los bornes de tipo Fx.

10) Circuitos con senales de test (Tx)
Tipo de senal:

Suma maxima de corrientes:
Proteccion contra cortocircuitos:

Intermitente 100 Hz 24V/0V,
ciclo de operacion 50%
Vea Alimentacién

Si

11) Circuitos de salida de seiializacion por semiconductor (Ox)

Tipo de salida:

Corriente méaxima por salida:

Suma méxima de corrientes:
Tension soportada al impulso (U, ):
Tension asignada de aislamiento (U):
Proteccién contra cortocircuitos:
Separacion galvanica:

PNP

05A

vea Alimentacion
0,8 kV

32V

Si

No

12) Circuitos de salida de seguridad por semiconductor (0Sx) con

4 salidas de seguridad

Tension asignada 24V-0V:

Numero de salidas:

Tipo de salida:

Corriente méxima por salida:

Suma méxima de corrientes en la salida:
Corriente minima:

Carga capacitiva maxima contra la masa
por salida:

Carga inductiva maxima por salida:
Fusible de proteccion:

Separacion galvanica:

Tension soportada al impulso (U‘mp):
Tension asignada de aislamiento (U):
Deteccion de cortocircuitos entre las
salidas:

Duracion de impulsos de desactivacion en

las salidas de seguridad:

24 \dc
4

PNP
0,5A
2A

10 mA

400 nF
500 mH

2 A tipo gG
Si
0,8 kV
32V

Si

< 300 ps

13) Circuitos de salida de seguridad por semiconductor (OSx) con

8 salidas de seguridad

Tension asignada 24V-0V:

Numero de salidas:

Tipo de salida:

Corriente méaxima por salida:

Suma maxima de corrientes en la salida:
Corriente minima:

Carga capacitiva maxima contra la masa
por salida:

Carga inductiva méaxima por salida:

Catalogo general PLC y Modulos de seguridad 2025-2026

24 Vdc
8

PNP
04A
3A

10 mA

400 nF
500 mH

Fusible de proteccion:

Separacioén galvénica:

Tension soportada al impulso (U‘mp):
Tension asignada de aislamiento (U):
Deteccion de cortocircuitos entre las
salidas:

Duracion de impulsos de desactivacion en

las salidas de seguridad:

o\ 3A

4 A tipo gG
Si

0,8 kV
32V

Si

< 300 us

14) Circuitos de salida de seguridad por relé

Tension asignada 24V-0V:
Tipo de contacto:

Material de los contactos:

Tension conmutable méxima:
Corriente méxima por contacto:
Suma méxima de corrientes X |, %:
Corriente minima:

Fusible de proteccion:

Carga méxima:

Tension soportada al impulso (U, ):

imp

Tension asignada de aislamiento (U):

Categoria de empleo (EN 60947-5-1):

Categoria de empleo (UL 508):
Resistencia del contacto:
Durabilidad mecanica:
Durabilidad eléctrica:

Separacion galvanica:

24 Vdc

Contactos guiados segun
EN 50205

aleacion de plata

230 Vac; 300 Vdc

6 A

36 A?

10 mA

4 A tipo gG

1380 VA/W

4 kV

500V

AC15 (Ue=230V, le=3A);
DC13 (Ue=24V, le=4A

(6 ciclos de op./minuto)
C300

< 100 mQ

>10 millones de ciclos de
operaciones

>100.000 ciclos de opera-
ciones

Si

La capacidad de carga y el nUmero de contactos de salida se pueden
aumentar mediante modulos de ampliaciéon o contactores.

Vea paginas 75-83.

4 pizzato
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- Modulos multifuncionales preprogramados CS MF

Introduccion

GEMNIS

Certificados de calidad:

CE@w @ @ AL ES

Certificado de prueba CE de tipo:
Homologacion UL:
Homologacion CCC:
Homologacién TUV SUD:
Homologacion EAC:

Estructura del codigo

CS MF201M

Codigo de hardware

eee  codigo de hardware

Tipo de conexién

M conector con bornes de tornillo

0-Pee

Cada vez mas usuarios desean productos que ofrezcan mds funciones de seguridad pero
que, al mismo tiempo, sean méas sencillos de gestionar que un PLC de seguridad y que no
requieran el cableado tan complejo que requieren los moédulos de seguridad tradicionales.
Estos problemas se hacen aun mas evidentes cuando las funciones de seguridad, como es
tipico, son mayores de 3 0 4 o cuando la gestién del software de un PLC de seguridad resulta
muy costosa en comparacion con la complejidad del problema (compra de software, cursos
de formacion, programacion de todos los modulos, gestion y almacenamiento del software,
actualizaciones, etc.).

Pizzato Elettrica presenta Gemnis, una serie de modulos electronicos preprogramados para
aplicaciones especificas del cliente o para macrofunciones generales de seguridad tipicas
en la industria. En las paginas siguientes, se listan algunos productos preprogramados para
macrofunciones generales tipicas del sector industrial. Estos productos se pueden adquirir por
separado. Cualquier cliente que requiera un producto preprogramado para sus requerimientos,
puede ponerse en contacto con el servicio técnico de Pizzato Elettrica (cantidades minimas
requeridas).

Las ventajas para los clientes son basicamente la sencilla gestion de los productos (adquiridos
como componentes acabados) y la reduccién general de costes (no se debe instalar ni gestio-
nar ningun software, uso inmediato de los productos).

Todos los productos de la serie Gemnis ofrecen soluciones para los circuitos de nivel SIL 3
(EN 62061), PL e (EN ISO 13849-1) o la categoria 4 (EN ISO 13849-1).

M6A 075157 0032

2024010305656748
Z10 075157 0031
RU [O-IT.PA07.B.37848/24

Codigo de programa

Pee c6digo de programa

Tension de alimentacion
0 24Vdc
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Sinopsis de productos

Codigo de producto Funciones ejecutadas

CS MF201M0-P1

CS MF202M10-P2

CS MF202M0-P3

CS MF202V10-P4

CS MF202M0-P5

CS MF202M0-P6

CS MF202M0-P7

CS MF202M0-P8

CS MF20410-P10

Leyenda:

Supervision de 2 resguardos (con enlace AND) y 1

paro de emergencia con arranque automatico o ma- §

nual controlado.

Supervision de 4 resguardos (con enlace AND), 1 se- §

lector de bypass y 1 paro de emergencia, arranque
automatico o manual controlado, senal de habilita-
cion general.

Supervision de 6 resguardos (con enlace AND, con-
tactos 2NC), 1 paro de emergencia, arrangue auto-
matico o manual controlado.

Supervision de 6 resguardos (con enlace AND, con- !

tactos TNO+1NC), 1 paro de emergencia, arranque
automatico o manual controlado.

Supervision de 4 resguardos con salidas indepen-
dientes, 1 selector de bypass y 1 paro de emergen-
cia, arranque automatico o manual controlado, sefal
de habilitacion general.

Supervision de 2 resguardos, 1 selector de bypass

y 1 paro de emergencia, arranque automatico o ma-

nual controlado, senal de habilitacion general. Tres
salidas instantdneas y una salida temporizada con
selector a 4 tiempos. Delay On/Off seleccionable.

Supervision de 4 resguardos (con enlace AND) con

interruptores con bloqueo de puerta, principio de

funcionamiento «D», 1 paro de emergencia, arran-
que controlado. Dos salidas instantdneas y dos sa-
lidas temporizadas mediante selector a 4 tiempos.

Supervision de 4 resguardos (con enlace AND) con
funcionamiento «E», 1 paro de emergencia, arran-

que controlado. Dos salidas instantaneas y dos sa-
lidas temporizadas mediante selector a 4 tiempos.

Supervision de 4 resguardos con enlace AND (sa-

lidas OSSD) y 1 paro de emergencia con arranque
automatico o manual controlado.

STary

Supervision de resguardos moviles Funcion de inicio

Supervision de resguardos moviles i@@
con blogueo

Selector de bypass

Paro de emergencia
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Salidas de  Salidas de
seguridad sefalizaciéon

w

NO

4 PNP

4 PNP

4 PNP

4 PNP

4 PNP

4 PNP

4 PNP

3NO

Selector de tiempos

Entrada de habilitaci

4 PNP

4 PNP

4 PNP

4 PNP

4 PNP

4 PNP

4 PNP

4 PNP

4 PNP
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Modulo preprogramado CS MF201M0-P1

Cddigo de producto
CS MF201M0-P1

Funciones principales Salidas

e Supervision de 2 resguardos
e Supervision de 1 paro de emergencia

® Arranque automatico o manual controlado

Programa de aplicacion: P1

e Salidas de seguridad 3NO
® 4 salidas de senalizacion PNP

Datos técnicos: vea CS MP201MO

Dimensiones, secciones de los cables, par de apriete de los
bornes: pagina 136, tipo C

Esquema de bloques: pagina 138

Disposicion de bornes: pagina 138

El programa de aplicacion memorizado en el modulo lleva a cabo una o més funciones de seguridad como se indica en el siguiente esquema de bloques:

AUTO/MAN

06] AND

IN2
[ |IN3

L—iN1  ouTf—

outl >> — :
out2 >> ——
A

out3 >> —
out4 >> — =
004 5

07[ START 09] or
——IN ouT IN1T ouT|
CONTROL IN2
- 1
08] START
——IN ouT
CONTROL
[MAN T ]

123
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Modulo preprogramado CS MF202M0-P2

Codigo de producto
CS MF202M0-P2

Funciones principales Salidas Datos técnicos: vea CS MP202MO0

* Supervision de 4 resguardos ® 4 salidas de seguridad PNP Dimensiones, secciones de los cables, par de apriete de los
® | selector de bypass e 4 salidas de sefalizaciéon PNP bornes: pagina 136, tipo C

e paro de emergenc]a Esquema de bloques: pagina 138

e Arranque automatico o manual controlado Disposicion|de bornes: pagina 138

e Sefial de habilitacion general

Programa de aplicacion: P2

El programa de aplicacion memorizado en el modulo lleva a cabo una o mas funciones de seguridad como se indica en el siguiente esquema de bloques:

@ szco | I g
.................. To1 po= N1 our
: pqlt|  ERROR F << |08y
@ - K [ & 13[ START 15] oR ) :
H : X Cane ] IN out IN1  ouT— | OS2
: I_/—f_ xﬁ CONTROL IN 2 "I—I_E
i — >1 osagy
14[ START oV i
N ouT — —¥
CONTROL :
> out2
1] or
N1 ouT :
—1{IN2
12] AND
IN1 ouT
— |IN2 :
A1 IZI;
out1 >> — :
[ ootz
out2 >>
@ sis R
out3 >> — :
X
out4 >> — :
-
M _:ﬁ&
ouT :
ERROR l

09

T02 ouT
126 ERROR
AUTO/MAN
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Modulo preprogramado CS MF202MO0-P3

Caodigo de producto
CS MF202M0-P3

Funciones principales Salidas Datos técnicos: vea CS MP202MO0

e Supervision de 6 resguardos (contactos 2NC) ® 4 salidas de seguridad PNP Dimensiones, secciones de los cables, par de apriete de los
® 1 paro de emergencia * 4 salidas de sefalizacion PNP  bornes: pagina 136, tipo C

e Arranque automatico o manual controlado Esquema de bloques: pagina 138

Disposicion de bornes: pagina 138

Programa de aplicacion: P3

El programa de aplicacion memorizado en el moédulo lleva a cabo una o mas funciones de seguridad como se indica en el siguiente esquema de bloques:

X seci | 14] AND
T01 ouT out1 > IN1  OUT
ERROR out2 >> IN 2 :
X >> out1 &

A1
—A )

[P ERD |~ jooig
ouT ? out3 >> IN1  OuT

ERROR out4 >> IN2 7‘< 002 ror
A >> out2 =

&

Ay

Ay

16] AND A2

out5 > IN1  OUT —

>>out3 out6 >> IN2 :

24 VE

1 orlosig

>> outd 10[ AND 11 START 13 or ;

Liin1  our : IN ouT| IN1  ouTf—1 082/

L—{in2 — CONTROL IN2 X

IN3 :

IN4 H

i & >1 Forossy

—1 N6 = :

—is e Forlosig

X

12[START oV

>> out5 —IN ouT — 1 x,

[ |CONTROL :

L >> out6

:[ 125 ERROR l

AUTO/MAN

Cga] =
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Modulo preprogramado CS MF202MO0-P4

Caodigo de producto
CS MF202M0-P4

Funciones principales Salidas Datos técnicos: vea CS MP202MO0

e Supervision de 6 resguardos (contactos e 4 salidas de seguridad PNP Dimensiones, secciones de los cables, par de apriete de los
TNC+1NO) e 4 salidas de senalizacion PNP  bornes: pagina 136, tipo C

e 1 paro de emergencia Esquema de bloques: pagina 138

e Arranque automatico o manual controlado Rispeoigionjselooec]peiagies

Programa de aplicacion: P4

El programa de aplicacion memorizado en el modulo lleva a cabo una o mas funciones de seguridad como se indica en el siguiente esquema de bloques:

14] AND
outl >> IN1  OuT :
out2 >> IN 2 :

K >> out1 &

A
—AR

@ sz | 15 AND | A |0t

ouT ? out3 >> IN1T OUuT :

ERROR out4 >> IN2 002 rori

l >> out2 =

& 00357
00457

8 saci | ] 16] AND A2

out5 > IN1  OUT — X

>> out3 outé >> IN2 :

‘ 24 VIZIE

] s ]osty

>> outd 10] AND 11] START 13] oR . :

L{iN1 our IN ouT INT  ouTf—1 PaS Y OSZE‘

L—1IN2 —] CONTROL IN2 |

IN3 :

IN4 H

B seoi =t >1 Furslosig

IN6 NT _ ¥ - :

T —|i: — Forlosiy
2| ERROR 12[ START OV i
<02 >> out5 N ouT| — 11—
|CONTROL

L >> out6

STag,

®

AUTO/MAN : K
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3B Modulo preprogramado CS MF202MO0-P5

Caodigo de producto
CS MF202M0-P5

Funciones principales Salidas Datos técnicos: vea CS MP202M0

e Supervision de 4 resguardos con salidas ¢ 4 salidas de seguridad PNP Dimensiones, secciones de los cables, par de apriete de los
independientes ® 4 salidas de sefalizacion PNP  bornes: pagina 136, tipo C

« 1 selector de bypass Esquema de bloques: pagina 138

e 1 paro de emergencia Disposicion de bornes: pagina 138

e Arranque automatico o manual controlado
e Senal de habilitacién general

Programa de aplicacion: P5

El programa de aplicacion memorizado en el modulo lleva a cabo una o mas funciones de seguridad como se indica en el siguiente esquema de bloques:

16] START 18] OR
IN ouT—{IN1  our]
CONTROL IN2
- 1
>> outd 17[ START
12| AND —IN  our
IN1 ouT —| CONTROL
1 IN2
— IN3
&
2NC
>> out2 19[START | [21] or
B s | 13] AND N IN  ouT—{IN1  ouTf—
CONTROL IN2
ouT IN1 ouT
ERROR — IN2
© % L T 1in3 > 1
& NT _ ¥ -
—"’“’g
20[ START :
—In ouT| 0s1
out | |os2ps,
ERROR K
:
4 H
e oS35
:
o >> outd 22[ START 24] OR _r<_x'<_| 0S4
IN ouT—IN1  outl— ;
B s | 0] oR 14] AND J CONTROL IN2 —1 OV
&—IN1  ouT IN1  OuT :
ERS&I7 —{n2 H e >1 ;
Sl g - :
- 1 23[START
—|IN ouT :
>> out4 CONTROL
M _s2ci | 1] or 15 AND
ouT —IN1  ouT IN1  OuT H
ERRORK —IN2 Nz :
| —_— H
- 1 8 L 25 START 27] OR
IN ouT—{IN1  our| i
:m CONTROL IN2 :
07 :
our| > 1
ERROR [CNT —] _— :
) A1 g
26] START out1 >>— :
M —1IN ouT 001 '
ERggg CONTROL out2 >>—
/8\ X
out3 >>— :
m 003557
out4 >>— :
OUT; B
00457
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Modulo preprogramado CS MF202MO0-P6

Cadigo de producto
CS MF202M0-P6

Funciones principales Salidas o
e Supervision de 2 resguardos e Tres salidas instantaneas y una salida  Datos técnicos: vea CS MP202MO0 _
* 1 bypass de seguridad PNP temporizada Dlmen3|orje_s, secciones de los cables, par de apriete de los
* 1 paro de emergencia ¢ 4 salidas de senalizacion PNP bornes: pagina 136, tipo C
® Arranque automatico o manual Esquema de bloques: pagina 138
controlado Disposicion de bornes: pagina 138

e Senal de habilitacion general
e Delay On/Off seleccionable
e Selector a 4 tiempos

Programa de aplicacion: P6

El programa de aplicacion memorizado en el médulo lleva a cabo una o més funciones de seguridad como se indica en el siguiente esquema de bloques:

11] AND 12[ START 14] OR 24V
IN1  OuT IN ouT IN1T  ouT ] X
IN2 CONTROL IN2
—IN4
e & =1
= rJoszy
[@ s2c | felsmes s rfossg
ouT CONTROL
[r]oses
K — oV IZ!E
[MAN T ]
— :

[Delay |

ouTt >> outd

ERROR K

ANC+INO

c=2s

I

16 LKTBL
BIN BOUT

ERROR l

o
(=
=1

out1 >>e— :
0015

out2 >> —
ouzgy

out3 >> — i
out4 >>e— :
004

— A2 sz

DELAY ON (+24V) :

128
DELAY OFF (ov) | *2¢V X out
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Modulo preprogramado CS MF202MO0-P7

Codigo de producto
CS MF202M0-P7

Funciones principales

e Supervision de 4 resguardos con
interruptores con bloqueo de puerta,
principio «D» (puerta bloqueada cuando
el electroimén esta desexcitado)

e 1 paro de emergencia
e Arranque controlado

Salidas

e 2 salidas instantaneas y 2 salidas
de seguridad PNP temporizadas con
selector a 4 tiempos

¢ 4 salidas de senalizacion PNP

Datos técnicos: vea CS MP202M0

Dimensiones, secciones de los cables, par de apriete de los
bornes: pagina 136, tipo C

Esquema de bloques: pagina 138
Disposicion de bornes: pagina 138

e Salida OS4 para el control del blogueo

de puerta

Programa de aplicacion: P7

El programa de aplicacion memorizado en el modulo lleva a cabo una o més funciones de seguridad como se indica en el siguiente esquema de bloques:

m
a
A
o
A

i

2N
Tc=0,3s

O

>> out2

i

=i

o
c
=1

2NC
Tc=0,3s

>> out3

!

e

ouT

11 START

CNT — %

IN OuTI—
CONTROL

[Delay off |
Time=xx s

14| LKTBL

BIN BOUT

out1 >> —]
out2 >> —

out3 >>—

out4 >>—

129
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Modulo preprogramado CS MF202MO0-P8

Cadigo de producto
CS MF202M0-P8

Funciones principales Salidas Datos técnicos: vea CS MP202MO

e Supervision de 4 resguardos con e 2 salidas instanténeas y 2 salidas Dimensiones, secciones de los cables, par de apriete de los
interruptores con bloqueo de puerta, de seguridad PNP temporizadas con bornes: pagina 136, tipo C
principio «E» (puerta bloqueada cuando selector a 4 tiempos Esquema de bloques: pagina 138
el electroiméan esta excitado) e 4 salidas de senalizaciéon PNP Disposicién de bornes: pagina 138

® | paro de emergencia e Salida OS4 para el control del bloqueo

e Arranque controlado de puerta

Programa de aplicacion: P8
El programa de aplicacion memorizado en el modulo lleva a cabo una o méas funciones de seguridad como se indica en el siguiente esquema de bloques:

11 START
—]IN ouT[—
] CONTROL
[Delay off ]
Time=xx s
13 OR
IN1 ouTf—
IN2
14] LKTBL -
BIN BOUT |—
‘ A1 &:
out1 >>— :
10/ PULSE A
out2 >>— H
IN ouTf—
.
out3 >>—
[ Jousy
X
Time=1s out4 >> — H
:
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Modulo preprogramado CS MF204MO0-P10

Codigo de producto
CS MF204M0-P10

Funciongs principales Salidas Datos técnicos: vea CS MP204MO0

e Supervision de 4 resguardos con enlace  Salidas de seguridad 3NO Dimensiones, secciones de los cables, par de apriete de los
AND (salidas OSSD) e 4 salidas de sefalizacién PNP bornes: pégina 136, tipo C

e | paro de emergencia Esquema de bloques: pagina 138

e Arranque automatico o manual Disposicién de bornes: pagina 138

controlado

Programa de aplicacion: P10

El programa de aplicacion memorizado en el modulo lleva a cabo una o més funciones de seguridad como se indica en el siguiente esquema de bloques:

>> out1 00] AND

INO OuT|
IN1
IN2

ne &

1
l

]
|

>> out2

1

]

l— >> out3
out1 >> — oot
% out2 >> —| < ﬂ&
out3 >> — 0359
outd >> —| ﬂ&
l—» out4 :
01] START
@ sic_| w our
CONTROL 03] orR
A
IN2
> 1
02] START
: [ SiC |
AUT/MAN ;o : ’kT14 ouT :yONTRO?.UT
H i ERROR z
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Notas
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Prescripciones de uso

Notas: Las posiciones de los contactos indicadas en el esquema solo son ejemplos y solo tienen validez bajo las condiciones de trabajo especificadas, con la maquina
en funcionamiento, los resguardos cerrados y los dispositivos de emergencia desactivados. Para mds informacién, vea la documentacion relativa a cada funcién de
seguridad especifica (pagina 399).

Leyenda
IXI In  Borne de entrada n . On Salida de sefalizacion Sensores Funciones
™ g o do test por semiconductor n Tibo ID [re[sTART] Tipo
orne de senal de test n ’ .
ZI— Salida de seguridad por IN ouT|
OSn, 5 ) 9 P CONTROL
. . . , . semiconductor n
ﬁ Si estéd activa, el modulo cambia
al estado de error con codigo de Salida de seguridad A 4
! - N Parémetros Parémetros
error n (vea Funcionamiento) = Xl porrelé n —

Definiciones

Programa de aplicacién: La parte del software interno orientada a la aplicacion.

Estado de «Power On»: El estado del dispositivo que empieza en el momento de la conexion y dura hasta que finalizan los controles internos.
Estado de «Run»: El estado del dispositivo tras finalizar la fase «Power On» (si no se ha producido ningun error), en el cual se abre el programa
de aplicacion.

Estado de «Error»: El estado del dispositivo cuando se detecta un fallo. En este estado, el mddulo se pone en el estado de seguridad, es decir,
se abren todas las salidas de seguridad.

Fallo: Un fallo puede ser interno o externo al médulo de seguridad. El médulo detecta autobnomamente los fallos internos gracias a su estructura
redundante y autocontrolada. Un fallo externo al médulo se puede detectar gracias al programa de aplicacion. De ello, se deduce que la definicién
de fallo externo depende directamente de la aplicacion (vea nota A).

Funcionamiento

Tras aplicar la tension de alimentacion, el médulo entra en el estado Power On y realiza un autodiagndstico interno. En esta fase, los dos LED
(P1, P2) de los procesadores se mantienen encendidos con luz roja durante aprox. 1 segundo. Si los tests internos terminan sin anomalias, los
dos LED se apagan y el médulo entra en el estado Run y ejecuta el programa de aplicacion. Si los tests de arranque no terminan con éxito, el
maodulo entra en el estado Error y los LED de los procesadores senalizan la anomalia manteniéndose encendidos con luz roja.

Los LED verdes para la alimentacion y las entradas del médulo no estén controlados por los procesadores y muestran inmediatamente el estado
de las entradas/salidas correspondientes.

Cuando el médulo se encuentra en el estado Run y no se sefaliza ningun fallo, los dos LED (P1, P2) siguen apagados.

En el estado Run, el médulo puede detectar fallos externos, por ejemplo, a causa de un cortocircuito, o estados invélidos de las entradas (vea
nota A). Segun el tipo de fallo detectado, el programa de aplicacion puede forzar al médulo a cambiar al estado de Error para indicar el fallo. En
este caso, el programa de aplicacién puede comunicar un cédigo de error mediante una secuencia de parpadeos de los LED (P1, P2).

Durante el estado de Run, paralelamente a la ejecucion del programa de aplicacion, el modulo efectla constantemente una serie de tests
internos para comprobar el correcto funcionamiento del hardware. Si se detecta algun fallo, el médulo pasa al estado de Error.

Cuando este se encuentra en el estado de Error, el mddulo se pone bajo el estado de seguridad, es decir, se abren todas las salidas de seguridad,
y el programa de aplicacion y las entradas del sistema se dejan de evaluar. Ademas, las salidas de sefnalizacion por semiconductor se mantienen
inalteradas (los cambios en las entradas no les afectan) con el valor que se ha configurado en el programa de aplicacion antes de entrar en el
estado de Error. Para restablecer el médulo, es suficiente apagarlo durante un tiempo suficiente (vea datos técnicos) y volver a encender.

Nota A: Un cortocircuito no significa siempre un fallo. Por ejemplo, en un pulsador de paro de emergencia normal con dos contactos NC, la apertura de los contactos
es la senal que debe evaluarse y un cortocircuito entre los dos contactos supone un fallo. En cambio, en una alfombra de seguridad con tecnologia de 4 hilos, la
situacién es opuesta y un cortocircuito entre hilos es la sefial que debe evaluarse mientras que la interrupcion de los hilos es un fallo.

Senalizacion de fallos

LED LED Causa posible de fallo
PWR P1yP2
Falta de alimentacién, conexiones erréneas, hilos de alimentacion cortados, rotura de los fusibles
Off O |off O .
externos. Fallo en el modulo.
Verde ® |Off O Funcionamiento normal.
. Fallo irreparable.
Verde @ |Rojo o Accién recomendada: Enviar el médulo para la reparacion.
Roio X 1 @)1 Fallo reparable: Sobrecorriente en las salidas Tx o Ox.
Verde o ! Accion recomendada: Desconectar las salidas de sefalizacion por semiconductor (Ox) y las salidas
Azul x 1 o)1 . ) T
de test (Tx) para comprobar si se ha producido un cortocircuito externo.
Fallo reparable. Problema detectado en la OSx (cortocircuito contra la masa o polo positivo o corto-
Verde PS Rojo x 1 @)1 circuito entre dos OSx).
Azul x 2 ®))) 2 | Accion recomendada: desconectar las salidas de seguridad para comprobar si hay problemas en las
conexiones externas de las salidas OSx.
Verde Rojo x 1 ®)) 1 |Fallo reparable. Temperatura del médulo fuera de los limites.
Azul x 3 ®))) 3 | Accion recomendada: Colocar el modulo dentro de los limites de temperatura admisibles.
Verde °® Rojo x 1 ®))) 1 |Fallo reparable: Alimentacion insuficiente en los bornes 24 V-0 V.
Azul x 4 ®)) 4 | Accion recomendada: Comprobar las conexiones eléctricas.
El programa de aplicacion ha llevado el médulo al estado de Error. Cédigo Error N. Tipicamente
Verde ® |Azulx N ®)N deb!qo a errores en Ia?s entradas (cortocircuitos externos, estados no permltld.os).l )
Accién recomendada: Desconectar las entradas para comprobar si hay cortocircuitos. Encontrara
mas informacién en la documentacién del programa de aplicacién.
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Descripcion rapida de las principales funciones de seguridad (CS MFeeees)

SENSORES

Salidas ouT La salida OUT esta activa cuando la entrada esté cerrada y no hay ningun error

ERROR La salida ERROR esté activa cuando se detecta un fallo eléctrico en la senal de entrada
Parametros Ninguno
Ejemplos Pulsador de inicio; Pulsador de paro; Contacto simple

Supervisién de una senal estatica

Salidas ouT La salida OUT estéa activa cuando se aplican 24 Vdc en la entrada
Parametros Ninguno
Ejemplos Sensores genéricos con salida PNP; Sefales de habilitacion

Supervisién de dos contactos dependientes

Salidas ouT La salida OUT est4 activa cuando ambas entradas se encuentran en el estado normal o de seguridad, y no se han producido errores
ERROR La salida ERROR esté activa cuando no se respetan los tiempos de simultaneidad o en el caso que se haya detectado un fallo eléctrico en
las senales de entrada
Parametros 2NC/1NO+1NC | Posicion de los contactos en el estado normal o de seguridad
Te Tiempo méximo de simultaneidad en segundos
Ejemplos Pulsador de paro de emergencia; Interruptor por cable; Interruptor con dos contactos conectados; Selectores de modo con dos posicio-

nes, bidireccionales; Dos interruptores distintos pero con dependencia temporal

Supervisién de dos contactos independientes

Salidas ouT La salida OUT est4 activa cuando ambas entradas se encuentran en el estado normal o de seguridad, y no se han producido errores
ERROR La salida ERROR esté activa cuando se detecta un fallo eléctrico en las sefales de entrada

Parametros 2NC / INO+1NC | Posicién de los contactos en el estado normal o de seguridad

Ejemplos Dos interruptores; Sensor magnético

Selector de modo con 2 - 8 posiciones

Salidas ouT La salida emite un valor numérico de 1 a 8 correspondiente a la entrada activa, 0 en caso de error

ERROR La salida ERROR esté activa si estén activas varias entradas o ninguna, o cuando se detecta un fallo eléctrico en las senales de entrada
Parametros NumPos Numero de contactos de entrada (de 2 a 8)
Ejemplos Selectores de modo con un contacto comun y entre 2 y 8 salidas
FUNCIONES
Funcion AND Funcion logica AND
Salidas ouT La salida OUT se activa solo en presencia de todas las sehales de entrada IN
Funcién DELAY Activacion/desactivacion retardada de un proceso
Salidas ouT La salida OUT se activa en presencia de la sefal de entrada IN con un retardo Td (pardmetro tipo Don)

Si se disipa la sefal de entrada IN, se desactiva la salida OUT con un retardo Td (parémetro tipo Doff)

Don / Doff Tipo de retardo, a la activacion Don (delay-on) o a la desactivacion Doff (delay-off)
Parametros — — —

Td Duracion del retardo a la activacion o a la desactivacion
Funcion NOR Funcion légica NOR
Salidas ouT La salida OUT se activa solo en ausencia de todas las senales de entrada IN
Funcion OR Funcion légica OR
Salidas ouT La salida OUT se activa solo en presencia de al menos una sefial de entrada IN
Funcion PULSE Activacion de un proceso durante un breve periodo de tiempo
Salidas ouT La salida OUT se activa con el flanco descendente de la sefial IN y permanece activa durante el tiempo Tp ajustado
Parametros Tp Duracion del impulso
Funcion START Activacion de un proceso
Salidas ouT El flanco (vea pardmetro) de la sefal CONTROL activa la salida OUT cuando la sefial de entrada IN esta presente.

Permanece activa mientras la sefal IN esté presente
Parametros MAN / CNT MAN = activacion con flanco ascendente, CNT = activacién con flanco descendente
Funcion LKTBL Lookup table; tabla de conversién entre datos del mismo tipo
Salidas BOUT Dato convertido en la salida. Valor inicial = 0
, Cantidad de La cantidad de datos presentes en la tabla

Parametros datos

Advertencia legal:

Sujeto a cambios sin previo aviso y a errores. Los datos de esta hoja han sido comprobados cuidadosamente y representan valores tipicos de la produccién en serie. Las descripciones del dispositivo
y sus aplicaciones, los contextos de uso, los detalles de los controles externos, la informacion sobre la instalacion y el funcionamiento se proporcionan segun nuestro leal saber y entender. Sin
embargo, esto no significa que las caracteristicas descritas puedan dar lugar a una responsabilidad legal que vaya més alla de las "Condiciones Generales de Venta" mencionadas en el catalogo general
de Pizzato Elettrica. El cliente/usuario esté obligado a leer nuestras informaciones y recomendaciones, y las normativas técnicas pertinentes antes de usar los productos para sus propios fines.
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Dibujos acotados, caracteristicas de las carcasas

Tipo A, espesor de carcasa 22,5 mm

Datos de conexion

Par de apriete de los bornes: 0,5...0,6 Nm
Seccion de los cables: 0,2...2,5 mm?
24..12 AWG

Montaje
Se puede fijar en rail DIN

22.5

[ 1]
SO

2222

, 115 ,
| |
[

2
|
, 114 |

Conector con bornes de tornillo

111.5

225, 14 -
Bornes de tornillo Conector con bornes de resorte
Tipo B, espesor de carcasa 22,5 mm
Datos de conexion 25 , 126 |
Par de apriete de los bornes: 0,5...0,6 Nm | !
Seccion de los cables: 0,2...2,5 mm? @‘ |
24..12 AWG 6
Montaje
Se puede fijar en rail DIN
&

Todas las dimensiones de los dibujos estan en mm

135

| 128.5 |
T 1
Conector con bornes de tornillo
25 ) 126 )
| | ! _

0

~
1285 ,

Conector con bornes de resorte
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Tipo C, espesor de carcasa 45 mm

Datos de conexion

Par de apriete de los bornes: 0,5...0,6 Nm
Seccion de los cables: 0,2...2,5 mm?
24..12 AWG

Montaje
Se puede fijar en rail DIN

, 45 , 115

' |
I | |
22522 DSOS

A
4+
oS b
SR
%

) 114 |

, 115

105 ‘

| 45 | 114

Bornes de tornillo

Tipo D, espesor de carcasa 22,5 mm

Conector con bornes de resorte

L. 25 88.5
Datos de conexion I i
Par de apriete de los bornes: 0,5...0,6 Nm | v
Seccion de los cables: 0,2...2,5 mm? |
24..12 AWG 588§
Montaje
Se puede fijar en rail DIN
2922
|
[ 1 —_ 1
| 9 |
Conector con bornes de tornillo
_ 25 , 885

1105

91 B

Bornes de tornillo

Todas las dimensiones de los dibujos estdan en mm
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Dibujos acotados, caracteristicas de las carcasas

Tipo E, espesor de carcasa 67,5 mm

Datos de conexion

Par de apriete de los bornes: 0,5...0,6 Nm
Seccion de los cables: 0,2...2,5 mm?
24..12 AWG

Montaje
Se puede fijar en rail DIN

67.5

SO 2222

T T[TV

111.5

110.5

67.5 | 114 |

Bornes de tornillo

Tipo F, espesor de carcasa 90 mm

Datos de conexion
Par de apriete de los bornes:
Seccion de los cables:

0,5...0,6 Nm
0,2...2,5 mm?
24..12 AWG

Montaje
Se puede fijar en rail DIN

Conector con bornes de resorte

90 9 ‘ 1115 ‘

1115 |

-7

1105

90

¥

T
=

Bornes de tornillo

Todas las dimensiones de los dibujos estan en mm
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Conector con bornes de resorte
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Disposicion de bornes de la serie CS MF
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Introduccion a la seguridad

1- Introduccion

El objetivo de esta seccidon es proporcionar al fabricante de la maquina una introduccién répida a algunas normas relacionadas con la segu-
ridad de las méaquinas, aclarar principios bésicos y proporcionar ejemplos de aplicacion. Esta breve guia abarca Unicamente los aspectos
relacionados con la seguridad funcional de la maquina, es decir, el conjunto de medidas para proteger al operario de los riesgos derivados
de su funcionamiento y los aspectos relacionados con el disefio y eleccion de los dispositivos de enclavamiento asociados a los resguar-
dos.

No recoge los riesgos procedentes de otras fuentes de peligro, como la presencia de electricidad, recipientes a presion, atmosferas explo-
sivas, etc., que en cualquier caso deben ser evaluados por el fabricante de la méquina.

Pizzato Elettrica ha preparado este documento a su leal saber y entender, teniendo en cuenta las normas, interpretaciones y tecnologias
existentes. Por lo tanto, el cliente final siempre debe evaluar los ejemplos proporcionados en este documento de acuerdo con el estado
actual de la tecnologia/normativa y estos no le eximen de sus responsabilidades. Pizzato Elettrica no asume ninguna responsabilidad por
los ejemplos proporcionados y no excluye la posibilidad de que los datos proporcionados contengan imprecisiones o errores involuntarios.

2- Proyectar de forma segura. Estructura de la normativa europea

Cualquier dispositivo o maquinaria, para poder ser comercializado libremente
en los paises miembro de la Unién Europea, debe cumplir los requisitos de las
directivas comunitarias. Estas establecen los principios generales para que los
fabricantes comercialicen productos que no sean peligrosos para los operarios.
La gama de productos y los diversos peligros posibles es muy amplia y, por este
motivo, se han publicado varias directivas a lo largo del tiempo. Algunos ejem-
plos son la Directiva de baja tension 2014/35/UE, la Directiva sobre atmosferas explosivas
2014/34/UE, la Directiva sobre compatibilidad electromagnética 2014/30/UE, etc.
Los peligros que derivan del funcionamiento de las maquinas se recogen en la
Directiva sobre maquinas 2006/42/EC.

La conformidad con las directivas esta certificada mediante la emisién de la
Declaracién de Conformidad por parte del fabricante y de la colocacion del mar-
cado CE en la méquina.

Para la evaluacion de riesgos que presenta la maquina y para la realizacion de
los sistemas de seguridad para proteger al operario de estos riesgos, los orga-
nismos europeos de normalizacion CEN y CENELEC han publicado una serie de
normas que traducen el contenido de las directivas en indicaciones técnicas.
Las normas publicadas en el Diario Oficial de la Uniéon Europea se consideran
harmonizadas. El fabricante que aplica estas normas para la certificacion de sus
maquinas tiene la presuncién de conformidad con las directivas.

Las normas para la seguridad de las maquinas se clasifican en tres tipos: A, By C.

Normas de tipo A: Son normas que tratan los conceptos bésicos y los principios
de diseno general para la fabricacién de todas las maquinas.

Normas de tipo B: Son normas que tratan uno o mas aspectos especificos y se
subdividen en las siguientes normas:

¢ B1: Normas relativas a algunos aspectos de la seguridad (por ejemplo, distancias
de seguridad, temperaturas, interferencias, etc.)

* B2: Normas relativas a los dispositivos de seguridad (por ejemplo, dispositivos
de mando bimanual, dispositivos de enclavamiento, resguardos, etc.)

Normas de tipo C: Son normas que tratan detalladamente las prescripciones

de seguridad para grupos especificos de maquinas (p. ej. prensas hidraulicas,

maquinas de moldeo por inyeccioén, etc.)

El fabricante de los dispositivos o maquinas debera, primero de todo, com-
probar si su producto esta recogido en una norma de tipo C. En caso de que
asi sea, esta norma prevé las prescripciones de seguridad, sino se aplicaran
las normas de tipo B para cada aspecto especifico o dispositivo del producto.
Si faltan especificaciones, el fabricante aplicard los principios basicos de las
normas de tipo A.

3 - Diseno de maquinas seguras. El analisis de riesgos

NORMAS DETIPO A
por ejemplo:

EN ISO 12100. Seguridad de las méaquinas. Principios
generales para el disefio. Evaluacién del riesgo y reduc-
cién del riesgo.

NORMAS DETIPO B1
por ejemplo:

EN IEC 62061. Seguridad de las méaquinas. Seguridad fun-
cional de sistemas de mando eléctricos, electrénicos y
electrénicos programables relativos a la seguridad

EN ISO 13849-1 e -2. Partes de los sistemas de mando
relativas a la seguridad

NORMAS DETIPO B2
por ejemplo:

EN ISO 13851. Dispositivos de mando a dos manos

EN ISO 13850. Paro de emergencia

EN ISO 14119. Dispositivos de enclavamiento asociados a
resguardos

EN 60204-1. Equipo eléctrico de las méquinas

EN 60947-5-1. Aparatos electromecanicos para circuitos
de mando.

NORMAS DETIPO C
por ejemplo:

EN ISO 20430. Maquinaria de pléasticos y caucho.
Mégquinas de moldeo por inyeccion.

EN 415-1. Seguridad de las maquinas de embalaje

EN ISO 16092-1 y EN ISO 16092-2. Prensas mecanicas

EN ISO 16092-1 y EN ISO 16092-3. Prensas hidraulicas

EN ISO 19085-6. Seguridad de las maquinas para trabajar
la madera. Fresadoras de una cara, con herramienta rota-
tiva. Parte 1: Tupies de un solo husillo vertical.

El primer paso para la fabricaciéon de una maquina segura consiste en identificar cuales son los posibles peligros a los que se veran
expuestos los operarios. La identificacion y clasificacién de los peligros permiten definir el riesgo para el operario o bien la combinacién
de la probabilidad de que el peligro se produzca y los posibles dafos.

La metodologia para el anélisis, la evaluacion y el procedimiento de reduccién de riesgos se define en la norma EN ISO 12100, un modelo
ciclico de anélisis en el que, una vez fijados los objetivos iniciales, se evallan repetidamente el andlisis de riesgos y las posibles solucio-
nes para limitarlos hasta que se cumplan los objetivos iniciales.

El modelo introducido en esta norma prevé que, después de un andlisis de riesgos, se proceda a reducirlos/eliminarlos siguiendo los
pasos a continuacion:

1) la eliminacién de riesgos en su origen mediante la aplicacion de directrices de disefo intrinsecamente seguras y la estructuracion de
los sistemas;

2) la reduccion de los riesgos mediante sistemas de proteccion y control,

3) la identificacion de los riesgos residuales mediante senalizacién e informacion a los operarios.
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Dado que cada maquina presenta riesgos y que no es posible eliminar completamente todos los posibles riesgos relacionados, el objetivo
es reducir los riesgos de la maquina a niveles residuales aceptables.

En caso que el riesgo se reduzca mediante un sistema de control, entra en juego la norma EN ISO 13849-1, que proporciona un modelo
de evaluacion de la calidad de este sistema. De este modo, si se indica un riesgo de un cierto nivel, es posible aplicar una funcion de
seguridad de nivel igual o superior.

INICIO

’ N
1 l \

Definicion de los limites

Andlisis del riesgo efectuado
de acuerdo con la EN ISO 12100

aellaimaquina {vea 833 S = Se refiere a la EN 1SO 12100
® Se refiere a la EN 1ISO 13849-1
|dentificacién de los peligros ¢ La EN ,ISO 13849-2 proporciona ayuda adicional para la
(vea parrafos 4°y 6.4%) El proceso iterativo de evaluacion

reduccioén de riesgos debe
" > q llevarse a cabo
Estimacién del riesgo or senarado para cada
(vea 5.59) por sep P .
peligro en las respectivas
condiciones de uso (funcion)

Evaluacion del riesgo

(vea 5.6 2 . .
L No ¢Han surgido B
L ai nuevos
peligros?
¢Elriesgo ha estado Si'
reducido adecuadamente? —+ FIN Comprobacién de los sistemas de
control relacionados con la seguridad
de acuerdo con la EN ISO 13849-1
\\ | No J
/’— \\
Proceso de reduccion del riesgo 4 Identificacion de las funciones de seguridad \‘\
para el peligro identificado: que debe llevar a cabo el SRP/CS \
1) Mediante estructura intrinseca H
2) Mediante resguardos » . " H
3) A través de las instrucciones de uso Para cada funqon de seg_undad, especifique !
(vea EN 1SO 12100, figura 1) las caracteristicas requeridas (vea parrafo 5°) !
]
' E
Definicién del nivel de rendimiento !
Para cada requerido PL (vea 4.3y anexo A°) H
. p )
¢Las medidas de proteccion St ;Lén;ognu”dad I E
selecc!onadas depender; de un seleccionada Disefio e implementacién técnica de la 1
sistema de control: funcién de seguridad: Identificacién de las i
partes relativas a la seguridad que realizan !
la funcion de seguridad (vea 4.4°) !
No !
Evaluacion del nivel de rendimiento PL i
(vea 4.5 ®) teniendo en cuenta: H
- Categoria (vea pérrafo 6°) H
- MTTF, (vea anexos C °y DP) H
- DC (vea anexo E?) \
- CCF (vea anexo F?) H
- Si existe: software (vea 4.6° H
y anexo J®) de la parte relativa i
a la seguridad examinada !
1
1
Comprobacién del PL de la No H
funcién de seguridad: e H
PL>PL, ? (vea 4.7 % i
]
)
& Si' !
)
)
., 7 No H
Evaluacion (vea clausula 8). '
¢Se han cumplido E
todos los requisitos? !
)
.. !
& Si !
)
i
Si' ¢Se han analizado No H
todas las funciones de seguridad? E
‘\ I"
\\\~ ------------------------------------------------------- ”’

Nota: Esta figura estd formada por la combinacion de las figuras 1y 3 de la EN ISO 13849-1. Los textos proporcionados son la traducciéon no oficial de los textos
presentes en la norma.
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Introduccion a la seguridad

4 - Apertura positiva, redundancia, diversificacion y autocontrol

Modo positivo y modo negativo.

Segun la norma EN ISO 12100, si un componente mecanico movil arrastra inevitablemente otro componente, ya sea por contacto directo
o mediante elementos rigidos, se dice que estos componentes estan conectados en modo positivo. Si, por el contrario, el desplaza-
miento de un componente mecdanico permite que un segundo componente se mueva libremente (por ejemplo, por la gravedad, accion

de un resorte, etc.), la conexion entre los dos es negativa.

Modo positivo

Méquina en funcionamiento

Maquina parada
Puerta cerrada

Puerta abierta

Fallos peligrosos: la maquina sigue funcionando.

Roldana Roldana
desgastada desalineada

Modo negativo

Méquina en funcionamiento
Puerta cerrada

Méquina parada
Puerta abierta

Fallos peligrosos: la méquina sigue funcionando.

Contactos Resorte
pegados danado

La conexion positiva permite evitar los fallos peligrosos arriba mencionados mediante un mantenimiento preventivo. Con la conexion
negativa, se pueden producir fallos en el interior del interruptor dificiles de detectar.
Con la conexion positiva, se pueden abrir los contactos incluso si hay fallos internos (contactos pegados o resorte daiado) y se

para la maquina.

Resorte Méquina
danado - parada

141

Contactos Maquina
pegados parada
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Uso de los interruptores en las aplicaciones de seguridad
Cuando en una funcién de seguridad solo se utiliza un interruptor, este se debe actuar de modo positivo. Para aplicaciones de seguridad, se

utiliza el contacto de apertura (normalmente cerrado) que debe ser de apertura positiva. Todos los interruptores con el simbolo @ disponen
de contactos NC con apertura positiva.

5

I

1
p— —
e e —

No hay ninguna conexién eldstica entre los contactos méviles y
el actuador sobre el cuél se aplica la fuerza de accionamiento.

Si hay dos o més interruptores, lo mejor es que funcionen de forma opuesta, por ejemplo:

- El primero con un contacto normalmente cerrado (contacto de apertura) accionado por el resguardo en modo positivo.

- El otro con un contacto normalmente abierto (contacto de cierre) accionado por el resguardo en modo negativo.

Esta es una practica habitual que no excluye el uso de dos interruptores accionados en modo positivo (vea diversificacion).

Diversificacion

La seguridad en los sistemas redundantes se aumenta con la diversificacion. Esta se obtiene usando dos interruptores con tecnologia o disefio
distintos para evitar dafos con la misma causa. Ejemplos de diversificacion son: el uso de un interruptor con accionamiento forzado y un inte-
rruptor sin accionamiento forzado, el uso de un interruptor con control mecénico y uno sin control mecanico (p. €j. un sensor electrénico) o el
uso de dos interruptores con control mecénico y accionamiento forzado pero con diferentes tipos de accionamiento (p. ej. un interruptor por
llave FR 693-M2 y un interruptor para bisagras FR 1896-M2).

Redundancia

La redundancia es el uso de méas de un dispositivo o sistema con el fin de garantizar que en el caso de que se produzca un fallo en las
partes de uno de los dispositivos, el otro esté disponible para seguir realizando las funciones de seguridad. Si no se detecta el primer
fallo, un segundo fallo puede conllevar la pérdida de la funcion de seguridad.

Autocontrol
El autocontrol consiste en comprobar automéaticamente el funcionamiento de todos los dispositivos que intervienen en el ciclo de la
maquina. De este modo, se puede prohibir o autorizar el siguiente ciclo.

Redundancia y autocontrol

La combinacién de redundancia y autocontrol hacen que un primer fallo en el circuito de seguridad no conlleve la pérdida de las funcio-
nes de seguridad. Este primer fallo se detectara en el siguiente rearme o antes de que se produzca un segundo fallo que pueda provocar
la pérdida de la funcién de seguridad.
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Introduccion a la seguridad

5 - Dispositivos de enclavamiento asociados a resguardos (norma EN ISO 14119)

En septiembre de 2024 se publicé la tercera edicion de la norma ISO 14119 «Dispositivos de enclavamiento asociados a resguardos.
Principios para el disefo y la seleccién». La publicacién de esta nueva edicién introduce algunas novedades interesantes, sobre todo en
cuanto a la clasificacion de los dispositivos y los modos de fijacion no extraible.

NEW ISO 14119:2024

La norma esta dirigida a los fabricantes de dispositivos de enclavamiento y a fabricantes de maquinas (asi como integradores de sistemas),
y describe los requisitos para su fabricacién y para la correcta instalacion de los mismos.

La norma explica algunos aspectos controvertidos y considera la tecnologia més reciente utilizada en los dispositivos de enclavamiento,
define algunos pardmetros (tipo de actuador y nivel de codificacién) y describe el procedimiento a seguir para conseguir una instalacién
correcta para reducir las elusiones de los resguardos.

La norma incluye también otros aspectos relativos a los dispositivos de enclavamiento (p. ej. principios de enclavamiento, enclavamiento
electromagnético, desenclavamiento, desbloqueo de emergencia y de paro de emergencia, etc.), que no estan descritos en este docu-
mento.

Nivel de codificacion de los actuadores

La norma presenta la definicién de los actuadores codificados y la clasificacion de los niveles de codificacién:
¢ actuador codificado — actuador disefado especificamente para combinarse con un dispositivo de enclavamiento especifico;

¢ actuador con nivel de codificacion bajo — actuador codificado con 1-9 codificaciones (por ejemplo, la serie de sensores magnéticos SR o los
interruptores de seguridad con actuador separado con deteccion mecanica FS, FG, FR, FD...);

e actuador con nivel de codificacion medio - actuador codificado con 10-1000 codificaciones distintas posibles;

e actuador con nivel de codificacion alto - actuador codificado con mas de 1000 codificaciones distintas. (por ejemplo, la serie de sensores ST
con tecnologia RFID o los dispositivos de enclavamiento de las series NG, NS y NX con tecnologia RFID y blogueo de resguardo).

Tipos de dispositivos de enclavamiento

La tercera edicion de la norma ISO 14119 introduce un nuevo tipo de dispositivo de enclavamiento, el tipo 5 para los dispositivos con llave
atrapada, ademaés de los ya definidos en la segunda edicion:

¢ Dispositivos de enclavamiento de tipo 1 - Dispositivos de enclavamiento accionados mecanicamente por un actuador no codificado (por
ejemplo, los dispositivos de enclavamiento en forma de bisagra de la serie HP).

¢ Dispositivos de enclavamiento de tipo 2 - Dispositivos de enclavamiento accionados mecanicamente por un actuador codificado (por ejemplo,
los interruptores de seguridad con actuador separado de las series FR, FS, FG, ...).

¢ Dispositivos de enclavamiento de tipo 3 - Dispositivos de enclavamiento accionados sin contacto por un actuador no codificado.

¢ Dispositivos de enclavamiento de tipo 4 - Dispositivos de enclavamiento accionados sin contacto con actuador codificado (por ejemplo, los
sensores de seguridad con tecnologia RFID de la serie ST vy los interruptores de seguridad con tecnologia RFID de las series NG, NS y NX).

¢ Dispositivos de enclavamiento de tipo 5 - Dispositivos de enclavamiento con llave atrapada, que realizan su funcién bloqueando o
desbloqueando una o varias llaves en un sistema de enclavamiento de llave atrapada determinado.

. Principio de Monitorizacion de Ejemplos de actuadores
Tipo - Actuador T -
actuacion los protectores  Principio de actuacion Actuador Anexo
Leva giratoria A1
Tipo 1 Mecanico No codificado Directo Contacto fisico/fuerza Leva lineal A2, A4
Bisagra A3
Tipo 2 Mecénico Codificado Directo Contacto fisico/fuerza AL L0 Hollin e ol B.1
llave moldeada
Magnético Iman, electroiman
Inductivo Metal férrico
Capacitivo gg:ﬁ:fg effie
Tipo 3 Sin contacto No codificado Directo - - C.A1
. Cualquier objeto
Por ultrasonidos
adecuado
A Cualquier objeto
i adecuado
Magnético Magnético codificado D.1
Tipo 4 Sin contacto Codificado Directo RFID RFID codificado D.2
Optico Optico codificado -
T | e Codificado Indirecto o Moldeado K
atrapada) directo

Seccién de la ISO 14119:2024 - Table 2
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Requisitos para el disefio y la instalacion de dispositivos de enclavamiento de acuerdo con la ISO
14119:2024 para reducir el riesgo de elusion de los resguardos.

Dispositivos de tipo 1 Dispositivos de tipo 2 y tipo 4
Interruptores de seguridad Interruptores de seguridad ~ Actuadores con un nivel de Actuadores con un alto
con leva giratoria o lineal en forma de bisagra codificacion bajo y medio nivel de codificacién

Principios y medidas

de prevencion de la Refcei;en- —
elusion
| | Al
4 WG
R N
s y
Segundo dispositivo
de enclavamiento y 8.3d)2) R R
prueba de plausibilidad
Montaje fuera del 83a)1)
rango (1)
Blindaje u obstruc-
cion (2) el
C— o X X
ontaje en posicion
escondida (3) arEiE
Prueba mediante cir-
cuito de control (4) B2
Fijacién no extraible
del actuador Sy M M
Fijacién no extraible
del dispositivo 8.3¢c) R R
Fijacion no extraible
del dispositivoy del 8.3 ¢c) X M

actuador

Seccion de la I1ISO 14119:2024 - Table 5
Leyenda: X = estd obligado a aplicar al menos una de las medidas de la columna «Principios y medidas de prevencién de la elusién»; M =
medida obligatoria; R = medida recomendada.

Esté claro que para cumplir todos los requisitos de la norma ISO 14119, es més facil utilizar dispositivos con tecnologia RFID y un alto nivel
de codificacion e interruptores en forma de bisagra, ya que sélo se tienen que cumplir unos pocos requisitos para prevenir la elusiéon de
los dispositivos.
Los dispositivos con nivel de codificaciéon bajo o medio necesitan otros requisitos para asegurar un uso adecuado y robusto contra las
manipulaciones.

(1) - Montaje fuera del rango (2) - Blindaje u obstruccién (3) - Montaje en posicién escondida

(4) - Se puede realizar una prueba del circuito de control, por ejemplo, en una méaquina en la que el ciclo de trabajo es facilmente previsi-
ble, con el fin de verificar que al final o durante ciertas fases del ciclo de trabajo los resguardos estéan abiertos (por ejemplo, para retirar
el material procesado o para efectuar controles de calidad). Si este sistema de control no detecta que los resguardos estéan abiertos, se
activa una alarma y se para la méquina.

Fijacion no extraible

La fijacion no extraible es una de las soluciones presentadas por la norma para prevenir el desmontaje o el reposicionamiento de los

elementos que componen el dispositivo de enclavamiento. La norma presenta algunos ejemplos de fijacién no extraible. La tercera

edicion, en particular, introduce formalmente la posibilidad de utilizar tapas de cierre de la apertura de pernos y tornillos que sean

extraibles unicamente destruyéndolas. Los ejemplos presentes en la norma son:

e soldadura;

e encolado de la rosca (lo suficientemente fuerte como para requerir al menos calor o un agente quimico para ser eliminado);

e tornillos unidireccionales;

e remachado;

e desgaste de las ranuras de la cabeza del tornillo para evitar su extraccién;

e relleno (con plastico, resina, cubiertas o tapas extraibles iUnicamente por destruccion o una bola metélica) de la apertura de pernos
y tornillos.
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Introduccion a la seguridad

Dispositivos de bloqueo y fuerza de retencién

El fabricante del dispositivo de enclavamiento con bloqueo debe garantizar que el dispositivo, durante el bloqueo, resiste como minimo
la fuerza de retencion especificada F,,,. Esta fuerza de retencion debe ser como maximo igual que la fuerza maxima de retencion dividida
por un coeficiente de seguridad de 1,3.

Por ejemplo, un dispositivo con una fuerza maxima especificada de F,, =2000 N debe superar una prueba con una fuerza maxima de
retencion igual a F._.. =2600 N.

Un dispositivo de enclavamiento con bloqueo puede proporcionar la funcion de supervision de la posicion del resguardo (abierto o
cerrado) asi como la funcién de bloqueo del resguardo (bloqueado/desbloqueado). Las dos funciones pueden requerir un nivel de segu-
ridad PL diferente (segun EN ISO 13849-1). Normalmente, la funcion de bloqueo requiere un PL inferior a la funcién de supervisién de la
posicion. (Vea punto 9.3, nota 2 de la ISO 14119:2024).

Para demostrar que un dispositivo de enclavamiento también supervisa el estado de enclavamiento, la norma requiere que el
etiquetado de los productos sea como se muestra aqui al lado. Tlﬁ

6 - Estado actual de la normativa. Motivos de cambio, nuevas normas y algunos solapamientos

Las normas «tradicionales» para la seguridad funcional, como la EN 954-1, han tenido el gran mérito de formalizar algunos principios
bésicos en el andlisis de los circuitos de seguridad segun principios deterministas. Por otro lado, no tratan en absoluto el tema de los
dispositivos electronicos programables y, en general, no estén actualizadas al estado actual de la tecnologia. Para introducir los disposi-
tivos electrénicos programables en el andlisis de circuitos de seguridad, el enfoque de las nuevas normas es fundamentalmente de tipo
probabilistico e introduce nuevas variables estadisticas.

La norma «madre» de este enfoque es la IEC 61508, que trata de la seguridad de sistemas electronicos programables complejos y es
una norma muy extensa (dividida en 8 secciones y un total de casi 500 pdaginas). Esta norma también se utiliza en sectores completa-
mente diferentes (industria quimica, maquinaria industrial, centrales nucleares). Esta norma introduce el concepto de SIL (Safety Inte-
grity Level), una indicacién probabilistica del riesgo residual de un sistema.

De la IEC 61508 deriva la EN IEC 62061, especialmente en lo que se refiere a la seguridad de los sistemas electrénicos complejos o pro-
gramables de las méaquinas industriales. Los conceptos introducidos permiten su uso general para cualquier sistema de control eléctrico,
electrénico y electronico programable (se excluyen los sistemas con tecnologias no eléctricas).

La EN ISO 13849-1, desarrollado por el CEN bajo la direccion de ISO, también deriva de .
este enfoque probabilistico, pero intenta que la transicion a los nuevos conceptos sea  Nota importante
menos problematica para el fabricante, que estd acostumbrado a los conceptos de la  La EN ISO 13849-1 es una norma de tipo
norma EN 954-1. La norma se aplica a los sistemas electromecanicos, hidraulicos, elec- B1. Si existe una norma de tipo C para
trénicos «no complejos» y a algunos sistemas electronicos programables con estructura 1@ maguina en cuestion, se debe utilizar
predefinida. La EN ISO 13849-1 es una norma de tipo B1, que introduce el concepto de ~ €sta. Algunas normas de tipo C que aun
PL (Performance Level). Este valor, igual que el SIL, es una indicacién probabilistica del N0 estan actualizadas se basan en los
riesgo residual de una maquina. Esta norma indica una correlacion entre SIL y PL, utiliza ~conceptos de la EN 954-1. En el caso de
conceptos (como DC y CCF) tomados de IEC 61508 y establece una referencia con las los fabricantes de maquinas cubiertas
categorias de seguridad de EN 954-1. por una norma de tipo C, el calendario de
introduccion de las nuevas normas podra

En el campo de la seguridad funcional para la seguridad de los circuitos de control, actual- ~ Variar en funcion de la rapidez con que los
mente hay dos normas en vigor: distintos comités técnicos las actualicen.
EN ISO 13849-1. Norma de tipo B1 que utiliza el concepto de PL
EN IEC 62061. Norma de tipo B1 que utiliza el concepto de SIL.

Ambas normas EN IEC 62061 y EN ISO 13849-1 se solapan bastante en su campo de aplicacién y se parecen en muchos aspectos,
hasta el punto de que existe una relacion entre los dos nombres de simbolo diferentes (SIL y PL) que indican el resultado del anélisis de
acuerdo con las dos normas.

PL

EN ISO 13849-1 a b - d e

SIL

EN IEC 62061 - IEC 61508 1 1 2 3

PFHd de 10%a 10* de 3x10%a 105  de 10° a 3x10°® de 107 a 10% de 10®a 107

Un fallo peligroso cada n.° de anos de ~1a~10 de ~10 a ~40 de ~40a ~100 de ~100a ~1000 de ~1000 a ~10000

El fabricante decide que norma se debe utilizar en funcién de la tecnologia utilizada. Creemos que la norma EN ISO 13849-1, con su
enfoque conciliador y la reutilizacién de conceptos ya conocidos en el mercado, es una norma de aplicacién mas sencilla.
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7 - La norma EN I1SO 13849-1 y los nuevos parametros: PL, MTTF , DC, CCF

La norma EN ISO 13849-1 proporciona al fabricante un método iterativo para evaluar si los riesgos de una maquina se pueden limitar a
un nivel residual aceptable mediante el uso de funciones de seguridad adecuadas. El método adoptado prevé un ciclo de hipdtesis-ana-
lisis-validacién para cada riesgo, al final del cual se puede demostrar que cada funcién de seguridad seleccionada es adecuada para cada
riesgo.
El primer paso consiste en seleccionar el nivel de rendimiento requerido por cada funcién de seguridad. Igual que en la EN 954-1, la
EN ISO 13849-1 también utiliza un grafico para el andlisis de riesgos del funcionamiento de una méaquina (figura A.1). En vez de una
categoria de seguridad, esta determina en funcion del riesgo un nivel de rendimiento requerido o PL, (Required Performance Level) para
la funcién de seguridad que protege aquella parte de la maquina.
El fabricante de la maquina responde a las preguntas S, F y P partiendo del punto 1 del grafico, e identificara el PL para la funcion de
seguridad que esta estudiando. De este modo, debe desarrollar un sistema para proteger el operario de la maquina con nivel de rendi-
miento PL igual o mayor al requerido.

Grafico del riesgo para determinar el PL_requerido para la funcion de seguridad (seccion de EN ISO 13849-1, figura A.1)

PL,
L
P1
a
F1
s1 P2
P1 b
F2
1 P2
P1 c
F1
g2 P2
P1 d
F2
P2 e
H
Evaluacion Parémetros de riesgo
1 Punto de partida para la evaluacién de la aportacion de las S Gravedad del dano
funciones de seguridad a la reduccién de riesgos S1 leve (dano normalmente reversible)
L Aportacién baja a la reduccién de riesgos S2  grave (dano normalmente irreversible o muerte)
H  Aportacion alta a la reduccién de riesgos F Frecuencia y/o exposicion al riesgo
PL Nivel de rendimiento requerido *F1 de baja a poco frecuente y/o con tiempo de exposicion

T

* F1 debe seleccionarse si el tiempo total de exposicién al riesgo no supera 1/20 del breve . . o
tiempo total de funcionamiento y la frecuencia de exposicién no es superior a una vez **F2 de frecuente a continua Y/O con tiempo de expaosicion Iargo

cada 15 minutos P Posibilidad de evitar el riesgo o de limitar el daino
** Cuando no hay ninguin otro motivo, se debe seleccionar F2, cuando la frecuencia de P1 posible en ciertas condiciones
exposicion es superior a una vez cada 15 minutos. P2 casi imposible

Categoria requerida Performance Level

en la EN 954-1 requerido (PLr) y categoria
requerida segun

EN ISO 13849-1

b

c

d, categoria 2

d, categoria 3

e, categoria 4

Nota: Para algunos fabricantes de méaquinas, es posible que sea intere-
sante no tener que repetir el andlisis de riesgos de la maquina sino inten-
tar volver a utilizar la evaluacion de riesgos probada de la norma EN 954-1.
En general, esto no es posible ya que con la nueva norma se ha cambiado
el gréafico de riesgos (vea figura precedente) y, por tanto, puede ser que
los niveles de rendimiento de las funciones de seguridad requeridos hayan
cambiado incluso con el mismo riesgo. En el informe 2008/2 referente a
la EN ISO 13849-1, el organismo aleméan BGIA recomienda que al adoptar
un enfoque de «caso més desfavorable», se puede aplicar una conversion
como se muestra en la tabla de al lado. Para mas informacion, consulte el
informe mencionado.

A W N =
S 2R 2

Los PLs estéan clasificados en cinco niveles, de PL a a PL e con aumento del riesgo respectivamente. Cada uno representa un @mbito numérico
de probabilidad media de fallo peligroso por hora. Por ejemplo, el PL d indica que la probabilidad media de fallos peligrosos por hora es entre
1x108y 1x107, o bien aprox. 1 fallo peligroso cada 100-1000 afios.

PL Probabilidad media de fallos peli-
grosos por hora PFHD (1/h)

a >10% y < 104

b >3x10% vy <10°®

c > 10% y < 3x10°

d > 107 y < 10%

e >10% y <107

Para determinar el PL de un sistema de control se requieren los siguientes pardmetros:
1. La categoria de seguridad del sistema que depende de la arquitectura (estructura) del
sistema de control y de su comportamiento en caso de fallo

2. MTTF de los componentes

3. DC o cobertura de diagndstico del sistema

4. CCF o fallos de causa comun del sistema
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Introduccion a la seguridad

Categoria de seguridad.

La mayoria de los circuitos de control habituales se pueden representar con una estructura de bloques légicos de tipo:

® Input o entrada de senales
e | ogic o légica de generacién de senales
e Qutput o salida de senal de control

conectados entre si de forma diferente segun la estructura del circuito de control.

La EN ISO 13849-1 permite cinco estructuras de circuito de base distintas, que las define como Arquitecturas Designadas del sistema.
Las arquitecturas junto con los requisitos de comportamiento en caso de errores y los valores minimos de MTTF , DC y CCF indican
la categoria de seguridad del sistema de control, tal y como se puede apreciar en la siguiente tabla. Las categorias de seguridad de la
EN ISO 13849-1 no son equivalentes, sino que amplian el concepto de las categorias de seguridad introducido en la norma precedente

EN 954-1.

Cate-
goria

Lista de requisitos

La partes relevantes para la seguridad
de los sistemas de control o sus equipos
de proteccién, asi como sus accesorios,
se deben disenar, construir, seleccionar
y combinar de acuerdo con las normas
B pertinentes para que puedan resistir las
influencias previstas. Se deben utilizar
principios basicos de seguridad.

Comportamiento del sistema

Un error puede conllevar la pérdida de la
funcién de seguridad.

Arquitectura:l I H L H 0

Se aplican los requisitos de la categoria
B. Se deben utilizar componentes y prin-
cipios de seguridad probados.

Un error puede conllevar la pérdida de
la funcion de seguridad pero la probabi-
lidad de que se produzca es inferior a la
de la categoria B.

Arquitectura:l I H L H 0

Se aplican los requisitos de la categoria
B y se utilizan principios de seguridad
probados. El sistema de control debe
comprobar la funcién de seguridad en
intervalos de tiempo adecuados.

Un error puede conllevar la pérdida de la
funcién de seguridad entre dos compro-
baciones. La comprobacion detecta la
pérdida de la funcion de seguridad.

Arquitectura:

Se aplican los requisitos de la categoria
B y se utilizan principios de seguridad
probados. Las partes relevantes para
seguridad deben disefarse de modo
que un solo error en una de estas partes
no conlleve la pérdida de la funcion de
seguridad. Siempre y cuando sea fac-
3 tible, se detectan errores individual-

Cuando se produce un solo error, siem-
pre se lleva a cabo la funcion de segu-
ridad.

Algunos errores, pero no todos, se
detectan.

La acumulacién de errores no detecta-
dos puede causar la pérdida de la fun-
cion de seguridad.

mente.
[ Yo
>

Arquitectura: 12 L2 02

Se aplican los requisitos de la categoria
B y se utilizan principios de seguridad
probados. Las partes relevantes para la
seguridad deben disenharse de modo que:
- un solo error en una de estas partes no
provoca la pérdida de la funcién de segu-
ridad, y

- un solo error se detecta durante la
4 siguiente solicitud de la funcién de seguri-
dad o antes de esta. Si esto no es posible,
la acumulacién de errores no debe causar

la pérdida de la funcion de seguridad.

Cuando se produce un solo error, siem-
pre se lleva a cabo la funcion de segu-
ridad.

La deteccion de los errores acumulados
reduce la probabilidad de perder la fun-
cién de seguridad (DC alto).

Los errores se detectan a tiempo para
prevenir la pérdida de la funciéon de
seguridad.

[ 11 =3 o1

12 L2 02

Arquitectura:

147

<4 pirzato

Principios para la
seguridad

Caracterizado
principalmente por
la seleccion de los
componentes

Caracterizado
principalmente por
la seleccién de los
componentes

Caracterizado prin-
cipalmente por la
estructura

Caracterizado prin-
cipalmente por la
estructura

Caracterizado prin-
cipalmente por la
estructura

MTTF, DC,,

de cada
canal
Bajoo Nula
medio
Alto Nula

De bajo De bajo
a alto a medio

De bajo De bajo
a alto a medio

Alto Alto
(inclu-
yendo la
acumu-
lacion de

errores)

CCF

No rele-
vante

No rele-
vante

Vea el
anexo F

Vea el
anexo F

Vea el
anexo F
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MTTF, (“Mean Time To Dangerous Failure”, tiempo medio hasta el fallo peligroso).

Con este parametro se define la calidad funcional de los componentes del sistema mediante la durabilidad media en afios antes de que
se produzca el fallo peligroso (no se tienen en cuenta otros fallos). El calculo del MTTF se basa en los valores numéricos proporcionados
por los fabricantes de los componentes individuales que forman el sistema. En caso de que falten estos datos, se pueden adoptar los
valores orientativos de las tablas proporcionados en la norma (anexo C de la EN ISO 13849-1). La evaluacion tiene como resultado un
valor numérico, dividido en tres categorias: Alto, medio o bajo.

Clasificacion Valores

Inaceptable MTTF < 3 anos

Bajo 3 anos < MTTF < 10 afos
Medio 10 anos < MTTF < 30 afos
Alto 30 afnos < MTTF, < 100 afnos

En el caso de componentes sujetos al desgaste (tipicamente dispositivos mecénicos o hidraulicos, el fabricante del componente propor-
cionara, ademas del MTTF  del componente, el dato B, del componente, o bien el nimero de operaciones del componente cuyo 10%
de las muestras se danaron peligrosamente.

El fabricante de la méaquina debe convertir el B, , del componente en el MTTF, mediante esta formula:

81011

MTTF, = —22
P 01-ng,

Nyp= numero de operaciones por aho del componente.
Suponiendo la frecuencia de uso diario y el nimero de horas laborales diarias de la maquina N, S€ puede calcular:

_dop - hop - 3600s/h

n
S tcicfa

donde

dop: dias laborales por ano

hop: horas laborales por dia

t,, = tiempo de ciclo (s)

En el caso de componentes sujetos al desgaste, también se debe tener en cuenta que el parametro MTTF, no depende solo del com-
ponente sino también de la aplicacién. Un dispositivo electromecénico con baja frecuencia de uso, por ejemplo un contactor que se
usa solamente para los paros de emergencia, tendréa un MTTF, elevado mientras que si el mismo dispositivo se utiliza también para las
operaciones de ciclo normales, el MTTF, del mismo interruptor remoto puede disminuir drasticamente.

Todos los elementos del circuito de control contribuyen en el calculo del MTTF del circuito segun su estructura. En los circuitos con
arquitectura monocanal (como en las categorias B, 1y 2), la aportacion de cada parte es lineal y el MTTF  del canal se calcula como sigue:

q i 1
MTTF, ~ {4 MTTE, |
7 i=1

Para evitar interpretaciones demasiado optimistas, el valor méximo del MTTF de cada canal esta limitado a 100 afos (para las categorias
B, 1, 2y 3) 0 a 2500 anos (categoria 4). No se permiten canales con un MTTF  inferior a 3 afos.

En el caso de sistemas con dos canales (categorias 3y 4), el calculo del MTTF  del circuito se obtiene a partir del promedio de los MTTF
de los dos canales, utilizando la siguiente formula:

1

1 1
MTT o T MTT o

DC (“Diagnostic Coverage”, cobertura de diagndstico).

2
MTTE, =5 |MTTFocy +MTTFycz

Este parametro indica hasta qué punto el sistema es capaz de «autocontrolar» una posible averia. Segun el porcentaje de fallos peligro-
sos detectados por el sistema, la cobertura de diagnoéstico serd mas o menos buena. El pardmetro numérico DC es un valor porcentual
que se calcula mediante los valores proporcionados en una tabla (anexo E de la EN ISO 13849-1) en funcion de las medidas adoptados
por el fabricante para detectar anomalias en el circuito. Dado que, en general, se adoptan varias medidas para detectar anomalias en el
mismo circuito, al final se calcula un valor medio o DC,_, clasificado en cuatro niveles:

Alta DC, 2 99%

Media 90% <DC, <99%

Baja 60% <DC, <90%

Nula DCavg <60%

La cobertura de diagndéstico Nula solo se permite en sistemas con arquitectura B o 1.

CCF (“Common Cause Failures”, Fallos de causa comun)

En los sistemas de categoria 2, 3 0 4 para el célculo del PL es necesario también la evaluacion de las posibles causas de fallo comu-
nes o CCF, que pueden afectar a la redundancia de los sistemas. La evaluaciéon se lleva a cabo mediante una check list (anexo F de la
EN ISO 13849-1) que, segun el tipo de soluciones adoptadas contra las causas de fallo comunes, da como resultado una puntuacion de
0 a 100. El valor minimo permitido para las categorias 2, 3y 4 es de 65 puntos.
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Introduccion a la seguridad

PL (“Performance Level”)
Tras observar estos datos, la norma EN ISO 13849-1 proporciona el PL del sistema a través de una tabla de correlacién (anexo K de la
EN ISO 13849-1) o en forma simple y grafica (punto 4.5 de la EN ISO 13849-1) mediante la siguiente figura:

Relaciones entre las categorias, DC_,, MTTF de cada canal y PL (seccion de EN ISO 13849-1, figura 5)

PL 4
1 = MTTF, de cada canal bajo
a (3 anos < MTTF < 10 anos)
BZ/ 2 = MTTF, de cada canal medio
b (10 anos < MTTF < 30 anos)
******** — 3 = MTTF, de cada canal alto
(30 anos < MTTF, < 100 afos)
C
d
e
| | | | | |

Cat.B Cat. 1 Cat. 2 Cat. 2 Cat. 3 Cat. 3 Cat. 4
DC,, nula  DC,  nula DC, baja DC, media DC, baja DC, media DC_ alta

Esta figura es muy util porque tiene multiples posibilidades de lectura. Para un PL, determinado, muestra todas las soluciones posibles
con las que se puede alcanzar este PL o estructuras de circuito posibles que proporcionan el mismo PL.

PL

Por ejemplo, observando la figura se puede ver como para obtener un sistema con PL
igual a «c» son posibles las siguientes soluciones:

1. Sistema en categoria 3 con componentes menos fiables (MTTF =bajo) y DC media. b
2. Sistema en categoria 3 con componentes fiables (MTTF =medio) y DC baja.

3. Sistema en categoria 2 con componentes fiables (MTTF ,=medio) y DC media.
4. Sistema en categoria 2 con componentes fiables (MTTF =medio) y DC baja. d
5. Sistema en categoria 1 con componentes muy fiables (MTTF =alto).

Cat.B Cat. 1 Cat. 2 Cat. 2 Cat. 3 Cat. 3 Cat. 4
DC, nula DC, nula DC, baja DC, media DC, baja DC, media DC, alta

PL

Al observar una estructura de circuito determinada, se puede detectar el maximo nivel
PL alcanzable en funcion de la cobertura de diagnéstico media y el MTTF, de los com-
ponentes.

Por lo tanto, el fabricante puede excluir a priori algunas estructuras de circuito porque
no son adecuadas para el PL_requerido.

Pero, normalmente, no se utiliza esta figura para detectar el PL del sistema, porque, en
muchos casos, las areas del grafico se superponen a las lineas limite de los diferentes
niveles PL. Por el contrario, se utiliza la tabla del anexo K de la EN ISO 13849-1 para
determinar el PL del circuito con precisién.

Cat.B Cat. 1 Cat. 2 Cat. 2 Cat. 3 Cat.3 Cat. 4
DC,,nula DC, nula DC, baja DC, media DC, baja DC, media DC,, alta
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Introduccion a la seguridad

Tabla de parametros de seguridad

Los datos B, indicados en la tabla se refieren a la durabilidad mecénica de los contactos de los dispositivos en condiciones ambientales normales.
El valor de di B,, para los contactos NC y NO se refiere a una carga eléctrica maxima del 10% del valor de corriente indicado en las
categorias de empleo. Mission time (para todos los articulos indicados a continuacion): 20 afos.

Dispositivos electromecanicos

Serie Descripcion articulo B,y (NO) B,y (NC) B.o/Bio
Feo ecee Interruptores de posicion 1.000.000 40.000.000 50%
E: ::gg Interruptores de seguridad con actuador separado 1.000.000 2.000.000 50%
E: ::?g Interruptores de seguridad con actuador separado y enclavamiento 1.000.000 1.000.000 50%
FG, FY Interruptores de seguridad con actuador separado y enclavamiento 1.000.000 5.000.000 20%
[FS Interruptores de seguridad con actuador separado y enclavamiento 1.000.000 4.000.000 20%
E: ::gg Interruptores de seguridad con perno para bisagras 1.000.000 5.000.000 20%
Fe eeCe Interruptores de seguridad con palanca de ranura ovalada para resguardos batientes 1.000.000 2.000.000 50%
Feo ecee Interruptores por cable para paro de emergencia 100.000 200.000 50%
HP - HX Be22-eee Bisagras de seguridad 1.000.000 5.000.000 20%
SR Sensores magnéticos de seguridad (utilizados con moédulos de seguridad Pizzato Elettrica compatibles) 20.000.000 20.000.000 50%
SR Sensores magnéticos de seguridad (utilizados con carga méaxima: DC12 24V 250mA) 400.000 400.000 100%
PX, PA Interruptores de pedal 1.000.000 20.000.000 50%
MK Microinterruptores de posicion 1.000.000 20.000.000 50%
NABee -NA Gee -NA Hee - NA Lee

NB Bee-NB Gee-NB Hee-NB Lee Interruptores de posicion precableados modulares 1.000.000 40.000.000 50%
NF Bee - NF Gee - NF Hee - NF Lee

NA Cee - NB Cee - NF Cee Interruptores de posicién precableados modulares 1.000.000 10.000.000 50%
E2 Coooccee Blogues de contactos 1.000.000 40.000.000 50%
Serie Descripcién articulo B BB
i — Pulsadores simples estables 2.000.000 50%
E2 ePL1e

Eg :EEZZ------' Pulsadores simples, por impulso 30.000.000 50%
E2 ePDeeeces E2 oPTeseeee Pyjsadores dobles vy triples 2.000.000 50%
E2 ePQecscee Pulsadores cuadruples 2.000.000 50%
E2 ePEecccce Pulsadores de emergencia 600.000 50%
VN NG-AC2605¢ Pulsadores de emergencia integrados en los dispositivos de las series NG, NS, BN 100.000 50%
E2 eSEeeeeee E2 eS| eseeee  Sclectores y selectores luminosos 2.000.000 50%
E2 eSCeeecee Selectores por llave 600.000 50%
E2 eMAesecee Joysticks 2.000.000 50%
Serie ATEX Descripcion articulo B,y (NO) B,y (NC) B.o/Bioo
Feo ocee_[EXe Interruptores de posicion 500.000 20.000.000 50%
Fe ¢093-EXe Interruptores de seguridad con actuador separado 500.000 1.000.000 50%
:z: ::gs;lé))((: Interruptores de seguridad con actuador separado y enclavamiento 500.000 500.000 50%
IFO OCEIHIO Interruptores de seguridad con perno para bisagras 500.000 2.500.000 20%
Fe ee95-EXe

Fe eeCe-EXe Interruptores de seguridad con palanca de ranura ovalada para resguardos batientes 500.000 1.000.000 50%
Feo ecee [ Xe Interruptores por cable para paro de emergencia 500.000 1.000.000 50%

Dispositivos electrénicos

Codigo/serie Descripcion articulo MTTF, DC PFH, SIL PL Cat.
HX BEE1-eee Bisagras de seguridad con unidad electrénica 2413 High 1,24E-09 3 e 4
ST Deescocee Sensores de seguridad con tecnologia RFID 4077 High 1,20E-11 8 e 4
ST Geeeeees ST Heooooo Sensores de seguridad con tecnologia RFID 1551 High 1,19E-09 3 e 4
Interruptores de seguridad RFID con blogueo
Funcién de supervision del actuador bloqueado - Modo 1 2968 High 1,15E-09 3 e 4
Funcién de supervision de la presencia del actuador - Modo 2 3946 High 1,15E-09 3 e 4
NG Funcién de supervision del actuador bloqueado - Modo 3 2957 High 1,48E-09 2 d 2
Funcién de supervision de la presencia del actuador - Modo 3 3927 High 1,48E-09 2 d 2
Control de la funcién de bloqueo del actuador por doble canal 4011 High 1,51E-10 3 e 4
Control de la funcién de blogueo del actuador por un solo canal 4011 High 1,51E-10 2 d 2
Interruptores de seguridad RFID con blogqueo
Funcién de supervision del actuador bloqueado - Modo 1 2657 High 1,23E-09 8 e 4
Funcién de supervision de la presencia del actuador - Modo 2 1840 High 1,22E-09 3 e 4
NS Funcién de supervision del actuador bloqueado - Modo 3 2627 High 1,50E-09 2 d 2
Funcién de supervision de la presencia del actuador - Modo 3 3987 High 1,49E-09 2 d 2
Control de la funcién de bloqueo del actuador por doble canal 2254 High 2,04E-10 3} e 4
Control de la funcion de blogueo del actuador por un solo canal 2254 High 2,04E-10 2 d 2
Interruptores de seguridad RFID con bloqueo
Funcién de supervision del actuador bloqueado - Modo 1 1688 High 3,07E-10 8 e 4
NX Funcién de supervision de la presencia del actuador - Modo 2 1694 High 3,07E-10 8 & 4
Control de la funcion de bloqueo del actuador por doble canal 1639 High 2,82E-10 3 e 4
Control de la funcién de bloqueo del actuador por un solo canal 1639 High 2,82E-10 2 d 2
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Dispositivos electronicos

Codigo/serie Descripcion articulo MTTF, DC
CS AM-01 Médulo de seguridad para la deteccion de motor parado 218  Medium
CS AMee
SF1 (standstill) Deteccién de motor parado 70 High
SF2 (speed) Deteccion de la velocidad del motor 70 High
SF3 (rotation) Deteccién de sentido de rotacion del motor 67 High
SF2 + SF3 (speed & rotation) Deteccién de velocidad del motor y sentido de rotacion 67 High
SF2 + SF3 (dual speed) Deteccién de velocidad del motor (dual range) 67 High
CS AR-01, CS AR-02 Modulos de seguridad para el control de resguardos y paros de emergencia 227 High
CS AR-04 Médulo de seguridad para el control de resguardos y paros de emergencia 162 High
CS AR-05, CS AR-06 Médulos de seguridad para el control de resguardos, paros de emergencia y barreras opticas 152 High
CS AR-07 Modulo de seguridad para el control de resguardos y paros de emergencia m High
CS AR-08 Modulo de seguridad para el control de resguardos, paros de emergencia y barreras épticas 1547 High
CS AR-20, CS AR-21 Modulos de seguridad para el control de resguardos y paros de emergencia 225 High
CS AR-22, CS AR-23 Médulos de seguridad para el control de resguardos y paros de emergencia 1561 High
CS AR-24, CS AR-25 Médulos de seguridad para el control de resguardos y paros de emergencia 13 High
CS AR-40, CS AR-41 Modulos de seguridad para el control de resguardos y paros de emergencia 225 High
CS AR-46 Madulo de seguridad para el control de resguardos y paros de emergencia 435 -
CS AR-51 Médulo de seguridad para el control de alfombras y bordes de seguridad 212 High
CS AR-90 Médulo de seguridad para el control de nivelacién de los ascensores 382 High
CS AR-91 Médulo de seguridad para el control de nivelacién de los ascensores 227 High
CS AR-93 Maodulo de seguridad para el control de nivelacion de los ascensores 227 High
CS AR-94 Médulo de seguridad para el control de nivelacién de los ascensores 227 High
CS AR-95 Médulo de seguridad para el control de nivelacién de los ascensores 213 High
CS AT-0e, CS AT-1e Modulos de seguridad temporizados para el control de resguardos y paros de emergencia 88 High
CS AT-3¢ Maodulo de seguridad temporizado para el control de resguardos y paros de emergencia 135 High
CS DM-01 Médulo de seguridad para el control de mandos bimanuales 142 High
CS DM-02 Médulo de seguridad para el control de mandos bimanuales 206 High
CS DM-20 Médulo de seguridad para el control de mandos bimanuales 42 -
CS FS-1e Médulo de seguridad temporizado 404 High
CS FS-2¢, CS FS-3¢ Maodulos de seguridad temporizados 205 High
CS FS-5e Modulo de seguridad temporizado 379  Medium
CS ME-01 Médulo de ampliacién con contactos 91 High
CS ME-02 Maodulo de ampliacién con contactos 114 High
CS ME-03 Médulo de ampliacion con contactos 162 High
CS ME-20 Médulo de ampliacién con contactos 14 High
CS ME-31 Médulo de ampliacion con contactos 110 High
CS Me201 Modulos de seguridad multifuncionales 135 High
CS Me202 Médulos de seguridad multifuncionales 614 High
CS Me203 Médulos de seguridad multifuncionales 103 High
CS Me204 Modulos de seguridad multifuncionales 134 High
CS Me205 Modulos de seguridad multifuncionales 373 High
CS Me206 Médulos de seguridad multifuncionales 3314 High
CS Me207 Médulos de seguridad multifuncionales 431 High
CS Me208 Modulos de seguridad multifuncionales 633 High
CS Me301 Modulos de seguridad multifuncionales 128 High
CS Me302 Médulos de seguridad multifuncionales 535 High
CS Me303 Modulos de seguridad multifuncionales 485 High
CS Me304 Modulos de seguridad multifuncionales 98 High
CS Me305 Modulos de seguridad multifuncionales 535 High
CS Me306 Médulos de seguridad multifuncionales 100 High
CS Me307 Modulos de seguridad multifuncionales 289 High
CS Me308 Maédulos de seguridad multifuncionales 548 High
CS Me309 Modulos de seguridad multifuncionales 496 High
CS Me310 Médulos de seguridad multifuncionales 288 High
CS Me311 Modulos de seguridad multifuncionales 363 High
CS Me312 Moédulos de seguridad multifuncionales 380 High
CS Me401 Maédulos de seguridad multifuncionales 434 High
CS Me402 Médulos de seguridad multifuncionales 478 High
CS Me403 Médulos de seguridad multifuncionales 438 High
CS Me406 Modulos de seguridad multifuncionales 473 High
B, ;- Nimero de operaciones para que el 10% de los componentes fallen peligrosamente DC: «Diagnostic coverage» (cobertura de diagnéstico)

B,,: Numero de operaciones para que el 10% de los componentes fallen

B,y/B,qo: Relacion entre fallos totales y fallos peligrosos.

MTTF : «Mean Time To Failure Dangerous» (tiempo medio hasta el fallo peligroso) indicado en afos  PL: Performance Level. PL segin EN ISO 13849-1

® = Dependiendo del médulo base
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PFH,: «Probability of Dangerous Failure per Hour» (probabilidad de fallo peligroso por hora)
SIL CL: Safety Integrity Level Claim Limit. SIL méximo alcanzable segin EN IEC 62061
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Introduccion a la seguridad

EJEMPLO 1 Norma (!e referenc!a EN ISO 13849-1
. .y . .y Categoria de seguridad 1
Aplicacion: Supervision de resguardos Performance Level PL ¢

SS1
FX 693-M2 I —
KM1
L=

Descripcion de la funcion de seguridad

El circuito de control en la figura sirve para supervisar el resguardo. Si el resguardo estéa abierto, no se debe arrancar el motor. El anélisis
de riesgos ha demostrado que el sistema no tiene inercia, es decir, que el motor, una vez que se haya cortado la alimentacion, se detiene
mucho mas réapido que lo que tarda en abrirse el resguardo. El anélisis de riesgos ha mostrado que el objetivo requerido PL es PL c. Se
debe comprobar si el circuito de control con estructura monocanal tiene un PL mayor o igual a PL .

El interruptor con actuador SS1, que actla directamente en el contactor KM1, detecta la posicion del resguardo. El contactor KM1, que
controla los elementos en movimiento, se acciona normalmente con los pulsadores Start y Stop. Sin embargo, el andlisis del ciclo de
funcionamiento ha demostrado que la puerta de seguridad también se abre en cada ciclo de funcionamiento. Como resultado, el numero
de operaciones del contactor y del interruptor de seguridad puede considerarse el mismo.

La estructura del circuito es monocanal sin supervision (categoria B o 1) si solo tiene los componentes de Input (interruptor) y Ouput
(contactor).

La funcién de seguridad no se mantiene cuando se produce un fallo en uno de los dispositivos.

No se aplican medidas para detectar fallos.

Datos de los dispositivos:

e £l SS1 (FX 693-M2) es un interruptor con apertura positiva (segun EN 60947-5-1, anexo K). El interruptor es un dispositivo bien probado de
acuerdo con la tabla D.4 de la EN ISO 13849-2. El fabricante pone a disposicién el valor del B del dispositivo y es de 2.000.000 operacio-
nes.

e E| KM1 es un contactor con carga asignada y un componente bien probado de acuerdo con la tabla D.4 de la EN ISO 13849-2. El valor de
B,y €s de 1.300.000 operaciones. Este valor se ha adoptado de la tabla C.1 de la norma EN ISO 13849-1.

10D

Hipétesis de frecuencia de uso

e Se supone que la méaquina se utilizard durante un méaximo de 365 dias al afo, en tres turnos de 8 horas y con una duracién de ciclo de 600
segundos. El nimero de operaciones del interruptor por ano es, por lo tanto, igual a NOp = (365x24x3.600)/600 = 52.560.

e Se supone que se acciona el pulsador de inicio cada 300 segundos. El nimero de operaciones al afo es entonces nop/aﬁo =105.120

e E| contactor KM1 se acciona tanto en el inicio-stop normal de la méquina como en el rearme tras la apertura de un resguardo.
n,/ano = 52.560+105.120 = 157680

Célculo MTTF,

El MTTF, del interruptor SS1 es igual a: MTTF, = B, /(0,1 x nop) = 2000000/(0,1 x 52560) = 381 anos
EI MTTF, del contactor KM1 es igual a: MTTF = B, /(0,1 x n_) = 1.300.000/(0,1 x 157680) = 82 afos
Como resultado, el MTTF, del circuito monocanal es igual a: 1/(1/381+1/82) = 67 anos

Cobertura de diagndstico DCavg

No se aplican medidas para detectar fallos y, por eso, la cobertura de diagnéstico es
nula, lo que es un valor permitido para el circuito que se estd diagnosticando y que
esté en la categoria 1. R

Fallos de causa comun CCF b
Para un circuito de categoria 1, no es necesario calcular el parametro CCF.

Determinacion del PL
A partir de la tabla o figura 5 de la norma, se puede ver que para un circuito de categoria 1
con MTTF =95 arios el PL resultante del circuito de control es PL c. Con ello, se alcanza el .

PL objetivo. ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
r Cat.B Cat. 1 Cat. 2 Cat. 2 Cat. 3 Cat. 3 Cat. 4
DCygnone  DCygnone  DCuyglow  DCuygmedium  DCyyqlow  DCyyq medium  DCqyq high

Cualquier informacion o ejemplo de aplicacion, incluyendo los esquemas de conexiones, que se muestran en este documento, tienen un objetivo puramente descriptivo.
Es responsabilidad del usuario asegurarse de que los productos se seleccionen y utilicen conforme a lo prescrito en las normas, para no causar danos materiales o personales.
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EJEMPLO 2 Norma de referencia EN [SO 13849-1

. ., . .y . Categoria de seguridad 3
Aplicacién: Supervisién de paros de emergencia P e PL e
L/+
ES1 ES2 ES3
FD 978-M2  FD 978-M2  FD 978-M2
= [ [l ==
Est Il
ES2
ES3
CS AR-20..... zgz A
A2
L]
Start
N/-

Descripcion de la funcién de seguridad
El accionamiento de uno de los dispositivos de emergencia activa la intervencion del modulo de seguridad y de los contactores KM1 y
KM2.

El médulo de seguridad CS lee redundantemente la senal de los dispositivos ES1, ES2 y ES3. EI CS supervisa incluso a los contactores
KM1 y KM2 (con contactos guiados forzados) mediante el circuito de retorno.

Datos de los dispositivos:

* ES1, ES2, ES3 (FD 978-M2) son interruptores por cable para paros de emergencia con apertura positiva. El valor de B, es 2.000.000
¢ KM1, KM2 son contactores utilizados con carga asignada. El valor B, , es 1.300.000 (vea tabla C.1 de la EN ISO 13849-1)

¢ CS es un modulo de seguridad (CS AR-20) con MTTF =225 afos y DC= High

e E| circuito estd estructurado con dos canales de categoria 3

Hipotesis de frecuencia de uso

e 2 veces al mes nop/aho = 24

e Accionamiento del pulsador de inicio: 4 veces al dia

e Se suponen 365 dias laborables, los contactos conmutan 4 x 365 + 24 = 1484 veces/ano
e | os interruptores se accionaran con la misma frecuencia.

® No se prevé que se pulsen varios pulsadores a la misma vez.

Calculo MTTF,

® MTTF, g esp 55 = 833.333 anos

® MTTF 1 w2 = 8760 anos

¢ MTTF, s =225 afios

® MTTF, ., =219 anos. El valor esta limitado a 100 afnos. Los canales son simétricos, por eso MTTF = 100 afos (High)

Cobertura de diagndstico DCWg
e Los contactos de KM1 y KM2 estan supervisados por el CS mediante el circuito de retorno. DC = 99% (High)
e El modulo de seguridad CS AR-20 tiene una cobertura de diagnéstico High.

e En los dispositivos de emergencia, no se pueden detectar todos los fallos. La cobertura de diagnéstico es del 90% (Medium)

Fallos de causa comun CCF
Se supone un valor > 65 (en base al anexo F de la EN ISO 13849-1).

Determinacion del PL
Un circuito de categoria 3 con MTTF = High'y DCavg = High puede alcanzar un PL e.

PL

Cat. B Cat. 1 Cat. 2 Cat. 2 Cat. 3 Cat. 3 Cat. 4
DC,gnone  DCygnone  DCyglow DCyygmedium  DCyyglow  DCyygmedium  DCyg high

Cualquier informacion o ejemplo de aplicacion, incluyendo los esquemas de conexiones, que se muestran en este documento, tienen un objetivo puramente descriptivo
Es responsabilidad del usuario asegurarse de que los productos se seleccionen y utilicen conforme a lo prescrito en las normas, para no causar danos materiales o personales.
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Introduccion a la seguridad

EJEMPLO 3 Norma (!e referenc!a EN ISO 13849-1
. .y . .y Categoria de seguridad 4
Aplicacion: Supervision de resguardos Performance Level PL e

N/- LI+

ss2 SS1
[] ©) o) [] [] SS2
FR 1896-M2
A1 S35 S22 S21 S12 S11 S31 (13 |23 N
SS1 \
CSAR-01..... FR 693-M2 |I - ]
CSAROI.. |- RS
A2 j
Start

Descripcion de la funcién de seguridad

La apertura del resguardo provoca la intervencion de los interruptores SS1y SS2 vy, de este modo, del médulo de seguridad y de los dos
contactores KM1y KM2.

El médulo de seguridad CS controla redundantemente la sefal de los dispositivos SS1 y SS2.

Los interruptores tienen principios de funcionamiento distintos.

El CS supervisa incluso a los contactores KM1 y KM2 (con contactos guiados forzados) mediante el circuito de retorno.

Datos de los dispositivos:

¢ SS1 (FR 693-M2) es un interruptor con apertura positiva. El valor de B, |
* SS2 (FR 1896-M2) es un interruptor para bisagras con apertura positiva. B, = 5.000.000

* KM1, KM2 son contactores utilizados con carga asignada. B, , = 1.300.000 (vea tabla C.1 de la EN ISO 13849-1)
¢ CS son moédulos de seguridad (CS AR-01) con MTTF = 227 afos y DC = High

Hipotesis de frecuencia de uso
365 dias/ano, 16 h/dia, 1 intervenciéon cada 4 minutos (240 s). nop/aﬁo = 87.600.

es 2.000.000

Calculo MTTF,
* MTTF o, = 228 afios
o MTTF =571 anos

dss2

o MTTF = 148 anos

d KM1,KM2

o MTTF, .= 227 afios

e MTTF = 64 anos (SS1,CS,KM1)

d CH1

e MTTF = 77 anos (SS2,CS,KM2)

d CH2
* MTTF, : la simetria de los dos canales da como resultado MTTF, = 70,7 arfios (High)

Cobertura de diagnéstico DCavg
e SS1y SS2 tienen DC=99%, ya que los contactos de SS1y SS2 estan supervisados por CS y tienen diferentes principios de funcionamiento.
e | os contactos de KM1 y KM2 estan supervisados por el CS mediante el circuito de retorno. DC = 99% (High)

e CS AR-01 dispone de un circuito redundante y de funcién de autocontrol. DC = High
*DC,,, = High

PL

Determinacion del PL
Un circuito de categoria 4 con MTTF, = 72,1 afos y DCavg = High corresponde a un PL e.

a

Cat. B Cat. 1 Cat. 2 Cat. 2 Cat. 3 Cat. 3 Cat. 4
DCpgnone  DCygnone  DCyglow DCyyqmedium  DCyylow  DCyygmedium  DCqg high

Cualquier informacion o ejemplo de aplicacion, incluyendo los esquemas de conexiones, que se muestran en este documento, tienen un objetivo puramente descriptivo.
Es responsabilidad del usuario asegurarse de que los productos se seleccionen y utilicen conforme a lo prescrito en las normas, para no causar danos materiales o personales.
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EJEMPLO 4 Norma de referencia EN [SO 13849-1

. ., . .y Categoria de seguridad 4
Aplicacion: Supervision de resguardos Dbty PL e
N/- L+
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Outputs |I A J
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Descripcion de la funcion de seguridad

La apertura de un resguardo provoca la intervencion de los interruptores SS1y SS2 en el primer resguardo y SS3 y SS4 en el segundo
resguardo. Los interruptores provocan la intervencion del moédulo de seguridad y los dos contactores KM1 y KM2.

El médulo de seguridad CS controla redundantemente la senal de los dispositivos SS1, SS2 y SS3, SS4, y el PLC supervisa un contacto
auxiliar de los interruptores.

Los interruptores tienen principios de funcionamiento distintos.

El CS supervisa incluso a los contactores KM1 y KM2 (con contactos guiados forzados) mediante el circuito de retorno.

Datos de los dispositivos:

¢ SS1, SS3 (FR 693-M2) son interruptores con apertura positiva. El valor de B, es 2.000.000

¢ SS2, SS4 (FR 1896-M2) son interruptores para bisagras con apertura positiva. B, = 5.000.000

* KM1, KM2 son contactores utilizados con carga asignada. El valor B, ; es 1.300.000 (vea tabla C.1 de la EN ISO 13849-1)
¢ CS es un modulo de seguridad (CS AR-05) con MTTF =152 afios y DC= High

Hipétesis de frecuencia de uso
e 4 veces por hora por 24 horas/dia por 365 dias/ano son noJaﬁo = 35.040
e Los contactores intervienen con frecuencia doble = 70.080

Célculo MTTF,
® MTTF, ¢, ss; = 571 a@fos; MTTF, ., ., = 1427 afios
o MTTF = 1856 anos

dKM1,KM2

® MTTF, s = 152 anos

e MTTF, .. = 73 anos (SS1, CS, KM1)/(SS3, CS, KM1)

* MTTF,,, = 79 anos (SS2, CS, KM2)/(SS4, CS, KM2)

* MTTF, : la simetria de los dos canales da como resultado MTTF = 76 arios (High)

dCht

Cobertura de diagnéstico DCavg

e Los contactos de KM1, KM2 estan supervisados por el CS mediante el circuito de
retorno. DC = 99%

e E| PLC supervisa todos los contactos auxiliares de los interruptores. DC = 99%
e El modulo CS AR-05 tiene una DC = High
¢ La cobertura de diagnostico de ambos canales es del 99% (High)

PL

Fallos de causa comun CCF
e Se supone un valor > 65 (en base al anexo F de la EN ISO 13849-1).

Determinacion del PL
* Un circuito de categoria 4 con MTTF, = 88,6 afios (High) y DC, | = High corresponde a CatB Cat1 Cat2 Cat2 Cat3 Cal3 Cat4

un PL e DCygnone  DCygnone  DC,yqlow  DC,yymedium  DC,qlow  DC,,q medium  DCqyq high

Cualquier informacion o ejemplo de aplicacion, incluyendo los esquemas de conexiones, que se muestran en este documento, tienen un objetivo puramente descriptivo
Es responsabilidad del usuario asegurarse de que los productos se seleccionen y utilicen conforme a lo prescrito en las normas, para no causar danos materiales o personales.
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Introduccion a la seguridad

EJEMPLO 5
Aplicacion: Supervision de resguardos

L/+
T T 1
A1l 13 1S1 182 ss1
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A2 03 0s10s2
|
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o7 R
A2 03 0s10s2 .
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Descripcion de la funcion de seguridad

Norma de referencia EN IS0 13849-1

Categoria de seguridad 4
Performance Level PLe

NDA= NS NS
/
e o j e ® j e ® j
— D - — L
ST DD310MK ST DD310MK ST DD310MK
ss3 ss2 SS1

CS AR-08...

La apertura de los resguardos provoca la intervencién del sensor SS1 en el primer resguardo, SS2 en el segundo resguardo y SS3 en el
tercer resguardo. Los sensores provocan la intervenciéon del médulo de seguridad CS AR-08 y los dos contactores KM1 y KM2. EI CS
AR-08 supervisa los contactores KM1 y KM2 (con contactos guiados forzados) mediante el circuito de retorno.

Datos de los dispositivos

SS1, S§S2, SS3 son sensores codificados de la serie ST con tecnologia RFID. PFH, = 1,20E-11, PL = «e»

CS AR-08 es un moédulo de seguridad. PFH, = 9,73E-11, PL = "¢”

KM1, KM2 son contactores utilizados con carga asignada. B,,; = 1.300.000 (vea tabla C.1 de la EN ISO 13849-1)

Hipotesis de frecuencia de uso

Cada puerta se abre cada 2 minutos, 16h/dia, 365 dias/ano, lo que es igual a N, = 175.200

Definicion del SRP/CS y de los subsistemas

El SRP/CS esta formado por 5 subsistemas (SB):
SB1,2,3 son los tres sensores RFID de la serie ST
SB4 es el moédulo de seguridad CS AR-08

SB5 esta formado por dos contactores KM1 y KM2 con disefo redundante (cat. 4)

SB, = SB, =

PFH + PFH + PFH +

D D D

Calculo PFH  para SB5
MTTF, KM1,KM2 = 74,2 anos.

SB, =SB,

PFH + PFH

=SB,

D D

DC = 99%, el médulo de seguridad supervisa los contactos de KM1 y KM2 mediante el circuito de retorno.
Se supone un valor mayor a 65 para el parametro CCF (en base al anexo F de la EN ISO 13849-1).
Un circuito de categoria 4 con MTTF, = 74,2 anos (alto) y cobertura de diagnostico alta (DC = 99%) corresponde a una probabilidad de

fallo PFHd =3,4E-08 yaun PLe.

Calculo de la PFH, total del SRP/CS
PFH = PFH + PFH + PFH + PFH + PFH

dTOT dSB1 dSB2 dSB3 dSB4 dSB5
Esto corresponde a un PL e.

= 3,5E-08

Ejemplo de calculo realizado con el software SISTEMA, descargable gratuitamente en el sitio web www.pizzato.com

Cualquier informacion o ejemplo de aplicacion, incluyendo los esquemas de conexiones, que se muestran en este documento, tienen un objetivo puramente descriptivo.
Es responsabilidad del usuario asegurarse de que los productos se seleccionen y utilicen conforme a lo prescrito en las normas, para no causar danos materiales o personales.
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EJEMPLO 6 Norma de referencia EN [SO 13849-1

Y s Categoria d idad 4
Aplicacion: Supervision de resguardos Pgrﬁfr?;'j‘nci T_Z?,g[' ? PL e
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Descripcion de la funcién de seguridad

La apertura de un resguardo provoca la intervencion de los interruptores SS1y SS2 en el primer resguardo y el sensor SS3 en el segundo
resguardo. Los interruptores provocan la intervencion del médulo de seguridad y los dos contactores KM1 y KM2.

El médulo de seguridad CS MF supervisa redundantemente las sefales de los dispositivos SS1, SS2 y SS3.

Ademads, hay un pulsador de emergencia que estd conectado en el moédulo de seguridad por dos canales.

El CS MF supervisa incluso a los contactores KM1 y KM2 (con contactos guiados forzados) mediante el circuito de retorno.

Datos de los dispositivos:

¢ SS1 (FR 693-M2) es un interruptor con apertura positiva. B, ; = 2.000.000

¢ SS3 (FR 1896-M2) es un interruptor para bisagras con apertura positiva. B, ; = 5.000.000

® SS3 (SR AD40AN2) es un sensor magnético de seguridad. B, = 20.000.000

¢ SS4 (ES AC31005) es una caja con pulsador de emergencia (E2 1PERZ4531) con 2 contactos NC. B, , = 600.000
* KM1, KM2 son contactores utilizados con carga asignada. B, = 1.300.000 (vea tabla C.1 de la EN ISO 13849-1)

¢ CS MF201MO0-P1 es un médulo de seguridad con MTTF = 842 afios y DC = 99%

Hipotesis de frecuencia de uso

e Si cada puerta se abre 2 veces por hora por 16 horas/dia por 365 dias/afo, es igual a nop/aﬁo = 11.680
e Se supone que la seta de emergencia se accione como maximo 1 vez al dia, nop/aﬁo = 365

e Los contactores intervienen con frecuencia doble = 23.725

Calculo MTTF,
Resguardo SS1/SS2 Resguardo SS3 Pulsador de emergencia SS4
e MTTF, ss1ssa= 1.712 anos ® MTTF, s, = 17123 anos ® MTTF, ., = 16.438 afnos
* MTTF, $52,554 — 4.281 anos * MTTF, KM1KM2 = 548 anos * MTTF, KMT,KM2 = 548 anos
® MTTF, (1 ke = D48 anos * MTTF, s = 842 anos ¢ MTTF, ., = 842 anos
* MTTF, . = 842 anos * MTTF, = 325 arios * MTTF, = 325 afos
e MTTF = 278 anos (SS1, CS, KM1)

dCH1

* MTTF,,,, = 308 afos (SS2, CS, KM2)

* MTTF, = la simetria de los dos canales da
como resultado MTTF, = 293 anos

Cobertura de diagnostico DCavg

e Los contactos de KM1, KM2 estén supervisados por el CS MF mediante el circuito de retorno. DC = 99%
e En |os dispositivos SS1, SS2 y SS3, se pueden detectar todos los fallos. DC = 99%

e El moédulo CS MF201MO0-P1 tiene una DC = 99%

e Se supone una cobertura de diagnéstico del 99% (High) F

Fallos de causa comun CCF a
e Se supone un valor > 65 (en base al anexo F de la EN ISO 13849-1).

Determinacion del PL
e Un circuito de categoria 4 con MTTF 2 30 afos (High) y DCavg = High corresponde a un PL e.

e Las funciones de seguridad conectadas a los resguardos SS1/SS2, SS3 y al pulsador de d
emergencia tienen un PL e.

Cat. B Cat. 1 Cat. 2 Cat. 2 Cat. 3 Cat. 3 Cat. 4
DCygnone  DCygnone  DCuyglow  DCyygmedium  DCyyglow  DCyyg medium DTy high

Cualquier informacion o ejemplo de aplicacion, incluyendo los esquemas de conexiones, que se muestran en este documento, tienen un objetivo puramente descriptivo
Es responsabilidad del usuario asegurarse de que los productos se seleccionen y utilicen conforme a lo prescrito en las normas, para no causar danos materiales o personales.
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Introduccion a la seguridad

EJEMPLO 7
Aplicacion: Supervision de resguardos

Norma de referencia EN [SO 13849-1
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Descripcion de la funcion de seguridad

Una maéaquina esta subdividida en 3 zonas distintas. El acceso a cada zona estéd supervisado por los resguardos y hay 4 pulsadores de
emergencia.

El accionamiento de un pulsador de emergencia provoca la intervencion del moédulo de seguridad CS MP y de los contactos guiados for-
zados KMA1/2, KMB1/2, KMC1/2, apagando todos los motores.

La apertura de un resguardo en la zona A provoca la intervencion de los dispositivos SS5 o SS6, los cuéles accionan el modulo de seguridad
CS MP vy los contactores KMA1 y KMAZ2, apagando asi el motor MA. Los dispositivos SS5 y SS6 estan conectados por separado y con
doble canal al médulo de seguridad CS MP.

La apertura del resguardo en la zona B provoca la intervencién del dispositivo SS7 que acciona el moédulo de seguridad CS MP vy los dos
contactores KMB1 y KMB2, apagando el motor MB. La bisagra SS7 tiene dos salidas OSSD y esta supervisada redundantemente por el
modulo de seguridad CS MP,

La apertura de un resguardo en la zona C provoca la intervencion de los dispositivos SS8, SS9 o SS10, los cudles accionan el médulo de
seguridad y los contactores KMC1 y KMC2, apagando asi el motor MC. Los sensores SS8, SS9 y SS10 estan conectados entre si a través
de las salidas OSSD y estan supervisados redundantemente por el moédulo de seguridad CS MP.

Datos de los dispositivos

® SS1, SS2, SS3y SS4 (ES AC31005) son pulsadores de emergencia (E2 1PERZ4531) con 2 contactos NC. B, ; = 600.000

* SS5 y 556 (SR AD40AN2) son sensores magnéticos de seguridad. B, ; = 20.000.000

* SS7 (HX BEE1-KSM) es una bisagra de seguridad con salidas OSSD. MTTF = 4077 afos/DC = 99%

¢ 5S8, SS9y SS10 (ST DD310MK-D1T) son sensores de seguridad con tecnologia RFID y salidas OSSD. MTTF = 4077 afnos/DC = 99%
* KMA, KMB y KMC son contactores utilizados con carga asignada. B, ; = 1.300.000 (vea tabla C.1 de la EN ISO 13849-1)

* CS MP202M0 es un modulo de seguridad con MTTF, = 2035 afos/DC = 99%

Hipotesis de frecuencia de uso

e Si cada puerta de la zona A se abre 2 veces por hora por 16 horas/dia por 365 dias/afo, es igual a nop/aﬁo = 11.680. Los contactores
intervienen con frecuencia doble = 23.360

e Si la puerta de la zona B se abre 4 veces por hora por 16 horas/dia por 365 dias/ano, es igual a nop/aﬁo = 23.360. Los contactores intervienen
con la frecuencia siguiente = 23.360

e Si cada puerta de la zona C se abre 1 vez por hora por 16 horas/dia por 365 dias/afo, es igual a nop/aﬁo = 5.840. Los contactores intervienen
con la frecuencia siguiente = 17520

e Se supone que la seta de emergencia se accione como maximo 1 vez a la semana, nop/ar']o =52

e Exclusion de fallos: puesto que se supone que los pares de contactores, conectados en paralelo respecto a las salidas de seguridad, estén

cableados de forma permanente en el interior del cuadro eléctrico, se excluye la posibilidad de un cortocircuito entre +24V y los contactores
(vea Tabla D.4, punto D.5.2 de la EN ISO 13849-2).

Célculo MTTF,

Pulsadores de emergencia Resguardo zona A Resguardo zona B Resguardo zona C

® MTTF, SS1/SS2/SS3/SS4 = * MTTF, SS5/SS6 = 17123 aflos ~ ® MTTF, SS7 = 4.077 afos * MTTF, SS8/SS9/SS10 =
115.384 anos e MTTF, CS = 2035 afios e MTTF, CS = 2035 afios 4.077 anos

* MTTF, CS = 2035 afos  MTTF, KMA1,KMA2 = 556 afos ® MTTF, KMB1,KMB2 = 556 afios * MTTF, CS = 2035 afios

¢ MTTF,KMC1,KMC2 = 742 afos MTTF, A = 425 afios (SS5/ * MTTF, B = 394 afios * MTTF, KMC1,KMC2 = 742 afos

* MTTF, e-stop = 541 afios SS6,CS,KMA) (SS7.CS,KMB) * MTTF, C = 479 afos (SS8/SS9/

SS10,CS,KMC)

Cobertura de diagnéstico DCavg

e | 0os contactos de KMA, KMB y KMC estéan supervisados por el CS MP mediante el circuito de retorno. DC = 99%
e Se pueden detectar todos los fallos de los dispositivos. DC = 99%

e E| modulo CS MP202MO tiene una DC = 99%

e Se obtiene una cobertura de diagndstico del 99% (High) para cada funcién

Fallos de causa comun CCF
e Se supone un valor > 65 para todas las funciones de seguridad (en base al anexo F de la EN ISO 13849-1).

Determinacion del PL
* Un circuito de categoria 4 con MTTF 2 30 anos (High) y DCavg = High corresponde a un PL e.
e Todas las funciones de seguridad conectadas a los resguardos y a los pulsadores de emergencia tienen un PL e.

PL

Cat. B Cat. 1 Cat. 2 Cat. 2 Cat. 3 Cat. 3 Cat. 4
DCygnone  DCygnone  DCuyglow DCyymedium  DCyyglow  DCyyg medium  DCqyq high

Cualquier informacion o ejemplo de aplicacion, incluyendo los esquemas de conexiones, que se muestran en este documento, tienen un objetivo puramente descriptivo
Es responsabilidad del usuario asegurarse de que los productos se seleccionen y utilicen conforme a lo prescrito en las normas, para no causar danos materiales o personales.
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Introduccion a la seguridad

EJEMPLO 8
Aplicacion: Supervision de resguardos
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Descripcion de la funcion de seguridad

Los dispositivos de enclavamiento SS1, SS2 y SS3 realizan dos funciones de seguridad: supervision del estado del resguardo blogueado
y enclavamiento del resguardo.

Al desbloquear los resguardos, los tres sensores provocan la intervencién del médulo de seguridad y los dos contactores KM1y KM2. El
CS AR-08 supervisa los contactores KM1 y KM2 (con contactos guiados forzados) mediante el circuito de retorno.

El comando de bloqueo en los tres dispositivos SS1, SS2 y SS3 se mantiene hasta que el médulo de deteccion de motor parado CS AM11
detecta la parada del movimiento real.

Datos de los dispositivos

SS1, SS2, SS3 son dispositivos de enclavamiento codificados de la serie NS con tecnologfa RFID y enclavamiento del resguardo. Funcién
de deteccion del blogueo PFH_ = 1,23E-09 PL = «e», funcion de comando de retencion PFH, = 2,04E-10 PL = «e».

CS AR-08 es un moédulo de seguridad, PFH, = 9,73E-11, PL = «en.

CS AM11 es un modulo de seguridad que detecta paradas de motores, PFH_ = 1,00E-09, PL «e».

KM1, KM2 son contactores utilizados con carga asignada. B, ; = 1.300.000 (vea tabla C.1 de la EN ISO 13849-1)

Hipotesis de frecuencia de uso
Cada puerta se abre cada 10 minutos, 16h/dia, 365 dias/ano, lo que es igual a ncp/aﬁo = 35.040

Definicion del SRP/CS y de los subsistemas

Este ejemplo de aplicacién contiene dos funciones de seguridad:

1. Funcién de paro de seguridad activada por una medida de proteccion

2. Funcién de mantenimiento del resguardo blogueado con motor M en movimiento

La funciéon de seguridad 1 es llevada a cabo por un SRP/CS formado por 5 subsistemas (SB):
- SB11,12,13 son los tres dispositivos de enclavamiento RFID de la serie NS, SS1, SS2 y SS3, respectivamente
- SB14 es el moédulo de seguridad CS AR-08
- SB15 esta formado por dos contactores KM1y KM2 con disefio redundante (cat. 4)

SBH = SB12 = SB13 = SB14 = SB15

PFH, (SS1) + PFH, (SS2)  + PFH, (SS3) + PFH, (CS AR-08) + PFH, (KM1/KM2)

La funcién de seguridad 2 es llevada a cabo por 2 subsistemas (SB):
- SB21 es el moédulo de seguridad de deteccion de motor parado CS AM11
- SB22 esta formado por tres dispositivos de enclavamiento RFID de la serie NS

SBz1 = SBzz

PFH, (CS AM11) * PFH, (NS)

Calculo PFH, para SB15

MTTF, KM1,KM2 = 371 afios.

DC = 99%, el médulo de seguridad supervisa los contactos de KM1 y KM2 mediante el circuito de retorno.

Se supone un valor mayor a 65 para el parametro CCF (en base al anexo F de la EN ISO 13849-1).

Un circuito de categoria 4 con MTTF, = 371 y cobertura de diagndstico alta (DC = 99%) corresponde a una probabilidad de fallo
PFH, = 6,3E-09 y aun PL e.

Calculo de la PFH, total del SRP/CS para funcion de seguridad 1 (enclavamiento)
PFH or = PFH gy, + PFH oo, + PFH g + PFH ., + PFH .. = 1E-08
esto corresponde a un PL e.

Calculo de la PFH total del SRP/CS para funcion de seguridad 2 (bloqueo)
PFH .. = PFH + PFH =1,20E-09

dTOT dSB21 dsB22
esto corresponde a un PL e.

Ejemplo de calculo realizado con el software SISTEMA, descargable gratuitamente en el sitio web www.pizzato.com
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Introduccion a la seguridad

EJEMPLO 9

Aplicacion: Supervision de resguardos
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Descripcion de la funcion de seguridad

Los dispositivos de enclavamiento SS1, SS2 y SS3 realizan dos funciones de seguridad: supervision del estado del resguardo blogueado

y enclavamiento del resguardo.

Al desbloquear los resguardos, los tres sensores actuan directamente sobre los dos contactores KM1 y KM2. El sensor SS3 supervisa los

contactores KM1 y KM2 (con contactos guiados forzados) a través de la entrada |5 de EDM (External Device Monitoring).

El comando de blogueo en los tres dispositivos SS1, SS2 y SS3 estéd condicionado por el cierre del contacto de seguridad de un temporiza-
dor de seguridad CS FS-1. Cada dispositivo recibird el comando de desbloqueo cuando se pulse el pulsador de la maneta P-KUBE Krome.

Datos de los dispositivos

SS1, SS2, SS3 son dispositivos de enclavamiento codificados con tecnologia RFID y enclavamiento del resguardo. Funcién de deteccién

del bloqueo PFH = 1,17E-09 PL = «e», funciéon de comando de retencion monocanal PFH, = 1,51E-10 PL = «d».
CS FS-1 es un temporizador de seguridad, PFH_ = 5,06E-10, PL «e».
KM1, KM2 son contactores utilizados con carga asignada. B, ; = 1.300.000 (vea tabla C.1 de la EN ISO 13849-1)

Hipotesis de frecuencia de uso
Cada puerta se abre cada 10 minutos, 16h/dia, 365 dias/ano, lo que es igual a N, = 35.040

Definicion del SRP/CS y de los subsistemas

Este ejemplo de aplicacién contiene dos funciones de seguridad:

1. Funcién de paro de seguridad activada por una medida de proteccién

2. Funcién de mantenimiento del resguardo blogueado con motor M1 en movimiento

La funcion de seguridad 1 es llevada a cabo por un SRP/CS formado por 4 subsistemas (SB):

- SB11,12,13 son los tres dispositivos de enclavamiento RFID de la serie NG SS1, SS2 y SS3, respectivamente
- SB14 est4 formado por dos contactores KM1 y KM2 con disefio redundante (cat. 4)

SBH = SB12 = SB13 = SB14

PFH + PFH + PFH + PFH

D D D D

La funcion de seguridad 2 es llevada a cabo por 2 subsistemas (SB):

SBz1 = SBzz

PFH + PFH

D D

- SB21 es el temporizador de seguridad CS FS-1
- SB22 es el dispositivo de enclavamiento RFID de la serie NG

Calculo PFH, para SB14
MTTF, KM1,KM2 = 371 afios.

DC = 99%, el ultimo dispositivo NG de la serie supervisa los contactos de KM1 y KM2 a través de la entrada de EDM.

Se supone un valor mayor a 65 para el parédmetro CCF (en base al anexo F de la EN ISO 13849-1).

Un circuito de categorfa 4 con MTTF, = 371 y cobertura de diagnéstico alta (DC = 99%) corresponde a una probabilidad de fallo

PFH, = 6,3E-09 yaunPLe.

Calculo de la PFH total del SRP/CS para funcion de seguridad 1
PFH. ... = PFH + PFH + PFH + PFH = 9,8E-09

DTOT DSB11 DSB12 DSB13 DSB14
Esto corresponde a un PL e.

Célculo de la PFH, total del SRP/CS para funcion de seguridad 2
PFH = PFH + PFH = 6,6E-10

DTOT DSB21 DSB22

Esto corresponderia a un PL e. Sin embargo, considerando que el dispositivo NG con comando de blogueo monocanal tiene un PL «d»,

todo el SRP/CS se degrada a este valor, es decir, PL «d».
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Conceptos técnicos

Definiciones segun las normas EN 60947-1 y EN 60947-5-1

Unidades de control

Dispositivos 0 mecanismos de maniobra con la funciéon de controlar
las operaciones de los equipos, incluyendo sefalizaciones, enclava-
mientos, etc.

Categoria de empleo
Combinacion de requisitos especificos relacionados con las condicio-
nes de funcionamiento de la unidad de control.

Ciclo de operaciones
Secuencia de dos procesos, uno de apertura y uno de cierre.

Corriente asignada le
Corriente que tiene en cuenta la tension asignada de empleo, frecuen-
cia asignada, categoria de empleo y tipo de carcasa (si esta presente).

Corriente térmica Ith

Corriente maxima en pruebas de temperatura de los dispositivos sin
carcasa, en el aire libre. El valor debe ser mayor o igual que el valor
méaximo de corriente asignada de empleo le del dispositivo sin carcasa
y se debe comprobar durante ocho horas.

Durabilidad eléctrica

Numero de ciclos de operaciones bajo carga segun las normas de los
productos correspondientes que pueden efectuarse sin reparaciones
o sustituciones.

Durabilidad mecanica

Numero de ciclos de operaciones en vacio (es decir, sin corriente en
los contactos principales) segun las normas de los productos corres-
pondientes que pueden efectuarse sin reparaciones o sustituciones
de partes de la maquina.

Elementos de contacto

Partes fijas o moviles, conductoras o aisladoras, de una unidad de
control necesarias para cerrar y abrir un solo canal conductor en un
circuito.

Elementos de contacto con interrupcion simple
Elemento de contacto que abre o cierra el canal conductor de su cir
cuito en un solo punto.

Elementos de contacto con doble interrupcion
Elemento de contacto que abre o cierra el canal conductor de su cir
cuito en dos puntos conectados en serie.

Elementos de contacto de cierre (normalmente abierto)
Elemento de contacto que cierra un canal conductor del circuito cuan-
do se acciona la unidad de control.

Elementos de contacto de apertura (normalmente cerrado)
Elemento de contacto que abre un canal conductor del circuito cuan-
do se acciona la unidad de control.

Elementos de contacto de intercambio

Combinacion de elementos de contacto que incluyen un elemento de
contacto de cierre y uno de apertura.
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Elementos de contacto con separacion galvanica

Elementos de contacto, que pertenecen a la misma unidad de control
pero que estan aislados adecuadamente entre si, para que se puedan
conectar a circuitos con tensiones distintas.

Elementos de contacto con accion independiente (ruptura brus-
ca)

Elementos de contacto de un dispositivo para circuitos de mando ma-
nual o automatico, en los que la velocidad de movimiento del contacto
es practicamente independiente de la velocidad del actuador.

Elementos de contacto con accion dependiente (ruptura lenta)
Elementos de contacto de un dispositivo para circuitos de mando ma-
nual o automatico, en los que la velocidad de movimiento del contacto
depende de la velocidad del actuador.

Fuerza de accionamiento minima
Valor minimo de la fuerza que se debe aplicar al actuador para que
todos los contactos alcancen la posiciéon de conmutacion.

Interruptor de posicion

Unidad de control cuyo sistema de control se acciona por una parte
movil de la maquina, cuando esta parte alcanza una posicion prede-
terminada.

Interruptor de pedal
Unidad de control con un actuador que se acciona presionando con
el pie.

Pre-recorrido del actuador
Recorrido maximo del actuador que no causa el movimiento de los
elementos de contacto.

Temperatura ambiente
Temperatura predeterminada alrededor de la unidad de control.

Tension asignada de empleo Ue
Tension que, junto con la corriente asignada de empleo le, determina
el uso del dispositivo al que se refiere la categoria de empleo.

Tension asignada de aislamiento Ui
La tension asignada de aislamiento es la tension a la que se refieren
las pruebas dieléctricas y distancias de aislamiento.

Tension asignada soportada al impulso Uimp
Valor maximo de una sobretension de forma y polaridad fijadas, que
no provoca fallos en las condiciones de prueba especificadas.

Bloques de contactos

Elemento de contacto o combinacion de elementos de contacto que
se puede combinar con unidades similares accionadas por un sistema
de accionamiento comun.
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Marcados y distintivos de calidad

Marcado CE
El marcado CE es una declaracion legalmente vinculante
emitida por el fabricante del producto para indicar que el

producto en cuestion satisface todos los requisitos previs-
tos por las directivas (directivas de la Union Europea) en materia de
seguridad y calidad. Por lo tanto, su funcién es asegurar a las autori-
dades publicas de los estados miembro de la UE el cumplimiento de
las disposiciones legales.

Marcado IMQ
El IMQ (Instituto Italiano de la Marca de Calidad) es una
entidad de ltalia (imparcial e independiente) que tiene
como objetivo verificar y certificar la conformidad de los
materiales y de los dispositivos con las normas de seguri-
dad (normas CEl para el sector eléctrico y electrénico). La obtencién
voluntaria de la certificacién de conformidad es garantia de calidad y
seguridad asi como demuestra el alto nivel técnico.

Marcado UL

UL (Underwriters Laboratories Inc.) es una organizacion
c '6". us de Iaboratoriqs independi_e_ntes, sin animo de Iu_cro, que

evalla materiales, dispositivos, productos, equipamien-

tos, construcciones, métodos y sistemas en funcion
de su riesgo para la vida humana y los bienes, segun la normativa
en vigor de los Estados Unidos y Canadé. Las decisiones tomadas
por la UL a menudo son consideradas validas por varias autoridades
gubernamentales como conformidad a los decretos locales en mate-
ria de seguridad.

Marcado CCC
El CQC es una entidad de la Republica Popular China
responsable de la verificacién y las certificaciones del
material eléctrico de baja tensién. Esta entidad emite el
marcado de producto CCC que certifica que los productos
han superado las pruebas de conformidad eléctrica/mecanica y que
el sistema de calidad de la empresa cumple las normas pertinentes.
Para obtener el marcado, la entidad lleva a cabo visitas preliminares

e inspecciones periédicamente a la empresa. Sin este marcado, los
interruptores de posicién no se pueden vender en China.

Normas internacionales y europeas

Marcado TUV SUD

TUV SUD es una entidad internacional que cuenta con una
| larga experiencia en la certificacion de la seguridad funcio-
nal de los productos eléctricos, electromecénicos y elec-
trénicos. TUV SUD, durante el proceso de homologacion,
verifica al detalle la calidad de todas las fases de desarrollo
del producto, desde el diseno y la programacion del software hasta la
produccioén y las pruebas segun las normas ISO/IEC. La certificaciéon
de la seguridad funcional es voluntaria y representa un elevado valor
técnico, ya que no solo se certifica la seguridad eléctrica del producto
sino que también se certifica su idoneidad funcional para su uso en
aplicaciones de seguridad segun la norma IEC 61508.

Marcado EAC
EH[ El certificado de conformidad EAC es una acreditacion expe-

dida por un organismo de certificacion de la Union Aduanera

formada por Rusia, Bielorusia y Kazajistan, con la cual se cer
tifica la conformidad de un producto con los requisitos de seguridad
pertinentes establecidos por uno o mas Reglamentos Técnicos (Direc-
tivas) de la Unién Aduanera.

Marcado ECOLAB
o ECOLAB es lider mundial en tecnologias y ser
Ec%mn vicios para la higiene en el sector del procesa-
miento de alimentos. En sus propios laboratorios,
ECOLAB certifica que los dispositivos eléctricos probados son quimi-
camente compatibles con sus productos de higiene y limpieza (deter

gentes y desinfectantes), comunmente utilizados en todo el mundo
en la industria alimentaria y de bebidas.

Marcado UKCA

El marcado UKCA (UK Conformity Assessment) sustituye
U K al marcado CE para el mercado de Gran Bretana (Inglate-

rra, Escocia y Gales), tras la salida del Reino Unido de la
C Union Europea.

El marcado UKCA indica la conformidad del producto
con las Directivas del Reino Unido denominadas «Regulations». De
modo analogo a lo que sucede en la Union Europea, la conformidad
se puede lograr mediante la aplicacién de normas armonizadas deno-
minadas «Designated standards».

La evaluacién de la conformidad se puede efectuar mediante una
autocertificacién o a través de un proceso de certificacion realizado
por un «Approved Body».

EN 50041: Aparamenta industrial de baja tension. Unidades de control. Interruptores de posiciéon 42,5x80 mm. Dimensiones y caracteristicas.

EN 50047: Aparamenta industrial de baja tension. Unidades de control. Interruptores de posicion 30x55 mm. Dimensiones y caracteristicas.

EN ISO 14119: Seguridad de las méaquinas. Dispositivos de enclavamiento asociados a resguardos. Principios para el disefo vy la seleccion.

EN ISO 12100: Seguridad de las maquinas. Principios generales para el disefo. Evaluacion del riesgo y reduccion del riesgo.

EN ISO 13849-1: Seguridad de las maquinas. Partes de los sistemas de mando relativas a la seguridad. Parte 1: Principios generales para el disefio.
EN ISO 13850: Seguridad de las maquinas. Funcion de parada de emergencia. Principios para el disefo.

EN 61000-6-3 (equivalente a IEC 61000-6-3): Compatibilidad electromagnética (CEM). Normas genéricas. Parte 1: Emisién en entornos residenciales,

comerciales y de industria ligera.

EN 61000-6-2 (equivalente a IEC 61000-6-2): Compatibilidad electromagnética (CEM). Norma genéricas. Parte 2: Inmunidad en entornos industriales.
EN ISO 13855: Seguridad de las méaquinas. Posicionamiento de los protectores con respecto a la velocidad de aproximacion de partes del cuerpo

humano.

EN ISO 14118: Seguridad de las maquinas. Prevencion de una puesta en marcha intempestiva.

EN ISO 13851: Seguridad de las maquinas. Dispositivos de mando a dos manos. Principios para el disefio y la seleccion.

EN 60947-1 (equivalente a IEC 60947-1): Aparamenta de baja tension. Parte 1: Reglas generales.

EN 60947-5-1 (equivalente a IEC 60947-5-1): Aparamenta de baja tension. Parte 5: Aparatos y elementos de conmutacién para circuitos de mando.

Seccién 1: Aparatos electromecénicos para circuitos de mando.

EN IEC 60947-5-2: Aparamenta de baja tensién. Parte 5-2: Aparatos y elementos de conmutacion para circuitos de mando. Detectores de proximidad.
EN 60947-5-3: Aparamenta de baja tension. Parte 5-3: Aparatos y elementos de conmutacion para circuitos de mando. - Requisitos para dispositivos
de deteccién de proximidad con comportamiento definido en condiciones de defecto (PDDB).

EN 60204-1 (equivalente a IEC 60204-1): Seguridad de las maquinas. Equipo eléctrico de las maquinas. Parte 1: Reglas generales.

EN 60529 (equivalente a IEC 60529): Grados de proteccién proporcionados por las envolventes (Cédigo IP).

ISO 20653: Road vehicles-degrees of protection (IP CODE).

EN 62326-1 (equivalente a IEC 62326-1): Tarjetas impresas. Parte 1: Especificacion genérica.
EN 60664-1 (equivalente a IEC 60664-1): Coordinacion de aislamiento de los equipos en los sistemas (redes) de baja tension. Parte 1: Principios,

requisitos y ensayos.

EN 61508 (equivalente a IEC 61508): Seguridad funcional de los sistemas eléctricos/electronicos/electronicos programables relacionados con la

seguridad.

EN IEC 62061 (equivalente a IEC 62061): Seguridad de las maquinas. Seguridad funcional de sistemas de mando relativos a la seguridad.

EN 60079-0 (equivalente a IEC 60079-0): Atmosferas explosivas. Parte 0: Equipo - Requisitos generales.

EN 60079-11 (equivalente a IEC 60079-11): Atmosferas explosivas. Parte 11: Proteccion del equipo por seguridad intrinseca «i».

EN 60079-15 (equivalente a IEC 60079-15): Atmdsferas explosivas. Parte 15: Proteccion del equipo por modo de proteccién «n.

EN 60079-31 (equivalente a IEC 60079-31): Atmosferas explosivas. Parte 31: Proteccion del material contra la inflamacién de polvo por envolvente «t».
EN IEC 63000: Documentacion técnica para la evaluaciéon de productos eléctricos y electronicos con respecto a la restriccion de sustancias peligrosas.
BG-GS-ET-15: Disposiciones para la prueba de los interruptores de apertura positiva para la funciéon de seguridad (normativa alemana).

UL 508: Normas para el equipamiento de control industrial. (norma americana).

CSA C22.2 No. 14: Normas para el equipamiento de control industrial. (norma canadiense).
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Conceptos técnicos

Directivas europeas

2014/35/UE
2006/42/CE
2014/30/UE
2014/34/UE
2011/65/UE
2014/53/UE

Directiva de baja tension
Directiva sobre maquinas
Directiva de CEM
Directiva ATEX

Direttiva RoHS

Directiva sobre equipos radioeléctricos

Organismos de normalizacion

CEl

CSA
CENELEC
CEN

Comitato Elettrotecnico Italiano (IT)

Canadian Standard Association (CAN)
European Committee for Electrotechnical Standardisation  UNI
European Committee for Standardisation

IEC
VDE

UL

International Electrotechnical Commission
Verband Deutscher Elektrotechniker (DE)
Ente Nazionale Italiano di Unificazione (IT)
Underwriter's Laboratories (USA)

Grado de proteccion de las carcasas para componentes eléctricos segin EN 60529

La siguiente tabla muestra los grados de proteccién segun las normas IEC 60529, EN 60529.
Los grados estén identificados con la abreviatura IP seguida de 2 digitos y, en caso necesario, 2 letras méas para indicar el grado de proteccion
de personas u otras caracteristicas. La primera cifra muestra el grado de proteccion contra la penetracion de sélidos. La segunda cifra muestra
el grado de proteccién contra la penetracién de liquidos.

1a cifra

167

Descripcion

- -
| | | |
[ ] [ ]
[ ] [ ]
baad
F==n
(5 o

Proteccion
contra cuerpos
extranos

No protegido

Protegido contra los
cuerpos soélidos de mas
de 50 mm

Protegido contra los
cuerpos soélidos de mas
de 12 mm

Protegido contra cuerpos
soélidos de méas de
2,5 mm

Protegida contra cuerpos
soélidos de més de 1 mm

Protegido contra la
penetracién de polvo

Totalmente estanco al
polvo

Proteccion
de
personas

No protegido

Contra el acceso a partes
peligrosas con el dorso
de la mano (@ 50 mm)

Contra el acceso a partes
peligrosas con el dedo
(@ 12 mm)

Contra el acceso a partes
peligrosas con una
herramienta (& 2,5 mm)

Contra el acceso a
partes peligrosas con un
alambre (@ 1 mm)

Contra el acceso a
partes peligrosas con un
alambre (@ 1 mm)

Contra el acceso a
partes peligrosas con un
alambre (@ 1 mm)
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Descripcion
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Proteccion
contra cuerpos
extrafos

No protegido

Protegido contra la
caida vertical de gotas
de agua

Protegido contra la caida
de gotas de agua con
una inclinacion maxima
de 15°

Protegido contra la
lluvia fina (pulverizada,
inclinacion de max. 60°)

Protegido contra
las proyecciones de
agua desde cualquier
direccion

Protegido contra los
chorros de agua desde
cualquier direccion

Protegido contra fuertes
chorros de agua o contra
la mar gruesa

Protegido contra los
efectos de la inmersion
(30 minutos a un metro

de profundidad)

Protegido contra la
inmersion prolongada
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Grado de proteccion IP69K seguin la norma ISO 20653

La norma ISO 20653 prevé una prueba especialmente dura. Esta prueba simula las condiciones de
limpieza a presion en entornos industriales, con chorros de agua a una presiéon de 80 a 100 bares, un
caudal de 14 a 16 I/min. y una temperatura de 80°C.

Especificacion de la prueba:

rg/’ Velocidad de rotacion (B): 5+ 1rpm
Distancia del chorro (A): 100 +50/-0 mm
\ / % Flujo de agua: 15 + 1 I/min
Presion de agua: 9000 + 1000 kPa
Temperatura de agua: 80 +£5°C

Duracion de la prueba: 30 s por posicion

Caracteristicas de la carcasa segun las aprobaciones UL (norma UL 508) y CSA (C22.2 n.°14)

Las caracteristicas de una carcasa se determinan a partir de condiciones ambientales especificas y otros factores, como, por ejemplo, el tipo
de junta o el uso de disolventes.

Tipo Propésito de uso y descripcion

1 Principalmente para el uso en interiores. Disponen de proteccion contra el contacto para componentes internos y proteccion
limitada contra la entrada de suciedad.

ax Uso tanto en interiores como en exteriores, con grado de proteccién contra la lluvia, salpicaduras de agua y chorro de agua directo.
La formacién de hielo en la carcasa no causa ningun dano. Resistente a la corrosion.

12 Para el uso en interiores, con grado de proteccién contra polvo, suciedad, fibras volantes, gotas de agua y condensacion externa de
liquidos no corrosivos.

13 Para el uso en interiores, con grado de proteccion contra pelusas, filtracion de polvo, condensacion externa y salpicaduras de agua,

aceite y liquidos no corrosivos.

Grado de contaminacion segtin la norma EN 60947-1 (condiciones ambientales)

Segun la norma EN 60947-1, el grado de contaminacién es un nimero convencional que se basa en la cantidad de polvo higroscépico conductor,
gas ionizado o sal, la humedad relativa y la frecuencia con la que se produce. Este es un valor para la absorcién higroscépica o condensacién de
la humedad que resulta en una reduccion de la resistencia dieléctrica o de la resistencia superficial. En el caso de los dispositivos destinados a
ser montados en carcasas 0 que tengan una carcasa, deberéa tenerse en cuenta el grado de contaminacién del interior de la carcasa. Para evaluar
la distancia de aislamiento en el aire y en la superficie, se definen los cuatro siguientes grados de contaminacion:

Grado  Descripcion

1 No hay contaminaciéon o solo hay contaminacion seca y no conductiva.

2 Normalmente, solo se produce contaminacion no conductiva. Ocasionalmente, se puede producir una conductividad temporal
causada por la condensacion.

3 Contaminacion conductiva o0 seca no conductiva que se convierte en conductiva a causa de la condensacion.

4 La contaminacién provoca conductividad persistente a causa, por ejemplo, de polvo conductivo, de lluvia o nieve.

A menos que se especifique lo contrario en la norma de producto correspondiente, los dispositivos para entornos industriales estan disefados
generalmente para su uso en entornos con grado de contaminacion 3. Sin embargo, dependiendo del entorno operativo o de la aplicacion espe-
cifica, pueden ser disefiados para otros grados de contaminacién.

Uso de dispositivos auxiliares con corriente alterna y continua seguin EN 60947-5-1

Uso con corriente alterna Uso con corriente continua

Categoria de Categoria de

Propésito Propésito
empleo empleo
AC12 Control de cargas resistentes y estéticas aisladas DC12 Control de cargas resistentes y estaticas aisladas
con acopladores 6pticos. con acopladores 6pticos.
Control de cargas estéticas aisladas con Control de electroimanes sin resistencia
AC13 DC13 ;
transformadores. economizadora.
Control de electroimanes, cuya potencia es inferior Control de electroimanes con resistencia
AC14 DC14 ;
a72VA. economizadora.
Control de electroimanes, cuya potencia es superior
AC15 , Cuya p p
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Cambios en los codigos

Leyenda:

CS AR-03eeee &  CS AR-(8eeee

Articulo
antiguo

CS AM-01eeee =
CS AR-Q3eeee o
CS AT-QAeeee —
CS AT-QBeeee —
CS AT-0Ceeee —
CS AT-QDeeee -
CS AT-1Aeeee —»
CS AT-1Beeee —
CS AT-1Ceeee —
CS AT-1Deeee —
CS AT-20ecee o
CS FS-Qeeeee —
CS FS-QAeeee —
CS FS-0Beeee —
CS FS-0Ceeee -
CS FS-0Deeee —»
CS ME-2AVU24 —
CS ME-2BvVU24 -
CS ME-2EVU24 -
CS ME-2CVU24 -

169

Articulo
nuevo
CS AM1eeeee

CS AR-O8eeee
CS AT-00eeee-TF0.5

CS AT-00eeee-TF3
CS AT-00eeee-TF10
CS AT-10eeee-TF0.5
CS AT-10eeee-TF1
CS AT-10eeee-TF3
CS AT-10eeee-TF10
CS AT-3eeeee

CS FS-1eeeee

CS FS-00eeee-TF0.5
CS FS-00eeee-TF1
CS FS-00Qeeee-TF3
CS FS-00eeee-TF10
CSME-20VU24-TF0.5
CS ME-20VU24-TF1
CS ME-20VU24-TF2
CS ME-20VU24-TF3
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Los cédigos en gris han estado sustituidos por los codigos que siguen la flecha
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Condiciones generales de venta

Las presentes Condiciones generales de venta regulan exclusivamente la venta de todos los productos comercializados por PIZZATO ELETTRICA
SRL (CIF: 01704080249), con domicilio social en Via Torino, 1 36063 Marostica (VI) - Italia

Pedidos:

Los pedidos deberan cursarse siempre por escrito, por correo electronico u otro sistema de intercambio en formato digital, Gnicamente si ha sido
previamente aceptado por Pizzato Elettrica (como, por ejemplo, Metel).

Pizzato Elettrica se reserva el derecho de rechazar pedidos por correo electrénico en el caso que los datos del remitente estén incompletos o que
el correo electrénico contenga ficheros adjuntos infectados por virus o de origen sospechoso.

Los pedidos quedaran formalizados Unicamente cuando el cliente haya recibido la confirmacién por parte de Pizzato Elettrica, que seréa vinculante
para ambas partes.

En cualquier caso, las clausulas que el cliente incorpore al pedido y que difieran de las presentes Condiciones generales de venta no tendran
efectos vinculantes.

El suministro incluird exclusivamente aquello que se indique de manera explicita en la confirmacion del pedido.

Modificaciones y anulaciones de pedidos:

Unicamente en el caso de los productos estandar, el cliente dispone de un plazo improrrogable de dos (2) dias laborables, contados a partir de la
emision de la confirmacion del pedido por parte de Pizzato Elettrica, para solicitar modificaciones con respecto al contenido de dicha confirmacion,
independientemente del momento en que la haya leido o haya llegado a su conocimiento.

Las solicitudes de modificacion y anulacién de pedidos podran aceptarse o no en funcion del estado de tramitacion del pedido.

En ningun caso se aceptaran modificaciones o anulaciones de pedidos de articulos especiales.

Segun el articulo 1461 del Cédigo Civil italiano, en caso de modificacion del patrimonio del cliente, la entrega puede ser suspendida y/o anulada
por Pizzato Elettrica en cualquier momento.

Modificaciones en los productos:

Con el fin de mejorar sus productos, Pizzato Elettrica podra realizar modificaciones en cualquier momento, sin alterar sus caracteristicas esencia-
les, si ello resultara necesario y/o conveniente, sin necesidad de cursar preaviso al cliente y sin que sea necesario realizar modificaciones en los
pedidos ya emitidos.

Precios:

Los precios indicados en la lista actual de precios y en la confirmacion del pedido se entenderéan Ex Works segun Incoterms 2020 y no incluyen
VA, aranceles aduaneros ni otros costes.

Con excepcioén de algunos acuerdos por escrito, los precios indicados en la lista precios no son vinculantes y pueden estar sujetos a cambios.

El precio del suministro viene indicado en la confirmacion del pedido/factura y, si fuera necesario en el caso de pedidos programados a largo plazo,
Unicamente podra ser modificado por Pizzato Elettrica previo aviso por escrito de 2 (dos) meses. En este caso, el cliente podra decidir anular, total
o parcialmente, el pedido en relacion con la parte del suministro adn no realizado, previa notificacion escrita cursada por correo electrénico, a mas
tardar dentro de un plazo de 5 (cinco) dias laborables tras haber recibido la comunicacion de Pizzato Elettrica.

Embalaje:
El embalaje es gratuito. En caso de mas de 6 paquetes, puede que se requieran palets para el transporte. Estos también seran gratuitos.

Métodos de pago:

Los pagos que corresponden al cliente deben efectuarse en moneda euro y en los plazos y segun las modalidades estipuladas en la factura.
Independientemente del método elegido, el cliente debe cumplir con su obligacion de pago.

En caso de retraso en el pago, Pizzato Elettrica se reserva el derecho de suspender y/o anular los pedidos en curso, sin perjuicio, en cualquier
caso, del derecho a reclamar una indemnizacion por los dafnos sufridos.

Se entiende que la omisién de pago dentro de los plazos especificados dara lugar al cobro automatico al cliente de los intereses de demora, de
acuerdo con la Directiva Europea 2011/7/UE y en la medida prevista en el DL 231/2002.

Los posibles litigios técnicos o comerciales o los relativos a la aplicacion de la garantia, no daréan lugar a la suspensién de pagos.

Importe minimo de pedido:

Salvo que se acuerde lo contrario, por escrito el importe minimo de pedido es 200 euros netos, sin IVA, excluyendo, por lo tanto, cualquier coste
adicional.

Para facturas menores a 200 euros se cobrard una tasa de 20 euros para entregas dentro de la UE y una tasa de 40 euros para entregas fuera
de la UE.

La facturacién se lleva a cabo semanalmente.

Cantidades de pedido:
Algunos productos se suministran en paquetes. Por lo tanto, las cantidades de pedido para estos articulos deben ser multiplos de las cantidades
contenidas en los paquetes.

Envio:

El plazo de entrega indicado en la confirmacién del pedido se refiere al momento a partir del cual es probable que la mercancia esté disponible en
las plantas de Pizzato Elettrica para su recogida, y no a la fecha de llegada al cliente.

La fecha de entrega tiene un valor indicativo y no vinculante: el incumplimiento del plazo de entrega no constituye incumplimiento por parte de
Pizzato vy, por tanto, no dard derecho a ningun tipo de indemnizacién o compensacién, ni originaré ningun otro derecho a favor del Comprador,
quien seguird estando sujeto a lo acordado en la confirmacién del pedido (por ejemplo, condiciones de pago).

En términos particulares, el cliente es consciente de que los plazos de entrega de los productos podrian verse legitimamente retrasados (por
ejemplo, debido a dificultades en la obtencion de materias primas entre otros motivos), lo que no generara ningun tipo de derecho a indemniza-
cién ni compensacion.

Los articulos habitualmente en stock estan indicados en el sitio web www.pizzato.com

Expediciones:

Pizzato Elettrica entrega los productos Ex Works segun Incoterms® 2020 publicados por ICC (es decir, Franco Féabrica).

A peticion del cliente, Pizzato Elettrica podra entregar los productos segun la modalidad Delivered at Place - DAP (Entrega en el Lugar Acordado)
conforme a los Incoterms® 2020 publicados por CCl, con el correspondiente cargo de los gastos de transporte en la factura emitida por Pizzato
Elettrica (también denominado Franco con cargo).

El cliente estéd obligado a comprobar que el transportista entrega todos los bultos indicados en el documento de transporte o en la factura adjunta,
que estos estan intactos y que el peso corresponde. En caso de cualquier inconsistencia con el albarédn/factura adjunta y/o dafnos visibles en el
embalaje, el cliente deberé aceptar siempre la mercancia BAJO RESERVA, describiendo claramente el motivo.

Cualquier dafno en el embalaje, ausencia de paquetes o errores deben ser notificados inmediatamente al transportista y comunicados a Pizzato
Elettrica por escrito en el plazo de 2 (dos) dias laborables a partir de la fecha de recepcién de la mercancia a info@pizzato.com. En caso contrario,
la mercancia se considerara entregada en perfecto estado a todos los efectos validos.
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Condiciones generales de venta

Reclamaciones:

En caso de que el Cliente advierta un defecto en la mercancia o una disconformidad con respecto a lo solicitado, deberé notificarlo a Pizzato
Elettrica dentro de un plazo méaximo de ocho (8) dias a partir de la entrega o de la deteccion de dichos defectos, en caso de que estén ocultos.
En cualquier caso, no se aceptaran las reclamaciones enviadas después del plazo improrrogable de garantia mencionado en el punto siguiente.

Garantia:

La garantia tiene una validez de 12 meses a partir de la fecha de entrega del material.

Pizzato Elettrica se reserva el derecho de evaluar, a su exclusivo criterio, la existencia del defecto y/o disconformidad de la mercancia.

La garantia no cubre los productos dafados por uso impropio, negligencia 0 montaje erréneo.

La garantia no cubre las partes sujetas a desgaste, los productos utilizados fuera de los limites tecnolégicos del producto especificados en este
catélogo ni los articulos que no cuentan con un mantenimiento adecuado.

Pizzato Elettrica se compromete a reparar o sustituir total o parcialmente los productos que presenten defectos de fabricacion probados por la
misma, siempre que se notifiquen dentro del periodo de garantia, como maximo 8 (ocho) dias después de la deteccion de dichos defectos, de
conformidad con lo dispuesto en el apartado “Reclamaciones”

Pizzato Elettrica es responsable Unicamente del valor del producto y no aceptara reclamaciones de sustitucion por danos directos ni indirectos
como paradas de la produccién, reparaciones o otros costes derivados de danos directos o indirectos causados por el mal funcionamiento de los
productos, incluso si estos se encuentran dentro del periodo de garantia.

Los dispositivos de muestra suministrados gratuitamente o con la identificacion «SAMPLE» se destinan Unicamente a fines de demostracién y
no estan cubiertos por la garantfa.

La garantia esta sujeta al cumplimiento de los pagos por parte del cliente.

Queda establecido que seré responsabilidad exclusiva del cliente evaluar las caracteristicas técnicas de los productos de Pizzato Elettrica v,
por lo tanto, también su adecuacién al uso que el cliente desea darles. Pizzato Elettrica no podra ser considerada en modo alguno responsable
de los efectos derivados de un uso incorrecto de los mismos, incluso en caso de que surjan riesgos para la seguridad del personal (sistemas
redundantes, sistemas autocontrolados, etc.).

Devoluciones:

Solo se aceptan devoluciones cuando estas han sido ACEPTADAS y AUTORIZADAS previamente por escrito por Pizzato Elettrica.

En caso contrario, Pizzato Elettrica se reserva el derecho de rechazar la mercancia con el mismo transportista a cargo del cliente.

Las devoluciones autorizadas se deberan realizar dentro de los 3 meses después de la fecha de autorizacion. Después de este periodo, no se
aceptaran devoluciones.

La solicitud de devolucién implica una devaluacion con respecto al precio de venta y sera considerada Unicamente en el caso de que se trate de
articulos estandar y que afecte a material cuya entrega no supera los 12 meses. El material personalizado no puede ser objeto de devolucion.

El material devuelto y el embalaje correspondiente deben ser restituidos intactos y sin danos.

Los gastos de embalaje y de devolucion corren a cargo del cliente.

Cesion:
El Cliente no podré ceder los pedidos a terceros, a menos que la cesion haya sido acordada previamente y autorizada por escrito por Pizzato
Elettrica s.r.l.

Reserva de propiedad:

En caso de que el pago de la mercancia se efectle después del envio y/o entrega de la misma, de conformidad vy a los efectos del articulo 1523
del Cédigo Civil italiano, la mercancia expedida seguird siendo propiedad de Pizzato Elettrica hasta que se hayan liquidado completamente los
pagos pendientes.

Hasta ese momento, el cliente se compromete a custodiar los bienes y a preservar su calidad para el uso al que estan destinados, absteniéndose
de disponer de ellos de cualquier forma frente a terceros.

En el caso de que el cliente venda la mercancia a terceros antes del pago a Pizzato Elettrica, y por lo tanto antes de la transferencia efectiva de la
propiedad, la reserva favor de Pizzato Elettrica continuara siendo vélida frente a dichos terceros, siempre que la ley lo permita.

En caso de incumplimiento de pago o de pago parcial por parte del cliente, Pizzato Elettrica tendré derecho a la devolucién de la mercancia, sin
perjuicio de la indemnizacién por cualquier dafo adicional que pueda reclamar.

Fuerza Mayor:

Pizzato Elettrica no seréa responsable por eventuales retrasos en el cumplimiento de las obligaciones derivadas de las presentes Condiciones ge-
nerales de venta en el caso de que tal circunstancia sea causada por un acontecimiento imprevisible y fuera del control de Pizzato Elettrica, como
catastrofes naturales, epidemias, alteraciones del orden publico, huelgas, ya sean locales o nacionales, incendios o imposibilidad de obtener las
materias primas necesarias, entre otros ejemplos.

En caso de producirse un acontecimiento de fuerza mayor, Pizzato Elettrica procurard adoptar las soluciones que permitan limitar las consecuen-
cias de dicho evento y/o su duracion.

Privacidad:

Pizzato Elettrica declara, de conformidad con el RGPD (Reglamento UE 2016/679) y la normativa italiana aplicable, que tratard los datos personales
comunes del cliente que lleguen a su conocimiento, conforme a lo estipulado por la normativa aplicable y, en todo caso, en la medida y para los
fines estrictamente necesarios para la ejecucion del contrato.

Clausulas finales:

Cualquier modificacion o adicion que resulte necesaria, a las presentes Condiciones generales de venta debera ser acordada por las partes por
escrito; de lo contrario, esta se considerara nula.

Si alguna de las disposiciones fuera o llegara a ser ineficaz o inviable, o si las presentes Condiciones generales de venta resultasen incompletas,
el resto del texto seguird siendo plenamente valido.

Cualquier omisién, incluso reiterada, por parte de cualquiera de las partes en el ejercicio de un derecho propio derivado de las presentes Condi-
ciones generales de venta no se considerara como una renuncia a dicho derecho ni a ningun otro derecho establecido en ellas.

Legislacion aplicable:
Para los aspectos no regulados expresamente en el presente documento, se aplicara la legislacion italiana.

Resolucién de litigios:
Para cualquier litigio relacionado con las presentes Condiciones Generales de Venta o con la relacién de compraventa con el cliente, serd compe-
tente de manera exclusiva el Tribunal de Vicenza.

Para las actuales condiciones generales de venta, consulte la pagina www.pizzato.com
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PASSION FOR QUALITY

Pizzato Elettrica s.r.l. viaTorino, 1 - 36063 Marostica (VI) Italia
Teléfono: +39 0424 470 930
E-mail: info@pizzato.com
Sitio web: www.pizzato.com

Cualquier informacion o ejemplo de aplicacién, incluyendo los esquemas de conexiones, que se muestran en este documento, tienen un objetivo puramente descriptivo. Es
responsabilidad del usuario asegurarse de que los productos se seleccionen y utilicen conforme a lo prescrito en las normas, para no causar danos materiales o personales.
Los dibujos y los datos recogidos en esta publicacién no son vinculantes y nos reservamos el derecho a mejorar la calidad de nuestros productos, y a realizar modificaciones
en cualquier momento sin previo aviso. Todos los derechos sobre el contenido de esta publicacién estan reservados de acuerdo con la legislacién vigente para la proteccién
de la propiedad intelectual. La reproduccion, publicacion, distribucién y modificacién, total o parcial, de todo o parte del material original contenido en este documento (inclu-
yendo, como ejemplo pero sin limitaciones, textos, iméagenes, gréaficos) tanto en papel como en soporte electronico, estan explicitamente prohibidas sin la previa autorizaciéon
escrita de Pizzato Elettrica Srl. Todos los derechos reservados. © 2024 Copyright Pizzato Elettrica.
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